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2.

2.1

A propos de ce manuel de service

Pour vos recherches d'informations sur un theme particulier, reportez-vous au sommaire du manuel de service et de
réglage. Le manuel comporte un certain nombre de symboles qui vous permettront de vous orienter plus
rapidement, et d'aller directement a I'essentiel.

Ce symbole repére des remarques et des informations utiles qui permettent de faciliter la
commande.

Cette indication concerne des dangers de détérioration ou de destruction de l'appareil qui
peuvent survenir si cette indication n'est pas respectée.

Remarques, qui si elles ne sont pas respectées, peuvent entrainer des dangers pour l'opérateur.
Le produit est conforme aux normes techniques de sécurité reconnues, mais tous les dangers ne
sont pas pour autant éliminés.

> >P

Valeur de consignes de sécurité

Avant de mettre I'appareil en service, veuillez lire attentivement et complétement le
manuel de service et de réglage. La commande et le réglage de l'appareil doivent étre
effectués uniquement par des utilisateurs qui de part leur qualification sont capables
d'assurer un fonctionnement conforme et une utilisation professionnelle de I'appareil. Les
valeur de consignes de sécurité et avertissements énoncés ci-dessous doivent étre
respectés impérativement lors de la commande de I'appareil. Pour effectuer la mise en
service d'un dispositif de régulation, il est impératif de consulter le manuel de service
correspondant.

>

L'appareil doit étre exploité uniquement en parfait état de fonctionnement. Quand les dispositifs de sécurité se
déclenchent, il est indispensable de localiser et de réparer la panne avant la remise en service. Les régulateurs
défectueux doivent réparés uniquement par TAE ou par des personnels agréés par TAE.

Ne jamais démonter ou court-circuiter les dispositifs de sécurité.

Pour de plus amples renseignements concernant les dispositifs de sécurité et de protection, reportez-vous au
chapitres 5.4 et 7.5.

Valeur de consignes et réglementations

Les valeur de consignes et recommandations, pour la mise en ceuvre des moyens électroniques de commande,
sont issues des normes citées ci-dessous :

NE 60204-1 (VDE 0113: 1992-1)  Equipement électrique des machines

NE 60529:1991 (VDE 0470 Teil 1) Types de protections en fonction des boitiers

NE 50178 (VDE 0160:1994-11) Installations électriques a courant fort équipées d'appareils de commande
électroniques

DIN VDE 0100 Directives pour la mise en ceuvre d'installations électriques a courant fort
DIN VDE 0110 Calcul des valeurs d'entrefers et courants de fuite

DIN 40050 Classes de protection IP

NE 61800-3 EMV Produktnorm fur elektrische Antriebssysteme

Manuel de mise en service et de réglage Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression
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2.2 Avertissements

Attention! Danger de mort!

Avant toute intervention sur le régulateur, il doit étre isolé du réseau. Avant tous
travaux, l'appareil doit étre ouvert uniquement apres la décharge des
condensateurs de BUSS (la diode DEL1 rouge, de la carte capteurs LP3, s'éteint, 5
minutes apreés la séparation du réseau).

L'utilisation de machines ou d'appareils électriques ou électroniques s'accompagne de risques
inhérents ! C'est pourquoi leur mise en place et leur maintenance doivent étre effectuées
uniquement par des personnels qualifiés.

Veillez a ce que le courant de coupure du régulateur ne dépasse jamais le courant de pointe du
moteur.

En cas de livraison d’un régulateur avec moteur, la puissance nominale et le courant de coupure
du régulateur sont réglés en usine suivant les caractéristiques du moteur.

Le régulateur et le moteur doivent étre correctement reliés a la terre, afin d’éviter les accidents
d’électrocution, la destruction des capteurs a effets Hall du moteur ou de I'électronique. La masse
de I'électronique est toujours reliée a la terre.

La masse de I'électronique est en général reliée a la terre par 100 R.

> B B

2.3 Mise en ccuvre de disjoncteurs de protection

Les disjoncteurs a courant de défaut ne peuvent étre mis en ceuvre avec les régulateurs a transistors TA-BL. Les
courants de fuite pouvant apparaitre, conduisent a un déclenchement non désiré, et peuvent également, en cas de
dysfonctionnement, détruire les disjoncteurs. Se reporter également aux recommandations d'installation du chapitre
6.1.

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression Manuel de mise en service et de réglage 5
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3. Généralités

Apres fabrication, tous les appareils subissent une vérification de toutes leurs fonctions ainsi qu’un test
d’endurance de 200 heures. Avant expédition, Avant leur expédition, les appareils subissent un nouveau
contréle de fonctionnement complet.

Par ces mesures, nous voulons assurer une livraison d’appareils sans défaut. Si le dimensionnement du
moteur et du régulateur sont corrects et si les conseils de la Manuel de mise en service sont respectés, aucun

incident ne devrait se produire.

Si toutefois vous constatiez une anomalie, veuillez contacter un de nos représentants ou prendre directement
contact avec nous.

3.1 Identification

Type

Typ Artikelnummer

Tension d’alimentation Numeéro d'article

secteur

Netz Frequenz 50/60 Hz Fréquence réseau

Puissance de l'appareil , .
Leistung Nennstrom A Courant nominal

Numéro de série SN Datum

Mois / Année de
TAE Antriebstechnik GmbH Am Kappengraben 20 61273 Wehrheim fabrication

La plague signalétique se trouve sur le coté droit de I'appareil.

Contréler avant le montage et la mise en service, les éventuelles dommages subits par le régulateur.

S’assurer que le matériel livré (indications sur la plaque signalétique) correspond aux indications du bordereau de
livraison.

3.2 A qui s’adresse cette notice
Le manuel de service et de réglage du régulateur est destiné a des personnels qualifiés capables d'assurer une

exploitation conforme et professionnelle de l'appareils. Ce régulateur est congu uniquement pour la commande de
moteurs CC sans balai dont le type est déterminé par TAE.

3.3 Haftung

Les défectuosités internes de l'appareil ne doivent en principe pas étre réparées par |'utilisateur. Les interventions
effectuées sans autorisation, annulent les droits de recours en garantie a I'encontre de TAE.

Les interventions effectuées par l'utilisateur, par exemple pour des travaux de réparation, provoquent l'annulation de
la responsabilité de TAE pour l'appareil.

Si les causes de panne et la procédure de réparation s'averent incertaines, il est indispensable d'en avertir TAE, afin
de prévenir tous dangers de détérioration de I'appareil ou du moteur.

6 Manuel de mise en service et de réglage Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression
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Description du produit Déverrouiller 1 PG 3000 PG 3000 avec

Retirer 2 PG 3000 SmartCard, avant de
retirer le
recouvrement, la
fiche PG 3000 doit
étre retirée.

Pour déverrouiller le
PG 3000 du
recouvrement, le PG
3000 doit étre
déplacé vers le haut
dans le sens de la
fleche.

Introduction

Recouvrement
démontable en tole

Bornes de puissance
PE,L1,L2etL3

Valeur réelle de courant
I+et I-

Bornes de
raccordement pour
électronique de
commande LP1

Plaque signalétique

___— (face latérale droite)

Bornes de puissance
_TL , U V,W et
Option BUSS +/-

Domaine d’utilisation

Ce régulateur est destiné a piloter uniquement des moteurs DC sans balai type TAE en tenant compte des
puissances.

Mesures de sécurité contre une mauvaise utilisation

Cet appareil n’est pas un convertisseur de fréquence. Une permutation des bornes U, V et W en branchant le
moteur CC sans balai entraine un mauvais fonctionnement du moteur. Il est nécessaire également de prévoir un
cable blindé pour la conduite de commande du moteur. A cet effet, TAE propose des cables de commande
préfabriqués. Le raccordement de ce cable doit étre conforme afin d'éviter un mauvais fonctionnement de
l'entrainement. (connecteur 12 broches de la boite a bornes du moteur).

Ne pas raccorder de tension réseau aux bornes U, V, W.

La rigidité diélectrique et la résistance d'isolement sont contrélés sur tous les appareils. Les mesures de résistance
d'isolement, par exemple dans le cadre d'une inspection, doivent étre effectuées uniquement entre les bornes de
puissance et la terre, la liaison a la carte capteurs LP3 doit étre interrompue et avec l'option filtre CEM, le bloc de
condensateur doit étre déconnecté. Débrancher les connexions TB3, TB10 et TB11 sur la carte capteur LP3. Voir
chapitre 5.5 Schémas de principe. Ne pas mesurer des résistances d’isolement aux bornes de branchement de
I’électronique de commande. En conséquence, effectuer les mesures d’isolement avec toutes les précautions
nécessaires.

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression Manuel de mise en service et de réglage 7
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4.1.3 Normes,directives
Le produit désigné correspond aux prescriptions des directives européennes suivantes:
Directive sur la compatibilité électromagnétique 89/336 EWG

Directive du conseil sur l'adaptation des prescriptions Iégales des états-membres sur la compatibilité
électromagnétique. (Modifiée par 93/68/EWG)

Nos produits sont catégorisés comme suit:

- Poduit: composants nécessitant I'adjonction d’autres composants pour étre opérationnels
- Mode de distribution:  pieces disponibles uniquement pour des professionnels

Afin de respecter I'objectif de protection défini dans la directive CEM, nous mettons a disposition:

- Les documents spécifiques décrivant les interférences émises par le produit. Les utilisateurs sont ainsi, a l'aide
de ces documents, en mesure d'appliquer de fagon conforme les mesures CEM lors du montage ou de la
conception.

- TAE propose des produits spécifiques CEM, tels que filtres, bobines, cables blindés, coffrets métalliques, etc.,
qui conformément aux critéres spécifiques TAE possédent des caractéristiques situées au-dessous des valeurs
limites des normes harmonisées.

L'exploitant reste seul responsable et décide personnellement de suivre ou non, nos recommandations. De méme en
ce qui concerne la conformité de ses machines ou installations par rapport a la directive CEM.

Notre société a mené une campagne d’essais sur la base de la directive CEM. Les tests intégraient toute la gamme
de nos produits. Die Prifungen umfaBten unsere gesamte Produktpalette. Les tests intégraient toute la gamme de
nos produits. Avec des filtres et un cablage adapté, la norme CEM pour les systemes d'entrainement électriques a
pu étre observée pour tous les appareils.

Directive "Basse tension" 73/23/EWG

Directive du conseil pour l'adaptation des prescriptions légales des états-membres relatives aux moyens
d'exploitation électriques pour une utilisation a l'intérieur de limites de tension définies (modifiée par 93/68/EWG).

TAE contrble toutes les étapes d'élaboration de ses produits, depuis la conception jusqu'a la fabrication, sur la base
d'un systeme d'assurance de qualité. Il est ainsi possible de répondre aux criteres de sécurité en tenant compte de
toutes les normes et directives applicables.

Symbole CE

Le symbole CE confirme que les régulateurs TA-BL sont conformes aux normes et directives européennes.
Le respect des directives est garanti uniquement si :
.... le régulateur est équipé d'un filtre CEM intégré ou externe (contrdle fabricant).

.... les directives d'installation (voir chapitre 6.0) sont respectées.

Une réalisation incorrecte des travaux d'installation peut entrainer un dépassement des valeurs limites CEM et
conduire a un dysfonctionnement sur des appareils auxiliaires.

Les recommandations de manipulation du régulateur énoncées dans cette Manuel ont été établies en tenant compte
des normes suivantes:

NE 60204-1 (VDE 0113: 1992-1)  Equipement électrique des machines

NE 60529:1991 (VDE 0470 Teil 1) Types de protections en fonction des boitiers

NE 50178 (VDE 0160:1994-11) Installations électriques a courant fort équipées d'appareils de commande
électroniques

DIN VDE 0100 Directives pour la mise en ceuvre d'installations électriques a courant fort
DIN VDE 0110 Calcul des valeurs d'entrefers et courants de fuite

DIN 40050 Classes de protection IP

NE 61800-3 Norme de produit CEM pour systémes d'entrainement électriques
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Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression

Caractéristiques techniques
421 TA-BL/P1.2..6.2

Les tensions, courants et puissances indiqués dans les tableaux sont des valeurs nominales qui correspondent a
une fréquence d'impulsions maximale de 3 kHz. Pour les valeurs exactes, veuillez vous reporter aux indications de
la plaque signalétique de vos appareils.

TA-BL/P

Type Secteur Puissance 1Q Rendement Courant ((I)ntensité)

N°. d'article Tension | Courant| Sortie Pertes | Appareil | Systtme | | nominale | | en créte | | de coupure
s e A e N R
TA;%/QZ_Z__'_? 228 x g;g 2:5 2 :: m 18170\/\\;\/ 942% | 831% | 80A 15,0 A 21,0A
TA1B716/2232 zzg x gi:i 191’;39 AA ii ::x 1623; x 945% | 848 % 13,0 A 240 A 33,0A
TA1B716/3P1 22 :gg x 34 A ;Z ::x 82 W 96 % | 842% 50A 10,0 A 15,0 A
TA1B716/3Pz42 :gg x 6,6 A 2471 IIZVWV 138W | 966 % | 853 % 10,0 A 20,0 A 28,0 A
TA1B716/3;62 :gg x 97A ZZ II:VWV 1975 W| 969 % | 86,1 % 15,0 A 28,0 A 40,0 A

Explication du numéro de produit complet:

17520,-0,F, 0,1

Filtre CEM
0 = sans filtre
1 = avec filtre

Exécution de l'appareil

(0 & 1 uniquement TA-BL/série P x 1, 5 & 6 uniquement TA-BL/série P x 2)

= 1Q (sans bornes bus DC)

= 4Q (avec bornes bus DC)

= Module de freinage interne

6 = Module de freinage interne et résistance

o —=0

Options

F = sans option

G = avec Profibus DP
H = avec Interbus-S

| = CANopen
K = DeviceNet
Tension

350-460V ¥/ (230V)"
350-480V _/ (230V)"
350-460V 9/ (110V)"
350-480V / (110V)"
200-250V

50/60 Hz

AWON—O
I I |

Exemple:

Numéro de produit de base

TA-BL/P 50.1 350-400 V sans option 1Q avec filire CEM

Manuel de mise en service et de réglage




TA-BL/P

422 TA-BL/P4.1...300.1

Les tensions, courants et puissances indiqués dans les tableaux sont des valeurs nominales qui correspondent a
une fréquence d'impulsions maximale de 3 kHz. Pour les valeurs exactes, veuillez vous reporter aux indications de
la plaque signalétique de vos appareils.

10

Type Secteur Puissance 1Q Rendement Courant ((I)ntensité)
N°. d'article Tension | Courant| Sortie Pertes | Appareil | Systtme| | nominale| | en créte | | de coupure
230 V 2.7 KW
TA-BL/P 4.1 200V | 82A [ 46kW | 160w | 968% | 855% | 130A | 220A 29,0 A
17050-.... 480 V 57 kW
230 V 3,6 kW
TA-BL/P 6.1 400V | 122A | 62KkW | 200w | 970% | 862% | 170A | 280A 340A
17070-.... 480 V 7.4 KW
230 V 5,4 KW
TA-BL/P 8.1 200V | 165A | 94kwW | 280w | 97,1% | 865% | 270A | 420A 54,0 A
17090-.... 480 V 11,3 kW
230 V 8.1 kW
TA-BLIP10.1 =200 | 235A [140 kW | 420w | 972% | 875% | 400A | 680A 82,0 A
17110-.... 480 V 16,8 kW
230 V 11,5 KW
TA-BL/P 15.1 200V | 340A [200KkW | 570w | 972% | 885% | 580A | 91,0A 120,0 A
17160-.... 480 V 24.0 KW
230 V 15,0 KW
TA-BLIP 20.1 250 | 433 A [260kW | 720w | 973% | 896% | 750A | 1350A | 17004
17220-.... 480 V 31,0 kKW
230 V 20,2 KW
- ) :
TA-BL/P 30.1 200V | 605A [350KkW | 890w | 975% | 902% | 1000A | 1750A | 2100A
17320-.... 480 V 42,0 KW
230 V 34,1 KW
- 1) )
TA-BL/P 50.1 400V | 950A | 59,0kW | 1360 W| 97,7% | 913% | 1700A | 2600A | 3200A
17520-.... 480 V 70,0 KW
230 V 38,7 KW
- ) :
TA-BL/P 60.1 200V | 1150 A [ 67,0kW | 1480 W| 97,8% | 922% | 1900A | 3400A | 4100A
17620-.... 480 V 80,0 kW
230 V 55,4 KW
- 1) )
TA-BL/P 80.1 400V | 1550 A| 96,0 kW | 2200 W| 97,8% | 948% | 280,0A | 5100A | 5600A
17820-.... 480 V 115,0 KW
230 V 63,5 KW
- ) ’
TA-BL/P 1001 " =260 176,0 A [110,0 kW] 2500 W| 97.8% | 949 % | 3300A | 5100A | 56004
17910-.... 480 V 132,0 KW
230 V 86,6 KW
- 1) )
TA-BL/P 150.1 " I=2560 | 240,0 A [150,0 kW] 3100 W| 98.0% | 950% | 4400A | 7000A | 84004
17930-.... 480 V 180,0 KW
230 V 103,9 KW
- 2) )
TA-BLIP 180.1 % =455y 142’5 A [180.0KW] 4000 W [ 97,8 % | 94,8 % 275’BA 513’8 A 56§’BA
17940-.... 480 V O AT 516,0 kW , , ,
230 V 121,0 KW
- 2) )
TA-BL/P 200.1 % |55 17§’BA 210,0 kW] 4700 W| 97,8 % | 94,9 % 32(2)’:” 51(2)’BA 56(2)):)A
17950-.... 480 V O AT540,0 kW ; ; ;
230 V 173,20 KW
- 2) 3
TA-BLIP 300.1 % =450y » 45’6 A [390.0kW] 6300 W [ 9809% | 950% [ , 4(2)’:) A 703’5 Al s 4(2)’:) A
17970-.... 480 V Y A 7360,0 kW ’ ’ ’

" Les appareils de régulation TA-BL/P 30.1 a TA-BL/P 150.1 ont besoin d'une tension pilote supplémentaire.

2 A partir de l'appareil de régulation TA-BL/P 180.1, deux étages finals paralléles sont fournis préts a étre raccordés
dans une armoire de commande IP 54.

Attention!

La puissance moteur ne devrait pas dépasser la puissance de l'appareil. Méme si le courant moteur n'est pas plus
élevé que le courant nominal de I'appareil mais que la tension moteur des moteurs magnétiques néodyme est tres
élevée, le redresseur d'entrée est surchargé.

Manuel de mise en service et de réglage
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4.2.3 Données de projet et dimensions

TA-BL/P

Tension de raccordement Dérive
Tensions de sans filtre CEM avec filtre CEM
raccordement réseau 200-250V 200-250V +10%
(voir plaque 350-460V 350-420V ¥
signaletique) 360-480V 360-480V
3 phases 50/60 Hz

IP 20
Température ambiante 0-40°C

Classe de protection

Environnement 4

erreur inférieure a 1%
0% absolu (+/- 1 unité)

Dérive de vitesse de pour valeurs analogiques (0-10V)

rotation

pour valeurs numériques (DGM 2000)

4 Les données techniques indiquées concernent un taux d’humidité de 90% et une élévation de 1000 m au-dessus
du niveau de la mer. Pour les hauteurs supérieures a 1000 m, ainsi que pour des températures ambiantes plus
élevées, la puissance doit étre réduite.

Dimensions Protection réseau Débit volumétrique min.| Poids
Modeéle d'appareil externe a retardement f
PP LxHxP 1 Ph 3 Ph corgr%li;nzr;n \?(Iarr?ti?a?eur net

TA-BL/P 1.2 (200-250V) 10A 6A -
TA-BL/P 2.2 (200-250v) | 136 x 318 x 288 mm 16 A 10 A -
TA-BL/P 3.2 (200-250V) 25 A 16 A 36 m3/h
TA-BL/P 2.2 (360-480V) - 6A -
TA-BL/P 4.2 (360-480V) 145 x 343 x 288 mm - 10A 36 m¥/h
TA-BL/P 6.2 (360-480V) - 16 A 36 m%h
TA-BL/P 4.1 211 x 290 x 301 mm 3x 10,0 A 36 m¥/h 11,0 kg
TA-BL/P 6.1 211 x 290 x 301 mm 3x 16,0 A 36 m3/h 11,5 kg
TA-BL/P 8.1 228 x 305 x 355 mm 3x 25,0 A 72 m¥h 13,5 kg
TA-BL/P 10.1 228 x 305 x 355 mm 3x 25,0 A 72 mé/h 14,0 kg
TA-BL/P 15.1 278 x 385 x 320 mm 3x 35,0 A 80 m¥h 18,0 kg
TA-BL/P 20.1 307 x 500 x 320 mm 3x 50,0 A 100 m3/h 31,0 kg
TA-BL/P 30.1 " 307 x 500 x 320 mm 3x 63,0 A 210 m¥/h 33,0 kg
TA-BL/P 50.1 " 367 x 645 x 350 mm 3x 125,0 A 220 m*/h 55,0 kg
TA-BL/P 60.1 " 367 x 750 x 350 mm 3x 125,0 A 240 mé/h 65,0 kg
TA-BL/P 80.1 " 415 x 1000 x 369 mm 3x 200,0 A 650 m?/h 107,0 kg
TA-BL/P 100.1 " 440 x 1100 x 369 mm 3x 200,0 A 690 m3/h 125,0 kg
TA-BL/P 150.1 " 698 x 980 x 399 mm 3x 250,0 A 1150 m3/h 158,0 kg
TA-BL/P 180.1 ? (1200 x 2000 x 600 mm) 6x 200,0 A 1400 m3/h 470,0 kg
TA-BL/P 200.1 2 (1200 x 2000 x 600 mm) 6x 200,0 A 1500 m®/h 720,0 kg
TA-BL/P 300.1 (1600 x 2000 x 600 mm) 6x 250,0 A 2300 m®¥/h 630,0 kg

" Les appareils de régulation TA-BL/P 30.1 a TA-BL/P 150.1 ont besoin d'une tension pilote supplémentaire.

3 A partir de l'appareil de régulation TA-BL/P 180.1, deux étages finals de puissance paralleles sont livrés préts a
étre raccordés dans une armoire électrique IP 54.

3 Lors de lutilisation d'appareils avec une plage de tension de raccordement de 350- 460V et d'un filtre CEM
intégré, la plage de tension de raccordement baisse a 350-420 V pour des raisons techniques.

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression Manuel de mise en service et de réglage 11



TA-BL/P

4.2.4 Réduction du courant nominal en fonction de la fréquence d'impulsions
La réduction du courant nominal a uniquement lieu lorsque le courant de pointe (courant de blocage) x 0,82 est
inférieur au courant nominal indiqué.

Courant nominal |

110%
100%

90% —

80% I

70% .__l Puissance 1Q
60% =

50% Servocommande

40%

30%

i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 f/kHz
4.2.5 Environnement

Assurez-vous que la tension d'entrée correspond aux données indiquées au chapitre 4.2. Eviter des températures et
une humidité élevées, ainsi que poussieres ou gaz agressifs. L’endroit de montage doit étre suffisamment ventilé et
ne pas étre exposé directement au soleil. Les régulateurs ont étés congus uniquement pour un montage dans des
armoires de commande. Fixer le régulateur sur un plan de montage vertical, non inflammable et ne pouvant
transmettre aucune vibration. Se référer au chap. 6 pour de plus amples renseignements sur l'installation et la mise
en service au chap. 6

4.2.6 Equipementstandard

(7 12 entrées numériques librement programmables (J Boite électronique
J 1 entrée analogique programmable -10 V.a + 10 (J Fonction potentiometre a moteur
V, 0-20 mA, 4-20 mA, régime ou courant (J Affichage & 7 segments pour messages d'état
0 1,entrée analogique programmable 0V a 10 V (J Affichage & DEL pour capteur de position, capteur
regime ou courant de vitesse 4e affichage de cadran et limite de
[ 1 sortie analogique programmable pour régime courant
ou courant £10 V (J Affichage d'erreurs dans PG 3000 et sur
J 2 sorties de relais programmables l'affichage a 7 segments
[ 3 sorties d'optocoupleurs programmables (J Programmation par PG 3000 ou ordinateur
J 1 sortie transistor Enable (J Enregistrement des données avec SmartCard ou
(J Commande par PG 3000 ou ordinateur, ordinateur
également en mode parallele (J Inversement du sens de rotation par
(7 Fonction maitre-esclave modification de la polarité théorique ou par
J Fonctionnement synchronisé contact
J Commande de positionnement () Bloc secteur de commutation uniforme, carte

capteur et carte de contréle IGBT pour toutes les
puissances (TA-BL/P 4.1 ..... 300.1)

4.2.7 Options
(J Filtre CEM (J Unité de commande multifonctionnelle PG
(J Systeme de bus avec carte supplémentaire, p. 3000
ex. Profibus ou Interbus (J SmartCard pour PG 3000

12 Manuel de mise en service et de réglage Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression



5.

Structure et fonctions

5.1

5.1.1 TA-BL/P1.2...3.2 (Appareils 200-250 V)

RS422

position
encoder

] 615)1
g2a
womrITrclo —

4Q operation @
current limit @

2
=

| Platine d'affichage LP6 |

92 Gz g €2 cc 12 02 6L 8L /L 9L GL vl el gl LLOL 6 8 / 9 G v € 2 L

Ov_6€ 8€ /E 9€ SE

\Electronique de commande LP1

VvE €€ 2€ LE O 6¢
8% Lb O Sv by £V 2 o

° B

0

N
° ©

) Platine bus LP7|| GL1

Platine de puissance LP2

R1

IGBT T1

TA-BL/P Jﬁ

programmable brushless dc system

—

1

Structure et schémas d'implantation TA-BL/P 1.2...6.2

TA-BL/P

5.1.2 TA-BL/P2.2...6.2 (Appareils 350-480V)

DOOCOOOOOO0OO00OO00OOOO0OOO00O000Q0O | —
2 9cGeve€ceglc0c6l8L/L9LGLvlElel LLOL6 8 /L 9 G v & ¢ L

1) Platine bus LP7

I t”‘
| |
G B

E1 R
: . @ Hs1 U
Platine d'affichage LP6 [tesiien [© HSa
PG 3000 e s
speed [@ HS5 H
encoder @ HS4 L
4Q operation @
current limit @ E
S
Sy
e

o)
&6
Sile)
Ele)
&le)
N2 Platine de puissance LP2
kil
| Electronique de commande LP1
ENE1S)
SiSis)
2|50
% 5]0
& [5]0
#1510 IGBT T1
data E
TA-BL/P f -,—l
4 programmable brushless dc system l® AE
T i)

" Option systemes bus, p. ex. Profibus, Interbus, CAN-Bus ou DeviceNet
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Manuel de mise en service et de réglage

[

13



TA-BL/P

5.2 Structure et schémas d'implantation TA-BL/P 4.1...150.1
5.2.1 TA-BL/P 4.1...6.1

[Carte display LP6|

ooooooo

L{u|vw|+]-

=+

L |L1|L2|L3| 0| |

=+

WS ——

E Carte de commande des transistors IGBT LP2

/Y
K
]
L[]

[° &

5.2.2 TA-BL/P 8.1

Carte display LP6| . ;
% |Carte de commande des transistors IGBT LP2]

\
Bloc d'alimentation LP4 5 - A ‘

|Carte capteurs LP3]

-
-
000 P
| E_I[L
‘U VIW|+]|-

(0]
o cosooss
s |(C ;
i K1
3 ol (E o  ofpFH
= 2 Profibus ou Interbus
| o c3.1] Rl ThiMBloc 6 transistors IGBT
= GL1
] C1.1..C1.2 C2.1..2.2 i
+ )
o
()
0
pr}
+
B2 R3|
C ?—‘o \_ﬁ —‘10 ;l

" Option filtre CEM
3 Option systemes bus, p. ex. Profibus ou Interbus
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5.2.3 TA-BL/P 10.1

) Filtre CEM LPS5 |

TA-BL/P

I -

C2.1...C2.2

o
s
]
q
s
[+
E1..E2
© o
5.2.4 TA-BL/P 15.1
[e] o Q
| g
= IEREE | o
R caa..cazl D
@ 2) Profibus ou Interbus CI) L] |
eI} o
i . ] B
C1.1..C1.2 |} kd
O o i . g
BT B ] F] E
- T} - O d 1
= Bloc d'alimentation LP4 Carte capteurs LP3 =— ﬁ[
P 0 | : | ¢
ol C3.1 KA1 o Carte de commande des gansistorilGBT LPZ‘
O o %0 Po
O o o
1) Filtre CEM LP5|| o
E1..E2 A= Th1 )
O B
@ @
GL1
O o == O
’7 o f 3x Bloc 2 transistors IGBT o

1)

2
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Option filtre CEM
Option systemes bus, p. ex. Profibus ou Interbus

Manuel de mise en service et de réglage

15



TA-BL/P

5.2.5 TA-BL/P 20.1...30.1

® ® L
N
® <
T
5
Z
= 1C2.1...C2.3 3
e | &0y 57 |
RIE 2 Profibus ou Interbus
o
-
i 5
[o “

" Filtre CEM LP5
E - e Carte cateur@sBL
SIS S
[Bloc d'alimentation LP4| C1.1...C1.

o 8] [Carte de commande des transistors IGBT bP?j
i o o C
{
- o
([E1..E2] =

5.2.6 TA-BL/P 50.1

| Carte display LP6 |

Carte capte
B

o I
[y

[ e
® (]

®

® @

3D E1]
!\‘ 3

de commande des transistors IGBT LP2]

[3x Bloc 2 transistors IGBT]

Thi..Th2 = [ C

" Option filtre CEM
3 Option systemes bus, p. ex. Profibus ou Interbus
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TA-BL/P

5.2.7 TA-BL/P 60.1

Carte display LP6 |

de des transistors

0 i o

6x Bloc 1 transistors IGBT

— 1 1S

5.2.8 TA-BL/P 80.1

Carte display LP6|

1 CC) o | Qo Cl
R1..R6 | W —
2@ ==
— E O
=
O, o =3
Eﬂmgm EF'
© Carte capteurs LF
® &) 2 &) (&) (&)
3 @ o 1) Filtre CEM LP5 ﬁ =
x B(I)o: d'alimentation LP4 ] 2 Profibus ou Interbus
] [@) ®
5] (O} Of
Ql
T Th1...Thé 0
SE4HGL1...GL3
7 -
O

" Option filtre CEM
3 Option systemes bus, p. ex. Profibus ou Interbus
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TA-BL/P

5.2.9 TA-BL/P 150.1

18

6

[ |

EEI;

Th1..Th3

I OllQ|| o I olflo

—{ Carte de commande des transistors IGBT LP2

=R

l%oo e

I@III@ o I@III@ O I@III@ o

FSURE  ERLPS2E  RRLeSSiie

I |1
@

-

AU

" Option filtre CEM

E1]

3 Option systémes bus, p. ex. Profibus ou Interbus
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5.3 Cartes LP2 aLP5
5.3.1 Platine de puissance LP2 TA-BL/P 1.2....3.2 (appareils 200-250 V)

P1
P2
P3
P4
P5
HS1 (W)
HS2 (V)
HS3 (U)

o= <c

DEL 8 (jaune)
DEL 7 (blanc)
DEL 6 (blanc)
DEL 5 (blanc)
DEL 4 (blanc)
DEL 1 (rouge)

DEL 2 (blanc)
DEL 3 (blanc)

DELA1
DEL2
DEL3
DEL4
DEL5
DEL6
DEL7
DEL8

DEL9
DEL10 -

P1
P2
P3
P4
P5
P6

HS1 -
HS2 -
HS3 -

LS1

(rouge) Défaut IGBT (court-circuit)

(blanc)

(blanc)
(jaune)
pontée

Transistor de pied U
Transistor de pied V
Transistor de pied W
Transistor de téte W
Transistor de téte V

Transistor de téte U

Relais K8 résistance de chargement

(rouge) Etage final surchauffé (IGBT)
(rouge) Tension de circuit intermédiaire

disponible
Amplification
Point zéro
Amplification
Amplification
Amplification

Valeur réelle de courant
Valeur réelle de courant

Phase U............... (HS1)
Phase V .............. (HS2)
Phase W .............. (HS3)

Module de freinage tension de mise en

marche

Convertisseur de courant

W)

Convertisseur de courant (V)
Convertisseur de courant (U)

DEL 9 (rouge) LS5

BR 1

BR 2/4

BR 3

F1

LS 1/2
LS 3/4
LS 5/6
LS 7/8
LS9
LS 10
LS 11

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression

LS6

P6 LS7 LS8

TA-BL/P

LS 10
LS 11
LS9

5K

Liaison allant a la carte de commande LP1 par

un cable plat

Valeur réelle de courant

PIN 1-2 Enfiché: réglage en usine
PIN 2-3 Enfiché: option valeur réelle de

courant positive contre la masse

PIN 1-2 Enfiché: réglage en usine
PIN 2-3 Enfiché: réglage en usine

Fusible bloc secteur de commutation 3,15 A

moyennent retardé

Thermorupteur étage final
Résistance de charge

Thermorupteur résistance de freinage

Résistance de freinage interne
Ventilateur de l'appareil (masse)
Non utilisé (-24 V)

Ventilateur de l'appareil (+24 V)

Manuel de mise en service et de réglage 19
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TA-BL/P

5.3.2 Platine de puissance LP2 TA-BL/P 2.2.... 6.2 (appareils 350-480 V)

20

LS2 DEL 1 (rouge) LS3 LS4

0 PR
I B"‘: Ri
P2 15 C
P3 c my .
P4 \
P5 : DEL 2 (rouge)
P6 j DEL 3 (jaune)
HS1 (W) LS 11
HS2 (V) LS 10
HS3 (U) LS9
u S
\'} ) L2
w L3
L L
F1 LP2
DEL 11 (blanc) LP1
DEL 10 (blanc) LP3
DEL 9 (blanc) LS13
DEL 8 (blanc) LS12
DEL 4 (rouge) i
By e o LP4
DEL 5 (blanc) @ e AN 2T I AT o 2 s e o
DEL 6 (blanc)
DEL 7 (blanc)
DEL1 - (rouge) Etage final surchauffé (IGBT) X1/X2 - Liaison allant a la carte de commande LP1 par
DEL2 - (rouge) Tension de circuit intermédiaire un cable plat
disponible
DEL3 - (jaune) Relais K8 résistance de chargement BR1 - Valeur réelle de courant
pontée PIN 1-2 Enfiché: réglage en usine
DEL4 - (rouge) Défaut IGBT (court-circuit) PIN 2-3 Enfiché: option valeur réelle de
DEL5 - (blanc) Transistor de pied W courant positive contre la masse
DEL6 - (blanc) Transistor de pied V
DEL7 - (blanc) Transistor de Pled v . BR 2/4 - PIN 1-2 Enfiché: réglage en usine
DEL8 - (blanc) Module de freinage actif BR3 - PIN 2-3 Enfiché: réalage en usine
DEL9 - (blanc) Transistor de téte W - reglag
DEL10 - (blanc) Trans!stor de t?te v F1 - Fusible bloc secteur de commutation 3,15 A
DEL11 - (blanc) Transistor de téte U .
moyennent retarde
P1 - Module de freinage tension de mise en LS 1/2 - Thermorupteur étage final
marche LS 3/4 - Résistance de charge
P2 - Amplification Valeur réelle de courant LS 5/6 - Thermorupteur résistance de freinage
P3 - Point zéro Valeur réelle de courant LS 7/8 - Résistance de freinage interne
P LS9 - Ventilateur de l'appareil (masse)
P4 - Amplificat Phase U ............... HS1
mprtication ase U HST) s 10 - Non utiisé (24 V)
P5 - Amplification Phase V ............... (HS2) LS 11 - Ventilateur de l'appareil (+24 V)
P6 - Amplification Phase W .............. (HS3)
HS1 - Convertisseur de courant (W)
HS2 - Convertisseur de courant (V)
HS3 - Convertisseur de courant (U)
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TA-BL/P
5.3.3 Carte de commande des transistors IGBT LP2 TA-BL/P4.1...300.1

Transistor T3 (transistor de téte)

DEL1 - (blanc) Etage d’allumage transistor T3 activé
LP1 - Dbase Allumage transistor T3

LP2 - Emitter Transistor T3

LP3 - Buss +

Transistor T2 (transistor de téte)

O KOPF IGBT.CONTROL FUSS O

DEL2 - (blanc) Etage d’allumage transistor T2 activé LD © TRE =
. N~ Kollektor
LP4 - base Allumage transistor T2 Fer S: é] v O e

LP5 - émetteur Transistor T2

%ao(‘..:'\ j Gate
LP6 - Buss + BUSS + /\Ti\_g O ED4 Emitter

; o O =N Kollektor
mitter N~ ~—
Transistor T1 (transistor de téte) EG;; g-\'c)’" é] Y T5
DEL3 - (blanc) Etage d’allumage transistor T1 activé T2 %mi’s Gate
i Emitter

LP7 - base Allumage transistor T1 Buss+ 1 O @) OE,s
LP8 - émetteur Transistor T1 Emitter L%b O! . O = Kolickor
LP9 - Buss + Gate s?‘:)fxé T4

T W@Q Gate
Transistor T6 (transistor de pied) BUSS + —~ O o L O Q[Ege Emiter
DEL4 - (blanc) Etage d’allumage transistor T6 activé
LP10 - collecteur Transistor T6 o7 O
LP11 - émetteur Transistor T6 . (Lt Lo%ﬁn*z (@)
LP12 - Dbase Allumage transistor T6 O
Transistor T5 (transistor de pied) i i ® N
DEL5 - (blanc) Etage d’allumage transistor T5 activé I
LP13 - collecteur Transistor T5 i

- OO0

LP14 - émetteur Transistor T5
LP15 - base Allumage transistor T5

L ~——rf]LP22

-24VDC ~#~~==]LP20
+24VDC ==t | LP21

Transistor T4 (transistor de pied)

DEL6 - (blanc) Etage d’allumage transistor T4 activé
LP16 - collecteur Transistor T4

LP17 - émetteur Transistor T4

LP18 - base Allumage transistor T4

La carte de commande des transistor IGBT LP2 a été réglée et contrélée en usine.
La destruction du scellement entraine la perte de la garantie!

Signalisation surintensité/court-circuit

DEL7 - (blanc) pour transistor 3 (transistor de téte)
DEL8 - (blanc) pour transistor 2 (transistor de téte)
DEL9 - (blanc) pour transistor 1 (transistor de téte)

DEL10- (blanc) pour transistor 6 (transistor de pied) LP22 - Tension d’alimentation du convertisseur cc/cc 0V
DEL11- (blanc) pour transistor 5 (transistor de pied) LP21 - Tension d’alimentation du convertisseur cc/cc +24V
DEL12- (blanc) pour transistor 4 (transistor de pied) LP20 - Tension d’alimentation du convertisseur cc/cc -24V
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5.3.4 LP3 - Carte capteurs TA-BL/P4.1...300.1

Attention!
Le régulateur est sous tension tant que la DEL1 (rouge) est allumée! (Tension BUSS)

DEL1 - (rouge) Présence tension BUSS O FB3 T W [ 100
DEL2 - (jaune) Relais pour contacteur K1 enclenché (ON)(EIN) C 1" ol
DEL3 - (rouge) Klixon Surchauffe LR :ll:l
l:l O | 1B2
Si DEL3 est allumée, le régulateur est en surchauffe (>80°C). l I L] o
L'entrainement est mis & l'arrét. La DEL 7 (rouge, tension BUSS/ Llpps O ol ol tes
surchauffe) sur la carte de commande LP1 est également OE ol 1es
allumée. O “
Q)
P1 - Amplification Phase U ............... (HS1) E O|T8s
P2 - Pointzéro  PhaseU .......... (HS1) Q e ol
P3 - Amplification PhaseV................ (HS2) i ool nduiniuinl “ o e
P4 - Point zéro Phase V........c..... (HS2) © 3
P6 - Pointzéro  Phase W .. (HS3) Hs3 i O o
P7 - Amplificaton Phase W .............. (HS3) ”’3
P5 - Amplification Valeur réelle de courant ® .- —ojo-Jo IS
P8 - Point zéro Valeur réelle de courant "Neas a2 Ba1
HS1 - céble moteur (U) | Convertisseur de TB1 - BUSS Minus
HS2 - cable moteur (V) | courant externe ou sur TB2 - BUSSPlus
HS3 - cable moteur (W) | carte des capteurs. TB3 - Precharge
X1 - Liaison avec carte de commande LP1 TA-BL/E91 154 - Branchement bobine du contacteur K
par cable plat TBS - +24V jusqua  TABL/P20.1
230VAC a partir de TA-BL/P 30.1
BR 1 - Valeur réelle de courant TB6/7 - Klixon Th1, voir schéma de principe au
Connecté en position 1-2: Réglage en usine chapitre 5.4
Connecté en position 2-3: Option valeur réelle de courant TB8/9 - Klixon, voir schéma de principe au chapitre
positif contre la masse 5.4

BR 2 - PIN connecté en position 1-2: Réglage en usine TB10 - Masse sortie valeur réelle du courant

TB11 - Minus sortie valeur réelle du courant

BR 3 - PIN connecté en position 2-3: Réglage en usine

La carte capteurs LP3 a été réglée et controlée en usine. La destruction du scellement
entraine la perte de la garantie!

5.3.5 LP4 - Bloc de commutation réseau TA-BL/P4.1...300.1 Branchement 3 TB4-/TB5 +

Tension d’entrée: O q @®@ FTBs O
200-400VDC 450-800VDC O @ NO)
BR1: Geschlossen BR1: Offen O © @t [ ] - |:| Fusible F1 3,15 A
[, _F1
Contacts de branchement pour transformateur TR1: — 5B moyennement
PIN-Nr..  Couleur PIN-Nr..  Couleur | JBl o 323 (@O@ 3 retarde
P3 - vert P1 - bleu = - ¥S‘5‘ Eggg +
P4 - bleu P2 - vert O P:D‘;G
P5 - blanc P5 - blanc o DI
P6 - rouge P6 - rouge I PDEPDS
P3
Le bloc d’alimentation enclenche environ 6-8 secondes BR1 -
apres la mise sous tension max. (350Vcc min.). ©
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5.4 Schéma de principe
5.4.1 TA-BL/P 1.2...6.2

Appareils résistance
e freinage interne

, . Thermorupteur
Résistance de freinage
o ’—‘o“
BEEEBIGEEIE 2 3
4 4 a 3
N~ o 1o} ©
9 94 4 4
() |
°3 — I
a ®
— 1+
I L q )
R s— 9
5 LS2 ] <
fol (LS2) ® 8
E= 2 3| =
O — <@ g m
£m | ol o o
S B — —— =
£ L LS —

LS9 (LS9)
LS11 (Ls11) - L o

[]
1
1
1
i
o>
I
1
. |o g
I o -l
1 ~
1 L
2 1 (6]
5 (LP2) | 2 oL L
il Snaii it PomTmomomomooooo o)
3 1 -
c 1 —
§ I : 5 5 I I: S [
= 1
s 9 LP3) i !
e e L e I < o
o | 1€
>3 i [
2 g LS4 (LS13) , ]
86 e ! 5 o g
-— |
3y \ """ ' S 2 53
| © n -
8 L3 E X 23
(% LP4 [} e o2
5 LS3 (LS12) [ S (P4 13 S 25
o Il > o Py
o 8 (Y] E
¢ ¢ Tl S &8
] e go¢
o a ¢ S
! = Q'_—J
<
: o Carte display
5 q o
Platine de puissance [3] [Y —

Désignation de raccordement dans () appareil 350-480 V
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5.4.2 TA-BL/P 4.1...20.1
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" Option filtre CEM

2 Option valeur réelle de courant positif contre la masse
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5.4.3 TA-BL/P 30.1...150.1
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5.5

26

Dispositifs de sécurité et de surveillance

Dispositif de sécurité sectionnant

interne:  Fusible F1 bloc de commutation réseau (voir chap.5.1, 5.2 Structure et schémas d’implantation)

interne:  Fusible préalable F2 ventilateur, et protection a partir du modéle TA-BL 30.1

(voir schéma de principe au chapitre 5.4)

externe: Protection réseau (voir chap. 4.2.2 Données de projet et dimensions)

Dispositifs de sécurité non séparateurs :
Pour assurer un fonctionnement sir du régulateur, I'électronique de commande LP1 analyse, affiche ou enregistre
les incidents de statut suivants :

Ces défauts provoquent la coupure de I'alimentation du moteur.
Se référer au chap. 9.4 pour de plus amples renseignements.

- FO
- F1
- F2
- F3
- FY
- F5
- F6
- F1
- F8
- F3
3

Surtempérature moteur (uniquement lorsque le parameétre 3,55 KLIXEN est positionné sur 1
Surintensité

Surtempérature bloc de puissance

Sous-tension circuit intermédiaire (est uniqguement indiqué lorsque le moteur est en marche)
Surtension circuit intermédiaire

Courant ondulation

Capteurs de position HS1, HS2 et HS3 (uniquement lorsque le parameétre 3,13 POSEN est positionné sur 1)
Capteurs de vitesse HS4 et HS5

Erreur de plausibilité

Court-circuit IGBT

Erreur externe (uniquement actif lorsqu'une entrée numérique est affectée au parametre 3/22 55ER)

Messages supplémentaires qui ne provoquent pas une décommutation:

- Limite de courant retardée

- Vitesse atteinte

- Disponibilité au fonctionnement

- Fonctionnement

- Message de vitesse (vitesse paramétrable)

- n > 9 min' (message de fonctionnement)

- Limite de courant
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6.0

6.1

6.1.1

TA-BL/P

Mise en service

Seuls les régulateurs avec filtre CEM intégré ou externe respectent les normes CEM pour I’émission
électromagnétique.

Pendant la conception de nos régulateurs, nous avons tenu a minimiser I’émission électromagnétique et a
maximiser I'immunité électromagnétique. Suivre rigoureusement les instructions installation. Une exécution non
conforme des travaux d’installation peut conduire a un dépassement des valeurs limites CEM et au mauvais
fonctionnement des appareils environnants.

Conseils d’installation

L’installation doit étre effectuée uniquement par un personnel qualifié.
Respecter les valeur de consignes de sécurité du chap. 2. De plus, suivre les conseils d’installation suivants:

Cet appareil n’est pas un convertisseur de fréquence. Une permutation des bornes U, V et W en branchant le moteur
CC sans balai entraine un mauvais fonctionnement du moteur. Il est nécessaire également de prévoir un cable
blindé pour la conduite de commande du moteur (connecteur 12 broches de la boite a bornes du moteur). A cet
effet, TAE propose des cables de commande préfabriqués. Le raccordement de ce cable doit étre conforme afin
d'éviter un mauvais fonctionnement de I'entrainement.

Pour linstallation électrique, respecter les normes générales d’installation:

VDE 0100  Directive pour la mise en ceuvre d'installations électriques a courant fort.
VDE 0113  Directives pour I'équipement électrique de machines de traitement ou de commande.
VDE 0160  Equipement d'installations électriques a courant fort avec des appareils de commande électroniques.

Pour des applications particuliéres, d’autres normes doivent éventuellement étre respectées.

Selon I'entreprise productrice et distributrice d’électricité, les circuits suivants peuvent étre utilisés comme mesure

de protection.

Déclenchement par tension de défaut, protection par mise a la terre ou mise au neutre (si admis).

Un déclenchement par courant de défaut ne peut pas étre utilisé en combinaison avec les régulateurs a transistors

TA-BL. Ceci est interdit dans certains pays pour plusieurs raisons:

a) Toutes les charges de type redresseurs (pas uniquement les régulateurs a transistors) peuvent engendrer un
courant continu vers la terre, capable de réduire la sensibilité du disjoncteur de protection.

b) Une charge asymétrique a cause de filtres d’antiparasitage peut déclencher le disjoncteur de protection ce qui
entrainerait un arrét indésirable de I'entrainement.

c) En cas d’utilisation de filtres CEM, les courants de décharge qui se produisent peuvent déclencher le disjoncteur
de protection monté en aval.

Utiliser uniquement des régulateurs sans défaut. Apres déclenchement des dispositifs de sécurité et avant remise en

service du régulateur, localiser et réparer le défaut. La réparation doit obligatoirement étre effectuée par TAE ou par

des techniciens autorisés par TAE.

Ne pas court-circuiter ou démonter des dispositifs de sécurité.

Se référer aux chap. 5.5 et 9.4 pour des plus amples renseignements sur les dispositifs de protection et de sécurité.

Appareils de commutation

Suivant les directives VDE, les régulateurs a transistors doivent étre connectés de maniere a pouvoir étre séparés du
réseau a I'aide de dispositifs de déconnexion appropriés (par exemple interrupteur principal, contacteur-disjoncteur,
disjoncteur de puissance).

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression Manuel de mise en service et de réglage 27



TA-BL/P

6.1.2 Cablage

Pour l'installation des cables d’alimentation, respecter une grande surface de contact du blindage. Eviter les types
de cable a brin unique dans des simples bornes de serrage. Les cables a fils fins avec sertissage sont mieux
adaptés. Des rails conducteurs a assemblage a vis conviennent également. Pour le cablage a I'intérieur de I'armoire
de commande, prendre les distances les plus courtes possibles.

Poser les cables du secteur, du moteur et de commande séparément. Si les différents conducteurs sont posés
groupés, torsader les conducteurs des cables de commande sur toute leur longueur. Pour éviter des interférences, il
est recommandé de poser les cables de signalisation de I'électronique séparément des cables de commande de la
puissance et/ou des contacteurs. Respecter une distance de 20 cm minimum. Les conducteurs de valeur de
consigne et de valeur réelle numérique ou analogique (cables de commande moteur) sont toujours a poser avec
blindage.

La source principale pour des émissions rayonnées ou conduites est le cable entre le régulateur et le moteur.
Effectuer le cablage en minimisant les distances (voir figure).

©

~
N

Régulateur .

i
=

jul
T

Cable moteur blindé © ©)
Mec bride de serrage
» T

T T

=

6.1.3 Conditions de mise a la terre

Toutes les carcasses métalliques conductrices sont a mettre a la terre séparément par des cables proportionnés.
Veiller a une compensation du potentiel sans aucun défaut. Les valeur de consignes de sécurité indiquent, pour un
défaut a 50 Hz, des sections minimums de céble. Celles-ci sont a respecter absolument.

En cas de défaut, c’est-a-dire en cas de perte d’au moins une phase, ou pour une dissymétrie importante dans le
systeme triphasé, le filtre CEM peut générer des courants de fuite jusqu’a quelque 100 mA.

Il faut donc obligatoirement mettre a la terre le filtre et le régulateur avant la mise sous tension de I'appareil.

Pour dériver des courants de haute fréquence, respecter, outre les conditions de mise a la terre citées ci-dessus, les
critéres suivants:

Tous les cables de mise a la terre doivent étre le plus court possible. Des mauvaises connexions ou des boucles
agissent comme antenne, ce qui peut provoquer une émission électromagnétique dans le réseau et causer des
perturbations. Les blindages doivent posséder une grande surface et étre posés radialement et avec une grande
surface de contact. Eviter une prolongation des blindages par un cable. Le blindage doit pénétrer dans la boite a
bornes ou le coffret raccordé. Pour le moteur on peut utiliser une bride de serrage a vis CEM PG pour le
raccordement du blindage. Coté régulateur, le blindage est serré dans un collier métallique et pressé sur une
grande surface contre la paroi nue du coffret (voir figure chap. 6.1.7).

Mettre a la terre les régulateurs avec une grande surface de contact avec I'armoire de commande.
Il est recommandé de fixer le régulateur sur une plague de montage zinguée ou chromée. Cette mesure n’exclut pas
une mise a la terre correcte de I'appareil suivant VDE pour une compensation de potentiel conforme.
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6.1.4 Dessinsd'encombrementdesappareils - s TA-BL/P 4.1...50.1
TA-BL/P 1.2...6.2 f
@ | |
R
g B
g £
H
L
E
S
S
I
o
n I
@ %) "]
‘ T1 TABLP JoTaE-
‘ B1 | T
B T
T2
TA-BL/P 80.1...150.1
HHA
i &t
TA-BL/P 60.1 e o
—»HA \g EE
& &1 -—
2] 2| |
| 2 B
B = R
R U
u S
S H
H -
L T lé T o
E T
S S
S S
ﬂ)x%‘w\ ﬂ T ?xw\
2 2 [ ]
S ]
2] ]
! B ! T -
T2 T*’ R
B1 T
B ) T
Toutes les dimensions sonten millimétres T2
TA-BL/P
Vodele | 1232 | 22..6.2 | 4.1..6.1]8.1..10.1) 151 (20.1..30.1| 50.1 60.1 80.1 100.1 150.1
0dele | 200-250v | 350-480v
B 136 145 211 228 278 307 367 367 415 440 698
B1 69,5 72,5 182 198 245 275 337 337 381 406 660
H 318 343 290 305 385 500 645 750 1000 1100 980
H1 3025 3275 271 285 365 470 627 727 970 1070 955
H2 274 299 253 260 341 433 600 730 973 1036 940
T - - 301 355 320 320 350 350 369 392 399
T 278 278 277 331 296 296 326 326 345 368 375
T2 288 288 317 371 336 336 366 366 385 408 415
S 6 6 7 7 9 9 9 9 12 12 9
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6.1.5

6.1.6

6.1.7

30

Classe de protection

Incorrect

Correct

ol

(¢]

Les régulateurs a transistors de la gamme TA-BL possédent .
une classe de protection IP20 pour montage dans une armoire H
de commande.

4443

Indication de montage

o

I e

it

Il est recommandé d’utiliser une plaque de montage zinguée
ou chromée. Tous les régulateurs TA-BL sont a fixer en ®
position verticale a I'aide de 4 vis dans un environnement sans
poussiere conductrice, humidité ou gaz agressifs. Si I'appareil

ou I'armoire sont exposés aux vibrations, il est recommandé,

pour la protection des composants électroniques, de monter la %

plague de montage ou I'armoire sur amortisseurs ou silent

blocs. En cas de montage du régulateur dans une armoire de H

commande, il faut assurer une ventilation suffisante afin de C

permettre I'évacuation de la chaleur causée par la dissipation | |

de puissance: o . o o Croquis

En outre, Ia’dlssmatlon de E)wss?nce, le débit clje la vgntllatlon A gauche, le régulateur est positionné de fagon
interne dq regulateur est c.ieterm-lnant pour le dimensionnement optimale. A droite le régulateur est disposé trop
d? Ig vent|lat,|on de l'armoire ,(v0|r chap. 4.2..3). Lg somme des haut, ainsi la chaleur s'accumule dans la zone
débits des régulateurs montés dans I'armoire doit supérieure de 'armoire.

correspondre approximativement au débit de la ventilation de

I'armoire de commande. Les puissances indiquées dans le tableau des caractéristiques techniques sont données
pour une température intérieure de I'armoire de 0 a 40°C .

Aménagement intérieur de I'armoire

En cas de montage de plusieurs régulateurs TA-BL juxtaposés, il est nécessaire de respecter une distance de 50
mm entre eux. Si les régulateurs sont disposés I'un au-dessus de I'autre, respecter une distance minimum de 100
mm. En cas de montage de pieces sans source de chaleur propre - par exemple gaines de cables - il est également
nécessaire de respecter un écart minimum. Cet écart est de 100 mm au-dessus des appareils, de 100 mm sous les
appareils et de 50 mm a c6té des appareils.

Cable de raccordement réseau et cable moteur

Il est tres important de séparer physiquement le cable de raccordement réseau du cable d'alimentation moteur. Le
céable de raccordement et le cable du moteur doivent uniquement étre blindés et ne doivent pas étre montés l'un a
c6té de l'autre et pas dans la méme gaine.

\

'Armoire de commandeF
En cas de refroidissement
insuffisant, monter un
ventilateur aspirant a
la place du filtre.

—~

Chemin de cable

A in. 100
Cable secteur—] min- 158mm

/

I~ Plaque de montage
(métallique)

womrINCcI®

cable

l—» min. 50mm

@ NN o

Grande surfaces
de contact
du blindage de cable

Chemin de cable
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6.1.8 Module de freinage

Les liaisons entre le module de freinage résistance de freinage et le régulateur sont une source de perturbations
électromagnétiques. Utiliser des cables blindés et réaliser des liaisons cablées les plus courtes possibles. Vérifier
une bonne mise a la terre (voir chap. 6.1.3).

6.2 Raccordements Raccordements 4.1...150.1
6.2.1 Branchements étage de puissance
Tension auxiliaire L1 L2 L3 +
L1-L2-L3 Raccordement réseau
Tension d’alimentation selon plaque signalétique, 50/ m m m ‘
60 Hz
u-v-w Raccordement moteur CC sans balai =|L1N i I+ fLjL2s) -
Raccordement
L1-N A partir de TA-BL/P 30.1 Rl @ Y -o=cet principel
Tension auxiliaire pour ventilateur et contacteur de e e sourant

circuit intermédiaire. Tension d'alimentation, voir clé du

numeéro d'article point 4.2.3. Le bon numéro d'article se ‘Bornes de pu:ssance‘

trouve sur la plaque signalétique ou sur la confirmation
de commande. F2 20 x 5 mm a retardement moyen 2,5
A/250 V - fusible pour contacteur K1 et ventilateur LIU|VIW + |-
Raccordements de commande = B Hp
I-0 Sortie valeur réelle du courant = o+ -

ul v| w) BUSS-
0-1 2 0-(-5V) £ 3% tension
Borne 1 2 Sortie signal =M
Borne 0 2 Masse (potentiel de terre)

Option valeur réelle de courant positive contre la masse (a indiquer lors de la commande)
Sur demande, la sortie du signal | peut étre configurée de maniere positive. I 2 0-5V.

Raccordements 1.2...6.2 L1 N (1Ph) Uniquement_pour
rmmmmsos apparlen% %)N-250 \Y
i usqu'a
Résistance de R ! L1 L2 L3 + (3Ph)
frelnage externe T 1
')
Ri-C Uniquement disponible pour TA-BL/P 1.2...6.2 o m m m ‘
RI: Résistance de freinage interne '
) + | Ri - L1/L2|L3| L+
C: Transistor Chopper (collecteur) c
. Raccordement
Ri ‘”; réseau principal
1) Le pont est supprimé lors d'un
raccordement de la résistance Buss+ Buss-
de freinage externe (Option) Résistance de freinage interne
Valeur réelle de courant
&) ‘Bornes de puissance
-
1/0|<+ uvw-lL
= I
=TT I
u vy w
6.2.2 Raccordements optionnels \@/D/i
+
Jusqu'a TA-BL/P30.... systématiquement disponible )
+ - Option tension BUSS (tension de circuit intermédiaire) La tension BUSS disponible dépend

directement de la tension secteur. (Voir caractéristiques techniques)

Le régulateur et le moteur doivent étre correctement reliés a la terre, afin d’éviter les
accidents d’électrocution, la destruction des capteurs a effets Hall du moteur ou de
I’électronique. La masse de I'électronique est en général reliée a la terre par 100 R.
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6.2.3 Raccordements decommande

Borne|Désignation Parametres standards Valeur
1 [Sortie +24 V numérique max. 100mA
2 |Entrée numérique programmable Reset
3 |Entrée numérique programmable Run cw/marche a droite
4 |Entrée numérique programmable Preset 1
5 |Entrée numérique programmable/mode Run ccw/marche a gauche
6 |Entrée numérique programmable Hold/arrét
7 |Entrée numérique programmable Preset 2 15 430V
8 |Entrée numérique programmable Fonction potentiométre moteur ? i gx
9 |Entrée numérique programmable ;)cizgﬂr:r;igzgpt?;e:ﬁgrgvs:e:m;;(:z{ Ri = 3kOhm
10 |[Entrée numérique programmable Down
11 |Entrée numérique programmable Increase/augmentation de la vitesse
12 |Entrée numérique programmable Decrease/diminution de la vitesse
13 |[Entrée numérique programmable Fréquence esclave/maitre marche
14 |0V pour entrées programmables S1-1 ouvert
15 |0V pour entrées analogiques
16 |Entrées analogiques Ref en - ou 0 V (enfichable) S2-3 fermé
17 |[Sorties analogiques + 10 V Ref.
18 [Sorties analogiques -10 V Ref max. 4mA
19 |Entrées analogiques programmables 1 Ref dans + 0-10 VS2-1 et S2-2 ouvert +/-10V/Ri 10k 0-/4-20mA 100R (10 Bit)
20 [Entrées analogiques programmables 2 0-10V 0-10V (10 Bit)
21 |[Sorties analogiques, p. ex. valeur réelle n ou valeur réelle i |Valeur réelle n -10V a +10V / 2mA (8 Bit)
22 |0 V masse analogique
23 |0V pour capteurs
24 |Entrée capteur de vitesse HS4, voie A 5 VDC ou 24 VDC
25 [Entrée capteur de vitesse HS5, voie B (voir commutateur DIP S3-1 et S3-3)
26 |Entrée capteur de position HS2
27 |Entrée capteur de position HS3 5V
28 |[Entrée capteur de position HS1
29 |+5V tension d'alimentation pour capteur 50mA
30 [Sortie valeur réelle voie A
- . - 15-30V max. 20mA
31 [Sortie valeur réelle voie B
32 [0V numérique
33 [Entrée fréquence pilote A
34 |Entrée fréquence pilote B 15V a 30V / Ri=1,5k
35 [Point pied fréquence pilote S1-2 ouvert (sans potentiel)
36 |Sortie transistor (collecteur ouvert) low actif Enable 5a30v
37 [Entrée Klixon de décommutation
38 |Point central Klixon 15 a 30V
39 |[Entrée Klixon préchauffage
40 |Sortie Klixon décommutation (+ 24 V) R
A . 15 a 30V max. 100mA
41 [Sortie Klixon de préchauffage (+24 V)
42 |Alimentation optocoupleur + 24 V et Klixon 15 a 30V
43 [Sortie programmable (optocoupleur) Message vitesse
44 |Sortie programmable (optocoupleur) Limite/limite de courant (IL 20 retardé) 15 a 30V / max. 20mA
45 |[Sortie programmable (optocoupleur) n>9 UPM
46 |Point pied commun relais (CCM)
47 |Sortie programmable (relais/contact de travail) Erreur/message de dérangement regroupé 250VAC / 2A / 500VA
48 [Sortie programmable (relais/contact de repos) %ﬁ?ﬁs:ﬁq};étdisponibilité au 48YDC /24 10W
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6.3

6.3.1

6.3.2

6.4

34

Mesures a effectuer avant la premiére mise en service

Commutateur Dip

Avant la mise en service du régulateur, il est nécessaire de controler la configuration des commutateurs Dip. Les
commutateurs Dip disposent d'un réglage standard effectué en usine. Vérifiez néanmoins si la configuration
correspond a vos besoins.

Des informations détaillées concernant les commutateurs Dip sur I'électronique de commande LP1 TA-BL/P se
trouvent au chapitre 7.4.

Réglage des parameétres de I’entrainement

Les parameétres du moteur (chap. 7.4) sont également programmés en usine avec les données standard. Les
réglages se rapportent aux données nominales liées au moteur prévu, ils sont enregistrés dans le certificat de
contréle d'accompagnement.

Contr6le de fonctionnement et réglage de premiére mise en service

Pour la premiere mise en service du régulateur TA-BL, procéder selon la liste de contrdle ci-dessous. Toutes les
instructions de ce chapitre se réferent a la carte de commande LP1. Les chapitres 6.2.3 et 7.4 expliquent les
branchements de commande ainsi que les signaux et les possibilités de réglage.

1) Monter et cébler le régulateur TA-BL suivant 6.1 et 6.2.

2) Verifier...
.. la tension d’alimentation avec la tension indiquée sur la plaque signalétique.
.. si le régulateur et le moteur sont correctement reliés a la terre.
.. Si toutes les bornes et boulons sont bien serrées.

.. les réglages des commutateurs Dip sur I'électronique de commande LP1 ou modifier le cas échéant cette
configuration pour répondre a vos besoins.

.. toutes les connexions suivant schéma de branchement.

.. al'aide d’'un ohmmeétre les phases de sortie u, v, w du moteur pour d’éventuels courts-circuits avec la terre.
La mesure doit donner environ 500kQ - 1TMQ.

3) Mise en marche de la tension de réseau

O A la mise sous tension du régulateur TA-BL/P, l'affichage a 7 segments sur la carte du display avec J et au
moins une DEL et max. 4 DEL (HS1 a HS5) doivent s'allumer aprés env. 5-10 secondes. On peut entendre
I'enclenchement du contact du disjoncteur. Le régulateur TA-BL/P est maintenant prét a fonctionner.

O alintérieur de l'appareil, sur la carte capteurs, les diodes témoins, BUSS-Tension (DEL 1 -rouge-) et Contact de
disjoncteur enclenché (DEL 2 -jaune-), sont allumées.

Uberpriifen Sie,...
.... die Sensoren nach Kap. 7.3.3
.... mit hilfe vom Programiergerat PG3000 die Parameter, so daB sie lhren Anforderungen entsprechen.

4) Démarrage de l'appareil

O Mettre en marche I'entrainement, en fermant par exemple le contact «Marche» ((KI. 5). L'affichage a 7 segments
se met en service (Enable)1. Si vous introduisez une valeur de consigne, le moteur se met a tourner et les DEL
de la commande d'état et de la commande de vitesse s'allument en alternance conformément au diagramme
7.3.3.

Veuillez consulter la notice de programmation pour les parameétres correspondants.
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5) Réglage de I-limite

Attention!

Avec ce régulateur a étage de puissance IGBT, le moment du couple est presque linéaire de 0 jusqu'a la vitesse
maximale. La croissance du couple entre la vitesse maximale et 10 t/mn s'éléve a env. 5 % lors d'un
fonctionnement sur le courant limite. A 0 t/mn, le méme couple que pour la vitesse max. est disponible. Veuillez
noter également qu'a I'état de blocage, les courants de phases mesurés (avec un ampéremétre a valeur
effective) possedent une valeur multipliée par le facteur 1,25 par rapport au courant nominal max. réel lors de la
rotation du moteur. L'affichage du courant dans PG3000 indique toujours le courant responsable du couple.

O Régler le courant max. souhaité dans le 1er et dans le 4¢ Quadrant avec les parametres correspondants. Le
courant max. de l'appareil lorsque le moteur est en rotation ne peut jamais étre réglé a une valeur supérieure au
courant de créte multiplié par 0,82. Le courant max. est cependant limité au courant de créte moteur x 0.65.

Une démagnétisation du moteur peut uniquement étre évitée lorsque les données du moteur (courant de créte -
courant de démagnétisation) ont été entrées correctement a l'aide des parametres du logiciel.

6) Apres la mise en marche de l'entrainement, il est nécessaire de controler encore une fois si les parametres
vitesse min., vitesse max., mode ralenti, temps de montée et de descente de puissance, etc. correspondent a
VOS exigences.
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7.

7.1

Instructions de commande

Valeur de consignes de sécurité

Le régulateur ne doit étre utilisé que par un personnel qualifié¢ sachant manipuler ce type de matériel. Il est indis-
pensable de respecter les domaines d’utilisation ainsi que les valeur de consignes de sécurité pour la manipulation
du régulateur (voir chap. 3).

Attention! Danger de mort!

Avant toute intervention sur le régulateur, il doit étre isolé du réseau. Avant tous
travaux, l'appareil doit étre ouvert uniquement aprés la décharge des
condensateurs de BUSS (la diode DEL1 rouge, de la carte capteurs LP3, s'éteint, 5
minutes apres la séparation du réseau).

>PB B P

L'utilisation de machines ou d'appareils électriques ou électroniques s'accompagne de risques
inhérents | C'est pourquoi leur mise en place et leur maintenance doivent étre effectuées
uniquement par des personnels qualifiés.

Veillez a ce que le courant de coupure du régulateur ne dépasse jamais le courant de pointe du
moteur.

En cas de livraison d’un régulateur avec moteur, la puissance nominale et le courant de coupure
du régulateur sont réglés en usine suivant les caractéristigues du moteur.

Le régulateur et le moteur doivent étre correctement reliés a la terre, afin d’éviter les accidents
d’électrocution, la destruction des capteurs a effets Hall du moteur ou de I'électronique. La
masse électronique est en général reliée a la terre avec 100R.

7.2 Séquences de mise sous tension / hors tension

36

En regle générale, il n’existe pas de séquences de mise sous tension / hors tension. Cependant, pour la protection
des relais, fusibles, etc., nous vous recommandons de suivre les conseils suivants:

- Mettre l'appareil sous tension. Le régulateur peut étre démarré apres signalisation de la disponibilité au
fonctionnement (p. ex. fonctionnement/Preset, etc.).

- Pour la mise hors tension, le régulateur doit tout d'abord étre arrété puis débranché aprés le message vitesse <
9 t/mn. Le contacteur est ensuite mis hors circuit.

- Une remise en marche immédiate est possible aussi longtemps que la disponibilité au fonctionnement existe. Si
le message est effacé, la nouvelle mise en marche doit uniquement étre effectuée au bout de 10 secondes ou
lorsque l'alimentation en courant de I'électronique est interrompue (le convertisseur DC/DC s'est mis hors
service, l'affichage a 7 segments s'éteint).

- Aucun message n'est généré lors d'une courte défaillance de phase! Le message sous-tension apparait
uniguement lorsque la tension du bus descend a une valeur inférieure a 420 V.

Attention ! Apres le déclenchement du message «prét au fonctionnement» inactif, ne pas
alimenter I'appareil par le réseau pendant un intervalle de 10 secondes.
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7.3 Carte display LP6
7.3.1 Affichage a7 segments

0 Disponibilité au fonctionnement
] Fonctionnement (Enable)

Messages de dérangement: (F et un chiffre s'allument alternativement)
FO Surtempérature moteur (uniquement lorsque le parametre 3/55 KLIXEM est réglé sur 1)
F1 Surintensité

F2 Surtempérature bloc puissance

F3 Sous-tension (est uniquement généré lorsque le moteur est en marche)

F4 Surtension BUSS

F5 Courant ondulation

F& Capteurs HS1, HS2 et HS3 (uniquement lorsque le parametre 3/13 POSEM est réglé sur 1)
F1 Capteur de vitesse HS4 et HS5

F8 Erreur de plausibilité

F9 Court-circuit IGBT

E’ Défaillance externe par les bornes (uniquement actif lorsqu'une entrée digitale est affectée au paramétre 3/22 SSER)

7.3.2 Carte display a affichage DEL LP6

HS 1 transparent..... capteur de position

HS 3 transparent..... capteur de position

HS 2 transparent..... capteur de position

HS 5 transparent..... capteur de vitesse piste B
HS 4 transparent..... capteur de vitesse piste A
DEL 6 transparent..... mode 4Q

DEL 7 Rouge............. limite de courant

Affichage a 7 segments

HS1
Capteur de position
HS3
Capteur de position
X1 HS2
Interface Capteur de position
RS422 / RS485 HS5
Capteur de vitesse piste B
— HS4
X2 Capteur de vitesse piste A
Connexion DEL 6
avec PG3000 Mode 4Q
DEL 7

Limite de courant
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7.3.3 Controle des capteurs

Les 5 diodes DEL18 a 22 (blanc) permettent de vérifier le bon fonctionnement des capteurs a effet Hall du moteur.
HS1/HS2 /HS3 - Capteurs de position
HS4 / HS5 - Capteurs de position

Pour vérifier le bon fonctionnement des capteurs a effet Hall, procéder de la maniere suivante:
a) Débrancher le régulateur du secteur.
b) Brancher les cables de commande sur le moteur.
c) Débrancher les cables de puissance des bornes de puissance U, V, W du régulateur!

d) Enclencher le réseau et la tension de commande, et quand le témoin de fonctionnement est allumé, effectuer
le test suivant.

e) Tourner lentement I'arbre moteur manuellement dans le sens contraire aux aiguilles d'une montre (vue du co6té
sortie). Les diodes HS1 a HS5 se mettent maintenant a s'allumer dans un ordre défini (voir diagramme).

Diagramme Séquences des diodes témoin (cas idéal)
Les capteurs avec les cables fonctionnent bien si la séquence d’allumage et d’extinction des diodes correspond a
celle du diagramme.

Moteur 4 pdles : BL-71... BL-160 avec commande d'impulsion 30 impul. / 360°, échelle 0-360°
Moteur 6 pdles : BL-N-71... BL-N-100 avec commande d'impulsion 30 impul. / 360°, échelle 0-360°
Moteur 8 poles : BL-180...BL-315,BL-N-112...BL-N-180 avec commande d'impulsion 30 impul. / 360°, échelle 0-180°

Diagramme séquence d'allumage moteurs a 4 et 8 pbles

DEL allumée
HS1 DEL éteinte
HS2 | ]
HS3 \ \

HS4 3 3 3 3 !
HSS (LT LTSy LU

0° 60° 120° 180° 240° 300° 360°
(30°) (60°) (90°) (120°) (150°) (180°)

1 rotation moteur moteur a 4 péles
(1/2 rotation moteur moteur a 8 pdles)

Diagramme séquences d'allumage moteurs a 6 péles

DEL allumée

HSt1 | [ ]
HS2 ﬁ DEL éteinte

HS3 | | |
HS4 | L L L L L L L L L L LU L L L L L LT LU L LT L L L
HS5 | ML L L L T L L T U LT L L L LT LT

0° 40° 80° 120° 160° 200° 240° 280° 320° 360°

1 rotation moteur moteur a 6 pdles
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7.4 Pontages de l'électronique de commande LP1

DEL 1
Secteur MARCHE

X3

Commutateur DIP S1

X NN NN
o5

Reset d'erreur

Commutateur DIP S3— |

ﬁ\ -

e
1 | H

Commutateur DIP S2
| | i
L L L

Pontages électronique de commande LP1

Alimentation en courant (SeCteur MarChe) .........cccooioiiiiiie s DEL 1 Vert

7.4.1 Commutateur DIP S1

Entrée numérique CONNEXION A& MASSE .....coeeueruirieieiieieieieeeeieeie e e et e e ene e e eseeneenees S1-1 Page 39
Potentiel freQUENCE PIIOTE .......oviieiieeieee ettt ebe e S1-2 Page 39
Parametre ProteCioN ECIUME .........coiuiiiiiiiiisi ettt enes S§1-3 Page 39
Puissance absorbée générateur 5 VDO .........ccoouiiiiiiiiiieicieeeeeeee et S1-4 Page 39

7.4.2 Commutateur DIP S2

Valeur de consigne courant OU tENSION .........cocvviiiiiiiiiiieiie e S§2-1 Page 39
Valeur de consigne courant OuU tENSION ...........cceoiiiiiiiiiiiie e S$2-2 Page 39
CONNEXION B MASSE ....oueeuiiiiiiiiiiie et et §2-3 Page 39
= '@SE PAS ULIlISE = ...ttt ettt ettt et ne s S2-4

7.4.3 Commutateur DIP S3

Chiffre incrémentiel du GENEIALEUN ..........ccoiii i §3-1 Page 40
Génerateur 5 VDG 0U 24 VDG .......cccoiiiiiiiiriieii ettt $3-2 Page 40
Chiffre incrémentiel du GENETatEUN ...........coiiiiiiiiiieie e §3-3 Page 40
Génerateur 5 VDG 0U 24 VDG .......cccoiiiiiiriiee ettt S$3-4 Page 40
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741

7.4.2

40

Commutateur DIP S1

Entrées numériques connexion de masse: commutateur DIP S1-1

Avec le commutateur DIP S1-1, la borne 14 peut étre reliée ou

séparée électriquement de la masse électronique.

OFF: borne 14 séparée de la masse électronique
(commande par SPS).

ON: borne 14 reliée a la masse électronique

(commande par contacts sans potentiel)
Potentiel fréquence et guidage: Commutateur DIP S1-2
OFF: La borne 35 est séparée de la masse du régulateur.
ON: La borne 35 est reliée a la borne 14.

Parameétre protection d'écriture: Commutateur DIP S1-3

Avec le commutateur DIP S1-3, le parametre protection d'écriture %

peut étre activé ou désactiveé.
OFF: Protection d'écriture activée

ON: Protection d'écriture désactivée

Puissance absorbée générateur 5V: Commutateur DIP S1-4

Avec le commutateur DIP S1-4, l'alimentation en tension interne
de 5 VDC pour le générateur est adaptée a la puissance
absorbée nécessaire.

OFF: Générateur capteur de hall 5VDC puissance absorbée
< 150 mA

ON: Générateur 5VDC puissance absorbée > 150 mA
(TAE Standard)

Commutateur DIP S2

g
dcE

()

105
J o

[:] ¥t
(1]

| k==
DHHHH\\\\HHHIHHHH\\IHHHD
Réglage en usine: Commutatéur DIP S1
Commutateur DIP S1 (o] [o]

oFF1 2 3 4
S1-1: OFF  S1-2: OFF  S1-3: ON S1-4: ON

Valeur de consigne courant ou tension Commutateur DIP S2-1/S2-2

Les commutateurs DIP S2-1 et S2-2 servent a régler les valeurs

de consigne spécifiées (les deux commutateurs DIP doivent

toujours étre couplés de maniére identique).

OFF: Spécification valeur de consigne 0-10 V ou = 10V
(tension).

ON: Spécification valeur de consigne 0-20 mA ou 4-20 mA
(courant)

Connexion de masse: Commutateur DIP S2-3

Le commutateur DIP S2-3 permet de relier ou de séparer

électriquement la borne 16 de la masse électronique.

OFF: Spécification valeur de consigne analogique courant ou
tension.

ON: Spécification valeur théorique externe par potentiometre

- n'est pas utilisé - Commutateur DIP S2-4

NEE N eaT T
o0 ® I
o L g

=

AOO0000

@[ & |

|
t |
m T
(1]

i L]
LT PN LTI T LI
Réglage en usine: Commutateur DIP S2
Commutateur DIP S2 (o] [0} (0]

oFF1 2 3 4
S2-1: OFF  S2-2: OFF S2-3: ON
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7.4.3 Commutateur DIP S3
Nombre d'incrément du générateur: =~ Commutateurs DIP S3-1 et S3-3

__
L L e ]
Avec les commutateurs DIP S3-1 et S3-3, le nombre d'incréments DD H: = Im L
ou les impulsions des générateurs sont réglés (les deux D 1] = D
commutateurs DIP doivent toujours étre couplés de maniere identique). OO
OFF: Générateur avec plus de 100 incréments ou impulsions/ 3
rotation [LI1] =
ON: Générateur avec moins de 100 incréments ou impulsions/
rotation [
Générateur 5VDC ou 24VDC: Commutateurs DIP S3-2 et S3-4 | | o
Les commutateurs DIP S3-2 et S3-4 permettent de régler le signal
de niveau du générateur (les deux commutateurs DIP doivent toujours O
étre couplés de maniére identique).
OFF: Générateur avec alimentation 5VDC.
ON: Générateur avec alimentation 24VDC.
(Les générateurs de 12V ne sont pas autorisés) (] F
LL]
| =
O N LTI T LI
Commutateur DIP S3 Commutateur DIP S3
Si le moteur TAE n'est pas '

connu, comme sur lillustration: |y 5 5 %
S3-1: ON S3-2: OFF  S3-3: ON S3-4: OFF

Si le moteur est connu chez TAE ou livré par TAE,
l'adaptation du générateur a déja été effectuée.
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8.0 Unité de commande multifonctionnelle PG3000

8.1

Plan de situation PG3000

B O -

550

=N [11]] [nuai

|
v A
stop start
return enter

PG 3000

for KeyPAD PG 3000

]

A ss dc drive systems

S

g

Pos. |Désignation

Fonction

1 |Panneau daffichage LCD

140 segments, vert/rouge a fond éclairé

2 Touche fléchée descente

Mouvement de recul (déroulement) a l'intérieur de la structure du menu

3 Touche fléchée montée

Mouvement d'avance (roulement) a l'intérieur de la structure de menu

4 Touche stop/return

Arrét (menu CTRL), interruption ou quitter le menu sélectionné

5 Touche start/enter

Démarrage (menu CTRL), confirmation ou sélection de menu)

6 SmartCard

Mémoire de données SmartCard, enregistrement du réglage de l'appareil

7 Cable de raccordement

Longueur maximale 0,30 m

8.1.1 Caractéristiquestechniques PG3000

42

Dimensions (Ixhxp)

62x158x21 mm

Poids 100 g
Protection VBG4, IP20
Température ambiante 0..40 °C
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8.2 Utilisation des éléments de commande

8.2.1 Généralités

TA-BL/P

Apres la mise en marche de la tension secteur, I'appareil effectue un autotest (le display est éclairé rouge)

L'appareil de régulation TA-BL/P.... cl6ture ce test en passant directement a la valeur actuelle de l'affichage de

valeur réelle réglé (parametre 4/09) (display éclairé vert).

La ramification du menu VAL est active. En effleurant a deux reprises la touche stop/return, l'affichage passe sur

MENU et ouvre la sélection d'autres ramifications de menu.

Ramification de menu | Description

VAL Affichage des valeurs réelles

PARA Modlflcgtlon du réglage des parametres VAL
(paramétrage)

CTRL Commande du moteur par l'appareil de
programmation manuel PG3000

CARD Chargement/enregistrement du réglage
de l'appareil avec la SmartCard

8.2.2 Elémentsdecommande

Les touches fléchées servent a sélectionner les ramifications de

menu ainsi que les différents parameétres et permettent leur
modification. Si I'effleurement de la touche se fait une fois,

l'utilisateur passe a la prochaine ramification du menu ou au

parametre ou a la plus petite modification d'une valeur d'un
parametre.
Si une touche est maintenue enfoncée, un déroulement

automatique a lieu, lequel est arrété a partir du moment ou la

touche est relachée.

La touche stop/return permet de quitter des ramifications de

menu ou d'interrompre des modifications de parameétres
('ancienne valeur reste maintenue).

La touche start/enter permet d'appeler des ramifications de

menu ou des parameétres et d'enregistrer des modifications.

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression
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return
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enter
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8.2.3 Display LCD

11T

OO =
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|
Pos. Désignation Fonction
8 Sens de rotation a gauche |Affichage de contrle pour champ de rotation de sortie, marche a gauche active
9 Sens de rotation a droite  |Affichage de contr6le pour champ de rotation de sortie, marche a droite active
10 Rampe d'accélération Affichage de contrle, actif pendant l'accélération
11 Rampe de freinage Affichage de contréle, actif pendant le freinage
12 Affichage & 3 chiffres eAtﬁ;)C;ri?r?éfrZ r]sct)e'gments pour les valeurs réelles de la vitesse en pourcent
13 Menu VAL Affichage de valeurs réelles, p. ex. vitesse, courant, vitesse linéaire, etc.
14 Menu PARA Modification du réglage des parameétres
15 Menu CTRL Commande du moteur par l'appareil de programmation manuel PG 3000
16 Menu CARD Chargement/enregistrement du réglage de l'appareil avec la SmartCard
17 | Unité physique pour pos. 20 |Affiche %, V, A, VA avec affectation automatique
18 | Unité physique pour pos. 20 |Affiche h, t/mn avec affectation automatique
19 | Unité physique pour pos. 20 |Affiche Hz, s, Hz/s avec affectation automatique
20 Affichage a 5 chiffres Affichage a 15 segments pour le nom et la valeur des parametres
21 Désignation Bargraph Affiche des lettres de formule ou une unité physique pour Pos. 22
22 Bargraph a 10 positions  |Affiche des paramétres, p. ex. vitesse, courant - (parameétre 4/10)
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TA-BL/P

8.3 Menu valeurs réelles

8.3.1 Structure du menu VAL

Sélectionner la ramification de menu VAL avec les
touches fléchées.

Le passage au menu des valeurs réelles s'effectue en
confirmant avec la touche start/enter.

Les touches fléchées permettent maintenant de

N

y
sélectionner la valeur réelle souhaitée qui doit A
apparaitre sur le display. Les valeurs réelles disponib- @ SPF ': ﬂ i g

les apparaissent dans le tableau 8.3.2 ci-apres.

Y
T
[
.
.
- [—
= (
[
|
(|
]
]

A

La valeur réelle SPEED (valeur réelle de la vitesse) est
sélectionnée dans l'exemple indiqué.

La valeur réelle momentanée est affichée en effleurant
la touche start/enter.

En effleurant la touche start/enter ou la touche stop/
return, il est possible de revenir a la sélection des
valeurs réelles.

8.3.2 Istwerte

Paramétre A;fii:;; 39' Désignation Unité Plage d'affichage
o/ SPEED Vitesse moteur min- 0 - 6000
/02 LURR Courant A 0.0 - 3000.0
a/03 LSPD Vitesse produit - 0 - 30000
a/04 LSPO1 Vitesse produit - 0.0 - 3000.0
a/05 LSPO2 Vitesse produit - 0.00 - 300.00
a/06 POSLD Position (low) - 0 - 65535
a0 POSHI Position (high) - 0- 65535
a/a8 LERD Vitesse pilote min-’ 0 - 6000
a/09 Sk Version de logiciel - 0 - 9999
o/ gusy (BUSS) tension du circuit intermédiaire Y 0- 9999

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression Manuel de mise en service et de réglage 45



TA-BL/P

8.4 Menu parametres

8.4.1 Structure du menu PARA

Sélectionner la ramification de menu PARA avec les
touches fléchées.

Le passage au niveau parametre s'effectue en
actionnant la touche start/enter et l'affichage passe sur
MODE.

Le groupe de paramétres (MODE) avec lequel le travail
doit étre effectué doit étre sélectionné en premier.

En effleurant la touche start/enter, le groupe de
parameétres momentanément réglé est affiché.

Il est possible de passer a un autre groupe de
parametres a l'aide des touches fléchées.

En effleurant la touche start/enter, le groupe de
parameétres sélectionné est validé et l'affichage revient
sur MODE.

A l'aide des touches fléchées, il est maintenant possible
de se déplacer a travers le groupe de parametres réglé
auparavant (MODE).

La touche A permet d'avancer dans la liste des
parametres et celle-ci peut étre reculée avec la
touche ¥

FURCCEL &

S

Lorsque vous avez atteint le parametre de votre choix
(dans l'exemple ACCEL), il convient d'appuyer sur la
touche start/enter pour obtenir l'affichage de la valeur
de parametre momentanément réglée.

Y
A

Les touches fléchées vous permettent maintenant de
modifier la valeur. En appuyant sur la touche start/
enter, la valeur qui vient d'étre réglée peut étre reprise.

La touche stop/return vous permet d'interrompre a tout
moment l'opération. La valeur enregistrée en dernier
est conservée.

Wert
speichern
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8.5 Menu commande moteur

8.5.1 Structure du menu CTRL

Sélectionner la ramification de menu CTRL avec les
touches fléchées.

Le passage a l'entrée du mot de passe s'effectue en
actionnant la touche start/enter et I'affichage passe sur
PW.

A l'aide des touches fléchées, le mot de passe peut étre
entré et validé avec la touche start/enter. (Réglage en
usine mot de passe = 111).

Vous pouvez maintenant spécifier une valeur de
consigne de vitesse en effleurant les touches fléchées
(p. ex. 2250 min).

En effleurant la touche start/enter, I'affichage du sens
de rotation se met a clignoter et le régulateur démarre
avec la rampe d'accélération réglée jusqu'a la valeur de
consigne réglée.

La valeur réelle de la vitesse est en plus affichée en %
(petit affichage).

Vous pouvez modifier la valeur de consigne a l'aide des
touches fléchées.

En effleurant la touche stop/return, l'affichage du sens
de rotation arréte de clignoter et le régulateur se déplace
sur la rampe de freinage réglée jusqu'a la vitesse 0.
(Freinage uniquement pour mode 4Q ou Servo).

Si vous souhaitez modifier le sens de rotation, la valeur
de consigne doit étre réglée sur 0 avec les touches
fléchées. Si I'entrainement est arrété, il faut alors
appuyer sur la touche W et I'affichage du sens de
rotation change.

53ET]
rJ rJ L'H_l

H nnnnann;

Vous pouvez maintenant spécifier une valeur de
consigne et libérer le régulateur avec la touche start/
enter.
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TA-BL/P
8.6 Menu SmartCard

8.6.1 Structure du menu CARD

Sélectionner la ramification de menu CARD avec les
touches fléchées.

Le passage au menu SmartCard s'effectue en
actionnant la touche start/enter.

La fonction souhaitée peut maintenant étre
sélectionnée a l'aide des touches fléchées. Les
fonctions disponibles sont indiquées dans le tableau
8.6.2. ci-apres.

Dans l'exemple indiqué, la fonction READ (charger les
réglages de la SmartCard) a été choisie.

En effleurant la touche start/enter, la fonction est
validée et START apparait sur le display.

La fonction est démarrée en effleurant la touche start/
enter.

Dans notre exemple, les réglages de la SmartCard sont
chargés dans l'appareil de régulation TA-BL/P.......

Si la fonction a été quittée sans erreur, READY apparait
sur le display.

En appuyant sur la touche stop/return, il est possible
de revenir a la sélection du menu.

8.6.2 Fonctions du menu SmartCard

Affichage display Désignation
RERD Charger les réglages de la SmartCard dans l'appareil de régulation.
WRITE Enregistrer les réglages sur la SmartCard.
LocK Pas de fonction (réservé)
UNLEs Pas de fonction (réservé)
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9.0

9.1

9.2

9.3

TA-BL/P

Incidents

Messages d'erreur de l'appareil de régulation

L'appareil dispose d'un systeme interne de détection des incidents énumérés ci-dessous. Le régulateur est bloqué
lorsque des dérangements se produisent et une lumiere rouge apparait dans l'affichage sur le PG 3000.

Affichage
Type d'incident

régulateur | PG3000
Surtempérature moteur (uniquement lorsque le paramétre 3/55 KLIXON est réglé sur 1) Fo MTEMP
Surintensité Fl oC
Surtempérature bloc de puissance Fc TEMP
Sous-tension (uniquement lorsque le moteur est en marche) F3 uv
Surtension BUSS ] ov
Courant d'ondulation F5 RC
Capteurs HS1, HS2 ou HS3 (uniquement si le parameétre 3/13 POSEN est réglé sur 1) F5 POS
Capteur de vitesse (HS4 ou HS3) Fi SPEED
Erreur de plausibilité F8 PFLT
Court-circuit IGBT Fg IGBT
Dérangement externe (uniquement actif lorsqu'une entrée digitale est affectée au parameétre 3/22 SSER) £l EXT

Tous les dérangements peuvent étre acquittés de maniere externe par les bornes de raccordement, par les
interfaces RS 485 et RS 422 ou sur le PG 3000. Un acquittement d'un dérangement est uniquement possible dans
le cas d'un blocage du régulateur, d'un moteur arrété et d'un dérangement annulé.

Si l'acquittement est effectué de maniere externe, le dernier dérangement reste enregistré dans le PG 3000 jusqu'a
ce qu'il soit acquitté sur PG 3000. Cet acquittement par PG 3000 peut aussi avoir lieu en service. Si le dérangement
dans PG 3000 n'est pas acquitté, le fond reste rouge et l'ancien dérangement est écrasé par un nouveau. Cela
signifie que seul le dernier dérangement apparait dans le PG 3000.

Erreur de commande sur PG 3000
(pas de réaction en cas de dérangement de la part de 'appareil de régulation)

ATT1 Il n'est pas autorisé de modifier les paramétres en mode en ligne (lorsque le moteur tourne).
ATT2 Il n'est pas autorisé de commander le moteur par le PG 3000 en mode en ligne.

ATT3 L'acceés a la SmartCard en mode en ligne n'est pas autorisé.

ATT4 Le systéeme se trouve en état de dérangement. Une commande par PG 3000 n'est pas autorisée.
ATT5 Les données du moteur doivent étre complétes pour la fonction sélectionnée.

ERROR Mot de passe non valable.
Acquitter le dérangement en appuyant sur la touche start/enter.

Dérangement en mode SmartCard
(pas de réaction en cas de dérangement de la part de l'appareil de régulation)

ERR91 SmartCard est protégé contre les écritures

ERR92 Erreur lors du controle de plausibilité

ERR93 SmartCard non lisible, type de régulalteur/servorégulateur faux
ERR94 SmartCard non lisible, paramétre non compatible

ERR96 Liaison avec SmartCard interrompue

ERR97 Données SmartCard non valables

ERR98 Pas assez de place d'enregistrement sur la SmartCard.

Acquitter le dérangement en appuyant sur la touche start/enter.
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9.4 Description des dérangements

50

F 0"Surtempérature moteur. a) Surcharge du moteur.
b) Cable capteur défectueux.

c) Klixon défectueux.

F1 La décommutation en cas de surintensité peut uniquement avoir lieu en cas de:
a) Court-circuit dans I'étage final

b) Le moteur a un court-circuit entre les spires ou un court-
circuit a la terre.

F 2 Surtempérature bloc de puissance La température du corps de refroidissement de I'appareil a
dépassé la température max. (> 80°C):

a) La température ambiante est trop élevée (plus de 40°C).
b) Le ventilateur de l'appareil est défectueux.

c) Le courant continu de l'appareil (I est dépassé.

)

Nom

d) L'appareil a été mal monté (veuillez observer le point
6.1.7 disposition).

F 3 Sous-tension Buss. La tension du circuit intermédiaire est trop faible:
a) Tension secteur trop faible.
b) Une phase manque.
c) Le contacteur K1 n'a pas répondu ou est défectueux.

d) Contacteur/ventilateur tension d'alimentation (230 V)
non disponible, fusible F2 défectueux (uniquement sur
les appareils, a partir de TA-BL/P 30.1).

F Y4 Surtension Buss. La tension du circuit intermédiaire est trop élevée (> 780 V):

a) Courant de l'appareil en mode 4Q trop élevé pour le
module de freinage ou la résistance de freinage
raccordé.

b) 4° Quadrant mode sans module.

F5 Courant ondulé. L'ondulation résiduelle dans le circuit intermédiaire est trop importante:
a) Une phase manque.
b) Contact électrique circuit intermédiaire défectueux.

F 6Capteurs HS1, HS2 et HS3. La rétrosignalisation du moteur par la position du rotor présente un dérangement:
a) Cable ou fiche défectueux.

b) Capteur moteur défectueux: platine capteur ou rotor
transmetteur. (Voir instructions d'installation, de
fonctionnement et de maintenance).

F 1 Capteur de vitesse. La rétrosignalisation du capteur de vitesse présente un dérangement.
a) HS4 ou HS5 non raccordé.
b) HS4 confondu avec HS5.

F 8Erreur de plausibilité fausses entrées.

F 9Court-circuit IGBT/moteur court-circuit a la terre a) Court-circuit sur la sortie U, V, W.
b) Cable de puissance moteur défectueux.
¢) Semi-conducteur de puissance (IGBT) défectueux.

£1 Défaillance externe Une défaillance externe peut étre lue par le régulateur via
une entrée numérique. L'entrée est définie avec le paramet-
re 3/22 SSER. L'entrée peut p. ex. surveiller un déclencheur
de surintensité d'un ventilateur sur le moteur.

Manuel de mise en service et de réglage Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression



10.0 Liste des pieces de rechange

10.1 TA-BL/P 1.2...6.2

Tension secteur 200V-250 V TA-BL/P
Référence |Désignation 1.2 | 22 | 3.2
LP1 78320-0F |Carte de commande TA-BL-E/98 . . .
LP2 | 78331-1F50 |Platine de puissance (complete) sans CEM 1)
LP2 | 78331-1F51 |Platine de puissance (complete) avec CEM 1)
LP2 | 78331-2F50 |Platine de puissance (complete) sans CEM 1)
LP2 | 78331-2F51 |Platine de puissance (complete) avec CEM 1)
LP2 | 78331-3F50 |Platine de puissance (complete) sans CEM 1)
LP2 | 78331-3F51 |Platine de puissance (complete) avec CEM 1)
T1 34291-05 |(IGBT 6MBP 15RH-060 i
T1 34291-10 |IGBT 6MBP 20RH-060 . .
GL1 34368-D08 |Redresseur SK 70 D08 . . .
L1 36312-07 |Self ZKD60/21-7/3,7 mH .
L1 36312-12 |Self ZKD60/25,5-12/1,61mH .
L1 36312-16 |Self ZKD60/31-16,5/1,07mH .
29554-AF |Platine Profibus TA-BL/P 1.2...6.2 2) 2) 2)
LP6 78305-00F |Platine d'affichage TA-BL/P . . .
R1 31366-175K |Résistance PTC 175R L 88 T10 . . .
R2 30588-042 |Résistance de freinage 42R RFHT 75 3) 3) 3)
E1 68053-00 |Ventilateur 24V type 614 .
Tension secteur 350V-480V*
Référence |Désignation 22 | 42 | 6.2
LP1 78320-0F |Carte de commande TA-BL-E/98 . . .
LP2 | 78330-2F50 |Platine de puissance (compléte) sans CEM 1)
LP2 | 78330-2F51 |Platine de puissance (compléete) avec CEM 1)
LP2 | 78330-4F50 |Platine de puissance (compléte) sans CEM 1)
LP2 | 78330-4F51 |Platine de puissance (complete) avec CEM 1)
LP2 | 78330-6F50 |Platine de puissance (complete) sans CEM 1)
LP2 | 78330-6F51 |Platine de puissance (complete) avec CEM 1)
T1 34292-15 |(IGBT 7MBP 25RA-120 ° i .
GL1 34364-00 |Redresseur 36 MT 120A DS-GL 35A 1200V . . .
L1 36314-06 |Self ZKD78/27,5-4 pdles. 6A 3,15mH/enroulement .
L1 36314-12 |Self ZKD78/36,5-4 poles 12A 1,037mH/enroulement .
L1 36314-18 |ZKD78/40,5-4 pbles 18A 0,49mH/enroulement .
29554-AF |Platine Profibus TA-BL/P 1.2...6.2 2) 2) 2)
LP6 78305-00F |Platine d'affichage TA-BL/P . . .
R1 31366-175K |Résistance PTC 175R L 88 T10 . . .
R2 30588-075 |Résistance de freinage 75R RFHT 100 3) 3) 3)
E1 68053-00 |Ventilateur 24V type 614 . .

*) Avec CEM, la tension se réduit a 350-400V
1) Exécution avec ou sans filtre CEM
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2) Uniquement disponible sur la version Profibus
3) Uniquement disponible pour l'option résistance de
freinage interne
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10.2 TA-BL/P 4.1...150.1

TA-BL/P...

Référence Désignation 4.1 | 6.1 | 8.1 ] 10.1] 15.1] 20.1 30.1| 50.1| 60.1| 80.1 150.1
LP1 78280-1F |Carte de commande TA-BL/E94-PRG 10 . . . . . . . . . . .
LP2 78285-0F |IGBT-CONTROL EXB841 . . . . . . . . . . .
78304-0F |Carte capteurs . . . . . . .
78313-0F |Carte capteurs . . . .
LP4 78287-0F |Bloc de commutation 24V . . . . . . . . . . .
78297-0F |Filtre CEM TA-BL/P 4.1 2)
78298-0F |Filtre CEM TA-BL/P 6.1 2)
78299-1F |Filtre CEM TA-BL/P 8.1 2)
78299-2F |Filtre CEM TA-BL/P 10.1 2)
78300-1F |Filtre CEM TA-BL/P 15.1 2)
LP5 78300-2F |Filtre CEM TA-BL/P 20.1 2)
78300-3F |Filtre CEM TA-BL/P 30.1 2)
78300-5F |Filtre CEM TA-BL/P 50.1 2)
78300-6F |Filtre CEM TA-BL/P 60.1 2)
78300-8F |Filtre CEM TA-BL/P 80.1 2)
78300-9FC |Filtre CEM TA-BL/P 150.1 2)
LP6 78305-.. |Platine d'affichage TA-BL/P . . . . . . . . . . .
29553-0F |Profibus 3) 3) 3) 3) 3) 3) 3) 3) 3) 3) 3)
34292-11 |IGBT-6MBI 25F-120 . .
34292-21 |IGBT-6MBI 50F-120 1) .
34292-47 |IGBT-2MBI 75N-120 .
34292-52 |IGBT-2MBI 100N-120 .
34292-57 |IGBT-2MBI 150N-120 .
34292-62 |IGBT-2MBI 200N-120 .
34292-67 |IGBT-2MBI 300N-120 . . .
34292-87 |IGBT-1MBI 400N-120 .
34364-00 |Redresseur 36 MT 120A DS-GL. 35A 1200V . .
34366-00 |Redresseur SKD 60/12 . . .
34370-A0 |Redresseur IRKD 61/12 [ [
34370-C0O |Redresseur SKKD 100/14 . .
34370-E0 |Redresseur SKKD 162/12 .
34374-07 |Redresseur SKKE 201/14 i
36315-00 |Self de ligne NGD78/40-9,8/2x4,4 .
36317-01 |Self de ligne ZKD96/36,5-2x16A/2,5mH .
36322-01 |Self de ligne ZKD9/59,7-2x 28A/1,4mH . i3
36329-01 |Self de ligne ZKD105/86-2x40A/1,0mH .
36331-01 |Self de ligne ZKD135/72-2x50A/1,1mH .
L1 36334-01 |Self de ligne ZKD135/72-2x66A/0,8mH .
36343-01 |Self de ligne ZKD150/66-2x120A/0,17mH .
36348-01 |Self de ligne ZKD150/92-2x140A/0,17mH .
36350-02 |Self de ligne ZKD192/110-2x190A/2x0,3mH .
36353-L0 |Self de ligne ZKD174/102-300/0,24mH (L) .
36353-R0O |Self de ligne ZKD174/102-300/0,24mH (R) .
30470-22 |Résistances de compensation 33k Ohm 11W L [ [ .
30522-U0 |Résistances de compensation 10k 65W . . . . . . .
R3 30522-K0 |Résistances de charge BUSS 470 Ohm 65W . . . . . . . . . . .
C1.1.../C2.1.- | 32126-A0 |Capacités BUSS 2200uF (jusqu'a 460V)
.- 32126-00 |Capacités BUSS 2200uF (jusqu'a 480V)
31791-00 |Capacité redresseur 0,22uF 1000V MKP1 . .
31791-A0 |Capacité redresseur 0,22uF 1250V FKP1 . . . . . . . . .
31665-A0 |Capacité snubber 1uF F250V . . . .
31665-B0O |Capacité snubber 2,2uF F250V . . . . . . .
35020-A0 |Relais SDS JA1a-TM DC24V . .
36738-AD |Disjoncteur 20A 24VDC . . . .
K1 36745-10 |Disjoncteur 35A 230V .
36751-10 |Disjoncteur 90A 230V . . .
36754-10 |Disjoncteur 160A 230V .
F1 34472-00 |Fusible 30x5 a action retardée 3,15A . . . . . . . . . . .
F2 34442-00 |Fusible 30x5 a action retardée 2,5A . . . . .
Th1.../Th2... 31330-00 |Klixon 80°C . . . . . . . . . . .
68053-00 |Ventilateur 24V Typ 614 . . . . . .
68058-00 |Ventilateur 230V Typ 5656 . .
68062-00 gg?tlit_('a:g%é courant transversal 230V Typ
E1-E2-E3 Ventilateur & courant transversal 230V Typ
68065-00 |5k 133-AM47

Ventilateur & courant transversal 230V Typ
D2E 133-DM47

40304-02 |Recouvrement TA-BL/P 4.1...6.1 . .
40304-03 |Recouvrement TA-BL/P 8.1...10.1 . .
40304-04 |Recouvrement TA-BL/P 15.1 .
40304-05 |Recouvrement TA-BL/P 20.1...30.1 . .
40304-06 |Recouvrement TA-BL/P 50.1 .
40304-07 |Recouvrement TA-BL/P 60.1 L
40304-08 |Recouvrement TA-BL/P 80.1 .
40304-12 |Recouvrement TA-BL/P 150.1 .

LP3

T1...T6

GL1

R1,R2

C3.1

Ca.1

68066-00

" Option Servo
2 QOption filtre CEM
®  Option Profibus

Pour vos commandes, veuillez toujours indiquer le type d'appareil,
le numéro de série et la tension de raccordement.
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11.0 Tableaux d'apercu des parametres

11.1 Groupe de parametres 1

p(:::::‘%f{ e Display Désignation Plage de valeur Z‘:;?,:E:::I? Unité
vaoze MAXS | Vitesse maximale 100 - 6000 1000 min-'
/03 NS |Vitesse minimale 0 - 6000 0 min’
/o4 PRST1 |Vitesse fixe 1/rapport de vitesse 1 0 - 64000 0 -
a5 PRSTZ |Vitesse fixe 2/rapport de vitesse 2 0 - 64000 0 -
Vo6 PRST3 |Vitesse fixe 3/rapport de vitesse 3 0 - 64000 0 -
Vol LI |Courant maximal lors du mode moteur 1Q 0,1 - I-max. I-max A
1708 EN  IMode générateur, libération Oou1 0 -
/09 LY |Limite de courant, mode générateur 0,1 - I-max. I-max A

O=saut
Vi RAMP |Type de rampe de vitesse 1=rampe 1 -
2=courbe S
i ACCEL | Temps d'accélération A (montée en régime) 0,1-599,9 10,0 s
Ve DECEL |Temps de retard A (descente en régime) 0,1-599,9 10,0 s
/8 LEANE ||‘Réegti[:tegL:J|Jde lors d'un blocage de 0ou i 0 )
M BRADE |Couple darrét 0,5 s pour n< 10 ¥mn Oou 1 0 -
1K DELOF S(I)cr)]c;?gr?ere:gglztiurzl%rs d'une valeur de 0ou i 0 )
Vi6 P AMP |Régulateur de vitesse amplification P 0-100 5 %
v ! AP |Régulateur de vitesse, part intégrale 0-100 4 %
VB YIOF  |Plage d'action part | pour régulateur n 1-255 255 min-*
=] SAYE  |Enregistrer paramétre dans EEPROM Oou1 0 -
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11.2 Groupe de parametres 2

pg:::‘%‘;{ e Display Désignation Plage de valeur ':;?132:3? Unité

27072 STORED |Lecture des paramétres standards 0 oder 1 - -
o | RArsp mnmenapenons o0 | - mn
2/04 POLES |Nombre de poles moteur 2-32 - -
2/05 PR yi?en;gerer:ol{:&u)l(s:‘ons du générateur de 1-9999 ) )
c/06 MRACH | Courant nominal moteur 1,0 - 3000,0 - A
2707 MPELCY |Courant de créte moteur 1,0 - 3000,0 - A
c/08 OCTIM |Temps de surintensité (pour n < 300 min™) 0-200 80 s

0 = rampe A

1 = SWTR

3 = Dir
2/09 SETRE |Sélection rampe de vitesse A ou B 4 = rampe B 0 -

5 = pot. moteur

6 =setB

7 = Slave setB
210 ACC B |Temps d'accélération B (montée en régime) 0,1-599,9 180,0 s
2N DEC B |Temps de retard B (descente en régime) 0,1-599,9 180,0 s
I~ PHROY | Activer phase advance Oou1 0 .
2/B PHERDOR |Phase advance pour vitesse nominale 0-99 30 %
2/M PHEADM Phase advance pour vitesse maximale 0-99 50 %
2/ INCR | Augmentation de vitesse / multiplicateur 0 - 9999 0 min-'/-
I DECR | Abaissement de la vitesse / multiplicateur 0 - 9999 0 min-/-
2/ FINE  |Adaptation précise de la vitesse 0-3 0 1/4 min™
271\ SUTR |Message de vitesse 10 - 6000 100 min’
/1 10 ;tt?;?r:?ede signalisation, limite de courant 1 -9999 1 s
2/20 C000  |Configuration fixe des sorties numériques Oou 0 -
va | e s smeories | gay | o
222 UMA  |Entrée analogique 1,0 - 1 mA ou 4-20 mA 0 ou1 0 -
2/33 Ci7 It_;zges de couple de rotation, constante de 0,01 - 300,00 0,01 s
2/24 UUTIM | Décommutation sous-tension, retard 0,0 - 3000,0 0,1 s
/25 OV _Hfl |Tension maximale du circuit intermédiaire 100 - 1500 900 \Y
2/°05 P70l |Limite du couple de rotation programmable 0-100,0 100,0 %
2/ meTUL ll?;tﬁ;éigr:n(?;rgnr;;t)eurfacteur de rapport 0-100 0 %
2/ meToL ll?;tﬁ;éigr:n(édt;i;ﬁizl).lrfacteur de rapport 0-100 0 %

Les paramétres 2/29 a 2/37 sont des paramétres optionnels, voir chapitre 11.5
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11.3 Groupe de parametres 3

TA-BL/P

Groupe/ . - . Parameétres
paramétre Display Désignation Plage de valeur standards
3/6¢2 SRES |Dérangement Reset 2 (BO.2)
3/03 SRUN  |Libération régulateur 3 (BO.3)
3/04 SPRS] |Vitesse fixe 1/rapport de vitesse 1 4 (BO4)
3/05 SOIR  |Inversion du sens de rotation (mode maitre) 5 (BO.5)
3/05 SHOLD |Arrét rapide 6 (BO.6)
3/07 SPRSZ |Vitesse fixe 2/rapport de vitesse 2 7 (BO.7)
3/08 SAOT  |Potentiomeétre moteur MARCHE/ARRET 8 (BO.8)
3/09 SUP  |Potentiométre moteur montée 9 (BO.9)
/0 SOOWN |Fonction potentiométre moteur descente 10 (BO.10)
3/ SINC  |Augmentation du rapport vitesse/vitesse 11 (BO.11)
/e SDEL  |Diminution du rapport vitesse/vitesse 0 = arrét 12 (BO.12)
_ 1 = marche
3/8 S5LAY |Mode maitre/esclave 13 (BO.13)
cc Suppression de l'erreur de valeur réelle de 2a13 =
C
3/H S5PER |Jitesse bornes sur 0
/5 SSYNE |Synchrone angulaire/synchrone vitesse TA-BL/P 1
3/15 SANG | Correction angulaire 0
/1 SICL  |Fin de course dans le sens horaire (cw) 0
1~11 |Fin de course dans le sens anti-horaire
3718 SICCY (ccw) 0
3/18 S5ETE |Sélection rampe A ou B 0
1M Changement du sens de rotation pour les
320 SLOIR entrainements suivants 0
3/21 ST0L  |Limite externe du couple de rotation 0
Décommutation externe en cas de
Iree S5ER dérangement 0
3/03 S50 |Etage final régulateur inactif 0
3/24 STLAP |M-limite analogique/programmable 0
0 = entrée active
3/05 IPLE BO.2 | etinactive lors de 1
l'application de
Logi d'entrée des b 23 raav
io1 3 |Logique d'entrée des bornes 2 &
3/c6 IPL3 145 (inverser la polarité) BO3 ~ 1 =entrée 1
inactive et active
- 101 .. lors de
3/07 IPLY BO.4 | lapplication de 1
4124V

Sous toute réserve de modifications techniques ou d' erreurs d' impression

Manuel de mise en service et de réglage

55



TA-BL/P

Groupe/ - - . Paramétres
paramétre Display Désignation Plage de valeur | "\~ rds
3/28 IPLS BO.5 1
3/28 IPLG BO.6 1
0 = entrée active et
3/30 IPL7 BO.7 inactive lors de 1
l'application de + 24
3/3 IPLE Bog | Py 1
- N Logique d'entrée des bornes
3/3¢ IPLS 2 4 183 (inverser la polarité) BO9 1
3/33 1L BO.10 | 1 = entrée inactive et 1
active lors de
3/34 =T BO.11 | l'application de + 24 1
\Y
3/35 IPLI BO.12 1
3/36 IPLB BO.13 1
R 0 = ARRET
3/37 SO4Y8  |Fonction relais 1 B0O.48 |1 = dérangement 4

2 = retard gr. courant
3 = vitesse atteinte
3/38 SO4Y7  |Fonction relais 2 BO.47 |4 = disponibilité 1
5 = fonctionnement
6 = message de vitesse
3/39 S50/445 |Fonction sortie numérique 1 BO.45 |7=n > 9 min™ 7
8 = limite de courant
9 = courant nominal

D .
0.5
@ =5
358
525
533
C © w
o> &
. . L . . LB a
3/40 S0%44 |Fonction sortie numérique 2 BO.44 |  moteur dépassé 2| 242
10 = réserve » =0
11 = position OK 1 g g
3/4 50143 |Fonction sortie numérique 3 BO.43 |12 = vitesse maitre atteinte | §| © o I
13 = pos. dépassée g % ’(C';
M2 POYE  |Logique de sortie relais 1 BO.48 11 525
] ST
393 PO4Y7  |Logique de sortie relais 2 BO.47 1] 388
— €270
3/94 POKYS BO.45 Oou 1] 8¢5k
| T = ©
=3T3
345 POKYY |Logique de sorties optocoupleur BO.44 0| & °©
346 PORY3 BO.43 1
. . . 1 = moteur vitesse
ICCl
M FOSEL  |Fonction sortie analogique 5 — courant moteur 1
3/48 RSEL] |Valeur de consigne de vitesse avec rampe |g — ARRET 1
3749 RSELZ |Valeur de consigne de vitesse sans rampe 1 = entrée analogique 0
- Valeur de consigne, limite de couple de 2 = entrée analogique
13
3/50 RSELS rotation 5 0
3 = (non occupé
3/51 RSELY |Source vitesse de positionnement max. ( Pe) 0
3/52 | RSELS 0
Réserve applications analogiques . ,
3/53 RSELS 15 = (non occupé) 0
3/54 TROEN Mode limitation couple de rotation 0 = Arét 0
1 = Marche
3/55 BLIXEN |Klixon moteur actif ? : :;i?t'f 0
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pg::;')é?r/ e Display Désignation Plage de valeur ':;?1':;2:;?
3/56 PPOR 0| Lecture 0
3/57 PPOL 0| Ecriture 0
3/58 PPIR 1| Lecture 0
3/59 PP 1| Ecriture 0
3/60 PPCER 2| Lecture 0
3/61 PPCU 2| Ecriture 0
3/60 PP3IR 3| Lecture 0
3/63 PP3L . . 3| Ecriture Profibus no. 0
264 PR Parametre Profibus 2| Lecture 0 4 255 o
3/65 PPYL 4| Ecriture 0
3/66 PPSR 5| Lecture 0
3/57 PP5Y 5| Ecriture 0
3/58 PPER 6| Lecture 0
3/569 PPGL 6| Ecriture 0
3/70 PPIR 7| Lecture 0
3/ PP 7| Ecriture 0
/72 CAOPT |Inverser polarité sortie analogique (1) z Ill\\/lr;?éhe 0
3B | POSEN | detailance au baptour de postion 1 = Marche 0
3/80 INVCD  |Sens compteur inversé aprés Pos. Arrét ? : 'I?/Ir;?éhe 0
| ooy Eregem e s o 0 e,

Les paramétres 3/74 a 3/79, 3/81 sont des paramétres optionnels, voir chapitre 11.5
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Une modification des paramétres dans le groupe de paramétres -4- doit

uniquement étre effectuée par un spécialiste

11.4 Groupe de parametres 4

58

Groupe/

Parametres

paramétre Display Désignation Plage de valeur ARG Unité
4y/02 CFMAX |Fréquence cadencée max. 500 & 1800 4500 Hz
Y03 CFAIN  |Fréquence de démarrage 300 a 2500 500 Hz
w/ny CREND rF;c;)r(lt angulaire pour fréquence cadencée 100 4 800 300 mint
Y05 SERVL [Servofonction Ooui 0 -
4/05 AOR | Adresse de l'appareil 13499 1 -
Y07 PL PR Mot de passe pour paramétre (PG 3000) 0 4999 0 -
Y/08 PL TN Mot de passe pour contréle (PG 3000) 0 a 999 111 -
1=vitesse moteur
2=courant
3=vitesse linéaire
4=vitesse linéaire 1
Sélection de l'affichage qui apparait aprés |5=vitesse linéaire 2
Y09 £ [SP |la mise en marche sur le display du 6=position (low) 1 -
PG 3000. 7=position (high)
8=vitesse pilote
9=version de logiciel
10=tension circuit
intermédiaire
0 = ARRET
1 = vitesse
Sélection Bargraph (PG 3000) _ )
vl 8 05F (affichage a barres) 2 = COUI.’a.nt 2
3 = position (low)
4 = réservé
Yn DSP F |Facteur vitesse linéaire 1,000 1 a 9999 1000 -
Ye TRANT |Facteur de rapport n (maitre) x valeur 1 4 64000 1000 -
48 TRANZ |Facteur de rapport n (maitre) / valeur 1 a4 64000 1000 -
w7 |Limiteur dimpulsions maitre-esclave lors de
WM LifiT la limite de courant Oout 1 )
~r |Fréquence pilote signal AB ou )
Wb AB LD cadence/sens de rotation 0out 0
Y/i6 ANCOR |Correction angulaire 0a99 0 -
Y1 PPR 1M lImpulsion de maitre 1 a 9999 120 -
Y/ KPSLY | Amplification P esclave (statique) 04100 1 %
Y19 BPAM | Amplification P accélération 0a100 0 %
oy Al ot 1=engrenage )
Y20 ShOD  |Sélection du mode esclave Slectrique 1
Y2l PULSE |[Nombre dimpulsions cibles 1 & 64000 1 -
ysez? CORR  |Avance dynamique 0 a 9999 0 -
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11.5 Groupe de paramétres pour option positionnement

TA-BL/P

Groupe/ . 2 ¢ . Parameétres A
paramétre Display Désignation Plage de valeur SR TR Unité
2/29 OEC L |Retard rampe C 0,1 a599,9 180,0 s
2730 PHMAX |Position théorique maximale x 10000 0 a4 65535 0 -
2/ PLMEX |Position théorique maximale x 1 0 a 9999 0 -
2732 PHIGH |Position théorique x 10000 0 a 65535 0 -
2/33 PLOW  |Position théorique x 1 0 a 9999 0 -
2/34 MPOSP |Vitesse maximale du positionnement 1 4 6000 100 min-*!
2/35 LINPO §e4r;etre de position (impulsions générateur 14955 30 )
Facteur d'amplification proportionnel pour N
c/36 KPFP_P positionnement 12255 & i
2/317 ADJBC |Ajustage de la courbe de freinage 0,1 4 100,0 1,0 s
3/M STPOS |Va ala premiére position 0 -
o |Type de courbe de freinage: )
3/15 BRCUR linéaire/courbe S 0
3/ REPOS |Position Reset 0= OFF 0 -
1=0ON
37 REFPL |Sens de position défini 2313 = bornes 0 -
3/78 RUKPL |va a la position initiale sur TA-BL/P 0 -
3/79 ENPOS |Libération positionnement 0 -
3/81 F JOG |Libération valeur de consigne numérique 0 -

A partir de version BL60430:

Remarque:
La source de la vitesse maximale du positionnement peut étre présélectionnée numériquement ou analogiquement

avec le parametre 3/51.
0 numérique = (2/34)

3/51 =
3/51 =
3/51 =

1 entrée analogique 1 La vitesse maximale du positionnement par I'entrée analogique 1
2 entrée analogique 2 La vitesse maximale du positionnement par l'entrée analogique 2

Les paramétres 374 a 3/75 et 3/81 peuvent étre commandés par les entrées numériques.
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12.

12.1

60

Interface RS422/RS485
Protocole RS422/RS485

Le transfert s'effectue avec 7 bits données, parité even, 1 bit d'arrét. La vitesse de transfert s'éléve a 9600 Baud (300
Baud en option). Les spécifications RS422 (et RS485) sont respectées.

Le mode de transmission est semiduplex.

Exemple:
Envoi de l'ordinateur pilote: (I'ordinateur pilote regle la valeur de consigne)

*12 24 0987 (BCC)<CR>

* :  Vient maintenant l'adresse de l'appareil

12 . Adresse d'appareil (1-255)

24 :  Adresse de paramétre/nom de parametre (1-255)

0987 : Paramétre sur lequel l'adresse du parametre est déposée.
Le paramétre doit toujours comporter 4 chiffres.

BCC : Total de contrdle: (ici 043)

("+1'+2'+ +2'44'+ 4°0'+°9'+'8'+'7'+ ) MOD 256 = 43
Le total de controle comporte toujours 3 positions
<CR>: Carriage Return termine la transmission (CR = 13)

Réponse de l'appareil:

*12 OK (BCC)<CR>

*12 : Ladresse de l'appareil est répétée

OK : Lappareil confirme le transfert réussi

orER : L'appareil signale une erreur (transmission, syntaxe, entre autres)
BCC : Total de contréle

<CR>: Quitte la transmission

Envoi de l'ordinateur pilote: (I'ordinateur pilote interroge la valeur réelle)

*12 726 (BCC)<CR>

*12 . Adresse dappareil

? :  L'ordinateur pilote peut lire le contenu de l'adresse de paramétre
suivante maintenant.

26 . Adresse de parametre

BCC : Total de contréle

<CR>: Quitte la transmission

Réponse de l'appareil:

*12 0987 (BCC)<CR>|

*12 : Ladresse de l'appareil est répétée

0987 : Lappareil fournit le contenu de l'adresse du parametre

orER : L'appareil signale une erreur (transmission, syntaxe, entre autres)
BCC : Total de controle

<CR>: Quitte la transmission
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