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Uber diese Betriebsanleitung

Wenn Sie zu einem bestimmten Thema etwas suchen, steht Ihnen ein Inhaltsverzeichnis in dieser Inbetriebnahme
und Einstellanleitung zur Verfigung. In dieser Anleitung werden eine Reihe von Symbolen verwendet, die Ihnen eine
schnelle Orientierung verschaffen und auf das Wesentliche aufmerksam machen.

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

Dieses Symbol steht fir Hinweise und nutzliche Informationen, die Ihnen die Bedienung erleich-
tern soll.

Hinweise, deren MiBachtung eine Beschadigung oder Zerstérung des Geréates zur Folge haben
kann.

Hinweise, deren MiBachtung eine gesundheitliche Gefahr fir den Bediener bedeutet.
Das Produkt entspricht den anerkannten sicherheitstechnischen Regeln, trotzdem kénnen
Gefahren entstehen.

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten
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2. Sicherheitsvorschrift

Bevor Sie das Geréat in Betrieb nehmen, lesen Sie bitte die Inbetriebnahme- und Einstellungs-
anleitung komplett durch. Die Bedienung bzw. Einstellung des Gerates darf nur von Verwendern
geschehen, die aufgrund ihrer Qualifikation dazu befahigt sind, einen ordnungsgemasen und
fachgerechten Umgang mit diesem Gerét zu gewahrleisten. Die unten angefiihrten Vorsichts-
maBnahmen und Warnungen sind bei der Bedienung des Geréates unbedingt zu beachten. Fiir
die Inbetriebnahme eines Regelgerites ist es zwingend erforderlich, die zugehérige Be-
triebsanleitung zur Hilfe zu nehmen.

Gerat nur in einwandfreiem Zustand betreiben. Nachdem Sicherheitseinrichtungen angesprochen haben, ist vor
Weiterbetrieb die Fehlerursache zu ermitteln und der Fehler zu beheben. Defekte am Geréat knnen nur von TAE
oder von TAE autorisiertem Fachpersonal behoben werden.

Sicherheitseinrichtungen durfen nicht Gberbriickt oder demontiert werden.

Néahere Informationen zu den vorhandenen Sicherheits- und Schutzeinrichtungen finden Sie in den Kapiteln 5.4 und
7.5.

2.1 Vorschriften und Verordnungen
Die in dieser Betriebsanleitung gegebenen Hinweise und Empfehlungen zur Anwendung der elektronischen Be-
triebsmittel sind unter Berucksichtigung der nachstehenden Normen entstanden:
EN 60204-1 (VDE 0113: 1992-1)  Elektrische Ausrustung von Maschinen
EN 60529:1991 (VDE 0470 Teil 1) Schutzarten durch Gehéuse
EN 50178 (VDE 0160:1994-11) Ausrustung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

DIN VDE 0100 Bestimmungen fir das Errichten von Starkstromanlagen
DIN VDE 0110 Bemessung der Luft- und Kriechstrecken

DIN 40050 IP-Schutzarten

EN 50081/50082 EMV Fachgrundnormen

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung 5
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2.2 Warnungen

23

6

Achtung Lebensgefahr !

Vor jedem Eingriff ist das Gerat vom Netz zu trennen. Erst wenn die BUSS-Kon-
densatoren entladen sind (LED1 rot auf dem Sensorboard LP3 leuchtet nicht mehr
bzw. 5 Minuten nachdem das Gerat spannungsfrei geschaltet wurde), darf das
Gerat geoffnet werden und am Geréat gearbeitet werden.

Der Umgang mit elektrischen und elektronischen Maschinen und Geréaten birgt Risiken in sich !
Aufstellung und Instandhaltung soll daher nur von ausgebildetem Personal
vorgenommen werden.

Beachten Sie die Einstellung des Spitzenabschaltstromes; er darf niemals gréBer sein als der
Spitzenstrom des Motors.

Bei Werksauslieferung einer kompletten Antriebseinheit (Gerat + Motor), wird die Nennleistung
und der Spitzenabschaltstrom des Geréates, den Motordaten angepaBt.

Bitte achten Sie unbedingt darauf, da Gerat und Motor ordnungsgemaB geerdet sind. Es besteht
ansonsten hohe Verletzungsgefahr durch elektrische Schocks. Weiterhin kénnen die Motorhall-
sensoren und die Elektronik beschédigt werden.

Elektronikmasse ist generell mit Erde verbunden.

>PB D P

Einsatz von FI-Schutzschalter

Fehlerstrom (FI) - Schutzschalter kénnen nicht in Verbindung mit den Transistorreglern TA-BL betrieben werden.
Die auftretenden Ableitstrdme flhren zu Fehlauslésungen die im Fehlerfall den Schutzschalter zerstéren kénnen.
Bitte beachten Sie hierzu auch die Installationshinweise in Kap. 6.1.

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten




3.1

3.2

3.3
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Allgemeines

Nach der Produktion werden alle Geréate auf ihre volle Funktion gepruft und durchlaufen dann einen 200- stiindigen
Dauertest. Vor Auslieferung erhalten diese Gerate nochmals eine vollstadndige Funktionsprufung.

Durch diese MaBnahmen wollen wir sicherstellen, daB nur einwandfreie Gerate ausgeliefert werden. Im Normalfall
sind bei richtiger Antriebsdimensionierung und Beachtung der Hinweise in der Betriebsanleitung keine Stérungen zu
erwarten.

Sollte dennoch ein Defekt auftreten, setzen Sie sich bitte mit einer unserer Vertretungen in Verbindung oder wenden
Sie sich direkt an uns.

Identifikation

Typenbezeichnung

Artikelnummer

) Artikelnummer
Netzeingangsspannung

Frequenz Netzfrequenz

Gerételeistung Nennstrom Nennstrom

Datum

Seriennummer Produktionsmonat / Jahr

TAE Antriebstechnik GmbH Am Kappengraben 20 61273 Wehrheim

Das Typenschild befindet sich auf der rechten Seitenwand des Gerates.

Uberpriifen Sie vor Montage und Inbetriebnahme des Gerétes, daB kein Transportschaden vorliegt.

Vergewissern Sie sich, ob die gelieferte Ware (Angaben auf dem Typenschild) mit den Angaben des Lieferscheins
Ubereinstimmen.

Zielgruppe

Diese Bedienungsanleitung wendet sich an Anwender, die aufgrund ihrer Qualifikation dazu beféhigt sind,

einen ordnungsgemaBen und fachgerechten Umgang mit diesem Gerat zu gewahrleisten.

Haftung

Defekte innerhalb des Gerétes sollten nicht vom Anwender behoben werden. Nichtautorisierte Eingriffe fiihren zum
Erléschen jeglicher Garantieanspriiche gegenlber TAE.

Eingriffe des Anwenders z.B. zu ReparaturmaBnahmen fiihren zu Haftungsausschlissen gegentiber TAE.

Bestehen Zweifel Uber die Fehlerursache und deren Behebbarkeit, sollte TAE benachrichtigt werden, um weiteren
Schaden am Geréat bzw. am Motor vorzubeugen.

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung 7
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4.

4.1

411

4.1.2

Produktbeschreibung

Einleitung

Abnehmbare Plexiglasplatte

Leistungsklemmen
PE, L1, L2 und L3
Stromistwert 0 und |

AnschluBklemmen
Steuerelektronik LP1

Typenschild
(rechte Seitenwand)

/

Leistungsklemmen
L, U,V,Wund
Option BUSS +/-

Verwendungszweck

Mit diesem Regelgeréat kdnnen unter Berticksichtigung der Leistungen nur burstenlose Gleichstrommotoren betrie-
ben werden, die von TAE dafur vorgesehen sind.

VorsichtsmaBnahmen vor Fehlanwendungen

Dieses Gerat arbeitet nicht als Frequenzumrichter. Ein Vertauschen der Klemmen U, V, W beim AnschluB3 des
blrstenlosen Motors bewirkt eine Fehlfunktion des Motors. Weiterhin ist darauf zu achten, daB die Steuerleitung vom
Motor (12-poliger Stecker am Klemmenkasten des Motors) abgeschirmt ausgefliihrt werden. TAE bietet hierzu
vorkonfektionierte Steuerleitungen an. Ohne den korrekten AnschluB dieser Leitung ist der Antrieb nicht funktionsfa-
hig.

Achtung! Legen Sie keine Netzspannung an die Ausgangsklemmen U, V, W.

Alle Regelgerate sind bezuglich Spannungsfestigkeit und Isolationswiderstand gepruft. Isolationswiderstands-
messungen z.B. im Rahmen einer Inspektion durfen nur zwischen den Leistungsklemmen und Erde durchgefihrt
werden, wenn die Verbindung zum Sensorboard LP3 unterbrochen sind und bei Ausfiihrung mit EMV-Filter die
Blockkondensatoren abgeklemmt werden. Die Verbindungen TB3, TB10 und TB11 sind am Sensorboard LP3
abzuklemmen. siehe Kap. 5.3 Prinzipschaltbilder. Nehmen Sie keine Isolationsmessungen an den AnschluBklemmen
der Steuerelektronik vor. Wegen diesen umfangreichen MaBnahmen sollten Isolationsmessungen nur mit allergroBter
Sorgfalt ausgefiihrt werden.

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten
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4.1.3 Normen, Richtlinien
Herstellererklarung
EMV- Richtlinie

Die EMV-Richtlinie (EMVR 89/336/EWG) wird mit dem EMV-Gesetz vom 9. November 1992 zu nationalem Recht.
Hierin wird eine Einteilung nach Kriterien der Produktauspragung und der Vertriebsart vollzogen.

Nach diesen Kriterien werden unsere Produkte wie folgt eingeteilt:

- Produktauspragung: nicht selbstandig betreibbare Zulieferteile (Komponenten)

- Vertriebsart: nicht allgemein erhaltlich, nur fur Fachleute

Um die Schutzziele, die in der EMV-Richtlinie definiert sind, einzuhalten, stellen wir folgendes zur Verfligung:

- Produktbezogene Unterlagen, welche die Stéraussendung unserer Produkte beschreiben. Weiterverwender
kénnen dann an Hand dieser Unterlagen sachgerechte EMV-MaBnahmen bei der Installation bzw. bei der
Projektierung durchflhren.

- EMV-spezifische Produkte wie z.B. Filter, Drosseln, abgeschirmte Leitungen, Metallgeh&duse etc. sind bei TAE
erhéltlich, um entsprechend den TAE-spezifischen Vorgaben die Grenzwerte der harmonisierten Normen zu
unterschreiten.

Die Verantwortlichkeit sowie die Entscheidung unsere Hinweise zu befolgen und entsprechende MaBnahmen einzulei-
ten, liegt beim Weiterverwender. Ebenso liegt es im Verantwortungsbereich des Weiterverwenders, daB seine be-
triebsfertige Maschine bzw. Anlagen die EMV-Richtlinien erfdillt.

Auf Grundlage des EMV-Gesetzes und den entsprechenden Normen wurden in unserem Hause umfangreiche
Messungen durchgefihrt. Die Prufungen umfaBten unsere gesamte Produktpalette. Mittels Einsatz von Filtern und
entsprechender Verdrahtung kann die Fachgrundnorm EN 50081-2 (Storstrahlung), Grundnorm EN 55011 Klasse A
fur den industriellen Bereich bei allen Geraten eingehalten werden.

Niederspannungsrichtlinie

Ab 01.01.1997 (ab 01.01.1995 anwendbar) gilt fir Produkte im Spannungsbereich von 50V bis 1000VAC bzw. 75V -
1500VDC die Niederspannungsrichtlinie (NSR 93/68/EWG). Nach Artikel 2 (1) durfen nur solche Geréate in Verkehr
gebracht werden, wenn sie "dem in der Gemeinschaft gegebenen Stand der Sicherheitstechnik" entsprechen.

Auf Grundlage eines QM-Systems Uberwacht TAE alle Schritte von der Entwicklung bis zur Fertigung des Gerétes.
Somit kénnen die in Frage kommenden Normen und Richtlinien zur Erfullung des Sicherheitsaspektes eingehalten
werden.

CE-Zeichen

Das CE-Zeichen signalisiert daB die TA-BL Regler die europaischen Vorschriften und Richtlinien einhalten.

Die Einhaltung der Richtlinien ist nur gewahrleistet wenn:

.... der Regler mit einem integrierten oder externen EMV-Filter (herstellergepruft) eingesetzt wird.

.... die Installationshinweise (siehe Kap. 6.0) genau befolgt werden.

Unsaubere Ausfiihrung der Installationsarbeiten kann zur Uberschreitung der EMV-Grenzwerte und zu Fehlfunktio-
nen bei Fremdgeréaten fuhren!

Die in dieser Betriebsanleitung gegebenen Hinweise und Empfehlungen zur Anwendung der elektronischen Be-
triebsmittel sind unter Berucksichtigung der nachstehenden Normen entstanden:

EN 60204-1 (VDE 0113: 1992-1)  Elektrische Ausrustung von Maschinen

EN 60529:1991 (VDE 0470 Teil 1) Schutzarten durch Gehéuse

EN 50178 (VDE 0160:1994-11) Ausrustung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

DIN VDE 0100 Bestimmungen fur das Errichten von Starkstromanlagen
DIN VDE 0110 Bemessung der Luft- und Kriechstrecken

DIN 40050 IP-Schutzarten

EN 50081/50082 EMV Fachgrundnormen

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung 9
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4.2 Technische Daten
4.2.1 Geratetypen

Bei 4Q und Servobetrieb reduziert sich die Leistung und der Nennstrom um ca. 20%. Die angegebenen Spannun-
gen, Stréme und Leistungen in den Tabellen, sind Nenndaten bei einer Taktfrequenz von 2,8 kHz. Die genaue Werte
entnehmen Sie bitte dem jeweiligen Typenschild der Geréte.

Geratetyp Netz Leistung 1Q Wirkungsgrad Strom (I)
Artikelnummer |Spannung| Strom |Ausgang| Verlust | Gerat | System | I-Nenn | I-Spitze | I-Abschalt
230 V 27 kW
TA-BL 4.1 400V | 82A [46kwW | 160w |968%|855% | 130A | 220A | 200A
17045-.... 480 V 5.7 kW
230V 3.6 kW
TA-BL 6.1 200V | 122A [62KkW | 200w | 97,0% | 862% | 17.0A | 280A | 340A
17065-.... 480 V 7.4 kW
230V 5.4 kW
TA-BL 8.1 200V | 165A [94kW | 280w | 97,1 % | 865% | 27.0A | 420A | 540A
17085-.... 480 V 11,3 kW
230V 8.1 kW
TA-BL 10.1 200V | 235A [140kW] 420w | 972% | 875% | 400A | 680A | 820A
17105-.... 480 V 16,8 KW
230V 1.5 KW
TA-BL 15.1 200V | 340A [200kW] 570 W | 97.2% | 885% | 580A | 91,0A | 120,0 A
17155-... 480 V 24.0 kW
230 V 15.0 kKW
TA-BL 20.1 400V | 433A [260KkW]| 720w | 97.3% | 89.6% | 750 A | 1350 A| 170,0 A
17215-... 480 V 31,0 kW
230 V 20.2 kW
- 1) ]
TA-BL 30.1 400V | 60,5A [350KkW ]| 890w | 97,5 % | 90,2% | 100,0 A| 175,0 A| 210,0 A
17315-.... 480 V 42,0 kW
230V 341 kW
- 1) ]
TA-BL 50.1 400V | 950A |[59,0kW | 1360 W| 97,7 % | 91,3 % | 170,0 A| 260,0 A| 3200 A
17515-.... 480 V 70,0 KW
230V 38.7 kW
- 1) ]
TA-BL 60.1 200V | 1150 A [67.0kW | 1480 W| 97,8 % | 92,2 % | 190,0 A| 340,0 A| 410,0 A
17615-... 480 V 80,0 kKW
230V 55.4 kW
. ) ;
TA-BL 80.1 400V | 155,0 A [96,0 kW | 2200 W| 97,8 % | 94,8 % | 280,0 A| 510,0 A| 560,0 A
17815-... 480 V 115,0 kKW
230V 63,5 KW
- 1) ]
TA-BL 100.1 200V | 176,0 A [110,0 kW] 2500 W | 97,8 % | 94,9 % | 330,0 A| 510,0 A| 560,0 A
17905-.... 480 V 132,0 kKW
230V 86,6 KW
- 1) ]
TA-BL 150.1 400V | 240,0 A [150,0 kW] 3100 W | 98,0 % | 95,0 % | 440,0 A| 700,0 A| 840,0 A
17925-.. 480 V 180,0 kW
230V 103.9 KW
- 2) ]
TA-BL 180.1 400 V 14§’BA 180,0 kW] 4000 W] 97,8 % | 94,8 % 273’5 A 51§%A 563’2) A
17935-.... 480 V O A 516.0 kW ’ : '
230 V 121.0 KW
- 2) ]
TA-BL 200.1 400V | ,,2% , [210.0kW| 4700 W[ 97,8 % | 94,9 % | 352X A 5125 Al 5655 A
17945-.... 480 V O A 1540.0 kW ’ ’ '
230 V 173.2 KW
- 2) ]
TA-BL 300.1 400 V 243’6 A [300,0 kW[ 6300 W [ 98,0 % | 95,0 % 443’5 A 703’5 A 848’5 A
17965-.... 480 V 2 1360,0 kW ’ ’ '

" Die Regelgerate TA-BL 30.1 bis TA-BL 150.1 350-480V bendtigen eine zusétzliche Steuerspannung.

2 Ab dem Regelgerat TA-BL 180.1 werden zwei parallel aufgebaute Leistungsendstufen anschluBfertig in einem
Schaltschrank IP 54 geliefert.

Achtung!

Die Tabellen beziehen sich auf die Motoren BL-90A bis BL-315D, bei Verwendung von Neodymmagnet Motoren BL-

N-112 bis BL-N-180 sollte die Motorleistung die Gerateleistung nicht Uberschreiten. Selbst wenn der Motorstrom

nicht héher ist als der Geratenennstrom, ist die Nutzbare Motorspannung héher. Die dadurch héhere Leistung

Uberbelastet die Eingangsgleichrichter.

10 Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten



4.2.2 Projektierungsdaten und Abmessungen

TA-BL 4.1...300.1

AnschluBspannung Abweichung

ohne EMV-Filter mit EMV-Filter

NetzanschluB- 200-250V 200-250V
spannungen +10%

(siehe Typenschild) 350-460V 350-420V
360-480V 360-480V

3 Phasen 50/60 Hz

Schutzart IP 20
Umgebung? Umgebungstemperatur 0-40°C

Drehzahlabweichung

bei Analogsollwert (0-10V)

geringer 1%

bei Digitalsollwert (DGM 2000)

0% absolut (+/- 1 Digit)

% Die technische Daten sind bei einer Luftfeuchtigkeit von 90% und einer H6he von 1000 m Gber NN angeben.
In Héhen (iber 1000 m, sowie Uberschreitung der Umgebungstemperatur muB die Leistung reduziert werden.

Abmessungen Netz Sicherung Min. Volumenstrom | Gewicht
GeratebaugroBe BxHxT Trage fir Externer Lufter netto
1Q 4Q / Servo

TA-BL 4.1 208 x 290 x 288 mm 3x10,0A 20 m3/h 36 m3/h 11,0 kg
TA-BL 6.1 208 x 290 x 288 mm 3x 16,0 A 36 m3/h 11,5 kg
TA-BL 8.1 225 x 305 x 342 mm 3x 25,0 A 72 m¥/h 13,5 kg
TA-BL 10.1 225 x 305 x 342 mm 3x 25,0 A 72 m3/h 14,0 kg
TA-BL 15.1 275 x 385 x 309 mm 3x 35,0 A 80 m3/h 18,0 kg
TA-BL 20.1 304 x 500 x 309 mm 3x 50,0 A 100 m®h 31,0 kg
TA-BL 30.1 7 304 x 500 x 309 mm 3x 63,0 A 210 m?¥/h 33,0 kg
TA-BL 50.1 " 364 x 645 x 340 mm 3x 125,0 A 220 m®h 55,0 kg
TA-BL 60.1 " 364 x 750 x 340 mm 3x125,0 A 240 m?/h 65,0 kg
TA-BL 80.1 " 412 x 1000 x 360 mm 3x 200,0 A 650 m*h 107,0 kg
TA-BL 100.1 7 437 x 1100 x 360 mm 3x200,0 A 690 m?/h 125,0 kg
TA-BL 150.1 " 695 x 980 x 391 mm 3x 250,0 A 1150 m?/h 158,0 kg
TA-BL 180.1 ? (1200 x 2000 x 600 mm) 6x 200,0 A 1400 m3/h 470,0 kg
TA-BL 200.1 ? (1200 x 2000 x 600 mm) 6x 200,0 A 1500 m®h 720,0 kg
TA-BL 300.1 2 (1600 x 2000 x 600 mm) 6x 250,0 A 2300 m%/h 630,0 kg

" Die Regelgerate TA-BL 30.1 bis TA-BL 150.1 350-480V bendtigen eine zusétzliche Steuerspannung.
2 Ab dem Regelgerat TA-BL 180.1 werden zwei parallel aufgebaute Leistungsendstufen anschluBfertig in einem

Schaltschrank IP

54 geliefert.

3 Bei Einsatz von Geraten mit einem AnschluBspannungsbereich von 350-460V und integriertem EMV-Filter reduziert

sich aus technischen Grinden der AnschluBspannungsbereich auf 350-420V.

17515-0F 0 1
S

ITI— EMV-Filter

A WON=O
Il

Beispiel:

Stamm-Artikelnummer

Spannung
350-460V %/ (230V)"
360-480V / (230V)"

350-460V ¥/ (110V)"| 50/60 Hz

350-480V / (110V)"
200-250V

TA-BL 50.1 350-420V 1Q mit EMV-Filter

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

0 = ohne Filter
1 = mit Filter

Gerateausfuhrung
0 —
1

2

1Q (ohne DC-Bus Klemmen)
4Q (mit DC-Bus Klemmen)
Servo (mit DC-Bus Klemmen)

11



TA-BL 4.1...300.1

4.2.3

4.2.4

4.2.5

12

Umgebung

Vergewissern Sie sich, daB die Eingangsspannung den unter Kap. 4.2.1 angegebenen Daten entspricht.
Umgebungseinflisse wie hohe Temperatur, hohe Luftfeuchte sind ebenso zu vermeiden, wie Staub, Schmutz und
aggressive Gase. Der Einbauort sollte ein gut belUfteter, nicht direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzter Ort sein. Die
Gerate sind ausschlieBlich zum Einbau in Schaltanlagen konzipiert. Installieren Sie das Geréat auf einer nicht brenn-
baren, senkrechten Wand, die keine Vibrationen Ubertragt. Nahere Information zu Installation und Inbetrieb-nahme

finden Sie in Kap. 6.

Ausstattung

J Leistungstransistor IGBT
J Strombegrenzung

[ gefihrter Hoch- und Runterlauf bei Regler
Betrieb Ein/Aus

[ separate 2. Drehzahl (Schleichgang)

[ Leistungsteil iber Optokoppler galvanisch
isoliert

7 alle Eingange Uber Optokoppler galvanisch
getrennt

[ Ausgang kurzschluBfest

J Frequenzausgang fir digitale Drehzahlanzeige
FrequenzmefBgerat FM-2000)

[ Drehrichtungsumkehr durch Sollwertpolaritats-
anderung oder durch Kontakt

Meldungen (LEDs)

Netz - Ein

Betrieb, Betriebsbereit, Drehzahl 0
Sammelstérung, Stromgrenze
Halt

Schleichgang

Drehrichtung

Reglersperre
Uberstrom/KurzschluB
Uber-/Unterspannung

enable

OCO0OO0OO0O0O00O00O0OO0OO0

5 LED s flr Hallsensortest

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

(J Reglersperre mit Speicher
(J Einschaltlogik
(J Digitale Elektronik mit EPROM-Speicher

(J Haltefunktion (Bei Drehzahl 0 Stillstands-
moment nur bei 4Q Gerat)

(J Verzdgerte Reglersperre bei analog Sollwert 0

(J GroBer Eingangsspannungsbereich durch DC/
DC Wandler

(O Automatischer oder Manueller Reset
(J Option EMV-Filter
(J Option Servo

Elko-Ladevorgang
Betriebsbereit

BUSS-ready

Stromgrenze im 1. Quadrant
Stromgrenze im 4. Quadrant
Gerat arbeitet im 4. Quadrant

6 LED s fur Treiberstufenfunktion (LP2-IGBT-
Control)

Schutz Ein (LP3-Sensor Board)
Ubertemperatur (Klixon) (LP3-Sensor Board)

0000 O0O0

© 0O

BUSS-Spannung vorhanden (LP3-Sensor
Board)

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten



TA-BL 4.1...300.1

5. Aufbau und Funktion

5.1 Aufbau und Lageplane
5.1.1 TA-BL 4.1...6.1

i Sensorboard LP3
‘ [

Llu|v]w]+]-

=

L|L1|L2(L3| 0] |

e

5.1.2 TA-BL 8.1

o IGBT-Control LP2

Schaltnetzteil LP4

| " EMV-Filter LP5

<+

L |L1|L2[L3| 0] |

" Option EMV-Filter

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung 13



TA-BL 4.1...300.1

5.1.3 TA-BL 10.1

° [IGBT-Control LP2] o ,_|

| Sensorboard LP3 |

Schaltnetzteil LP4

)
) |
o
- O
- +
@ >
= 2
§
)|
s
3
5
3
i
R3] -
© o ]

5.1.4 TA-BL 15.1

7000;
I

c3if ] ‘5 | IGBT-Control LP2 }W

B o %o
© =
O Y EMV-Filter LP5 ‘
E1..E2 e i

S L L
o
é O
= )
I 1] F1 ) L
| ] l
G [ I
== L
L1 5 N
5o |
= il
©) — >
Schaltnetzteil LP4 | ﬂ Sensorboam LP3 r al
e j
; 1)
3

=

" Option EMV-Filter

14 Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten



5.1.5 TA-BL 20.1...30.1

" EMV-Filter LP5

\ /
O
\ J

TA-BL 4.1...300.1

~ ™
[2] [2] (2}
x

X X
Sensorbo@":&i

E1...E2

=or=

Ezl

5.1.6 TA-BL 50.1

O [IGBT-Control LP2|°[

o

Schaltnetzteil LP4

ee> O

a2

Th1...Th2

3x 2-fach IGBT

" Option EMV-Filter

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten

Inbetriebnahme u

nd Einstellungsanleitung
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TA-BL 4.1...300.1

5.1.7 TA-BL 60.1

|

o N®
O
L1 ) +
‘||'O
OJL3
@
OjL2
®

Sensorboard LP3 |

ud]u”d]D j

o0 %
. o
ol ()

5.1.8 TA-BL 80.1

ok Cr= =
R1..R6
O
— [C11...
+ RS ® s|ils
5 5 C1...C10
Ol @ H [ Sensorbo: H H
o @ ) &) S &
< " EMV-Filter LP5 —
X [ONe)
K1 d Schaltnetztell LPt(l3 GBT-Control LP2
o 0 Po o Oo
vl [ONe) 0 T P
o
=O [l Do HE HS1 -HS3 [E1
0 ) o baoll- [
72 | e & DE@ 2,099 ¢
sEm Th1..Thé L —
SEHHGL1...GL3 F1
5 21...C23] [6x 2-fach IGBT _ .
" Option EMV-Filter
16 Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten




TA-BL 4.1...300.1

5.1.9 TA-BL 150.1

D Option EMV-Filter

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung 17



TA-BL 4.1...300.1
Platinen LP2 bis LP6

5.2

5.2.1

LP2-IGBT-CONTROL

Transistor T3 (Kopftransistor)

LED1 -
LP1 -
LP2 -
LP3 -

(klar) Transistortreiberstufe T3 aktiv
Gate Ansteuerung Transistor T3
Emitter Transistor T3

Buss +

Transistor T2 (Kopftransistor)

LED2 -
LP4 -
LP5 -
LP6 -

(klar) Transistortreiberstufe T2 aktiv
Gate Ansteuerung Transistor T2
Emitter Transistor T2

Buss +

Transistor T1 (Kopftransistor)

LED3 -
LP7 -
LP8 -
LP9 -

(klar) Transistortreiberstufe T1 aktiv
Gate Ansteuerung Transistor T1
Emitter Transistor T1

Buss +

Transistor T6 (FuBtransistor)

LED4 -
LP10 -
LP11 -
LP12 -

(klar) Transistortreiberstufe T6 aktiv
Kollektor Transistor T6

Emitter Transistor T6

Gate Ansteuerung Transistor T6

Transistor T5 (FuBtransistor)

LEDS5 -
LP13 -
LP14 -
LP15 -

(klar) Transistortreiberstufe T5 aktiv
Kollektor Transistor T5

Emitter Transistor T5

Gate Ansteuerung Transistor T5

TN 5O QUL

T3

BUSS + <~~~ O

Emitter
Gate Q\)OOE

T2
BUSS + @ ==y

T
3 O O m O OLEEG

T1
BUSS + ¢ ~——\

IGBT-CONTROL

O KOPF ® TAE

FUSS O

0O Olt

N

O
0O Ol

HU

LD7 LD9 LD11

m o
X1
O

O

(IIIII]
LD8 LD10 LD12 O

00O

OO

1 e—t]LP22

-24VDC #~~~=t 1 LP20
+24VDC ===t LP21

Transistor T4 (FuBtransistor)

L
L
L
L

ED6 - (klar)
P16 - Kollektor
P17 - Emitter
P18 -

Emitter

Kollektor

Emitter

Kollektor

v Gate

Emitter

Transistortreiberstufe T4 aktiv
Transistor T4
Transistor T4

Gate Ansteuerung Transistor T4

Die Treiberplatine IGBT-CONTROL ist vom Werk aus eingestellt und gepruft.
Bei Aufbruch der Versiegelung erlischt jeglicher Garantieanspruch!

Uberstrom/KurzschluB Riickmeldung

LED7
LED8
LED9
LED10
LED11
LED12

fur Transistor 3 Kopf

klar) far Transistor 2 Kopf
lar) flr Transistor 1 Kopf
lar) far Transistor 6 FuB
lar) far Transistor 5 FuB
lar) far Transistor 4 FuB

5.2.2 LP3 - Sensorboard

18

LP22 - Versorgungsspannung vom DC/DC Wandler OV
LP21 - Versorgungsspannung vom DC/DC Wandler +24V
LP20 - Versorgungsspannung vom DC/DC Wandler -24V

Achtung!

Solange rote LED 1 leuchtet steht das Gerat unter Spannung! (BUSS-Spannung)

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten



TA-BL 4.1...300.1

LED1 - (rot) BUSS-Spannung vorhanden O oot T O 100
T .. . EE LED1
LED2 - (gelb) Relais fur Schitz K1 ist angezogen (EIN) . :II:I ol e
. HS1
LED3 - (rot) Klixon Ubertemperatur i :ll:l o 82
\(/JV:n: diese LtED((r%t()) lgl)JCStet;o\hTt' d;\s Qgrat L O L[E]Dz — O|Tes
ertemperatur (>80°C). Der Antrieb wir = ol T84
abgeschaltet. LED 7 (rot, BUSS-Spannung/ £-3 ()E O| 185
Ubertemperatur) auf der Steuerelektronik LP1 HS2 . - “
leuchtet ebenfalls. CD> 8 :Ej
PP6
O | TB8
i i i
P1 - Verstarkung....... Phase U ....... (HS1) o O ﬂ O|Teo
P2 - Nullpunkt........... Phase U ....... (HS1) Hsa ;I b7 . G ofre
A m 2 O |TB11
P3 - \Verstarkung....... Phase V........ (HS2) i D3
P4 - Nullpunkt........... PhaseV........ (HS2) ® coruw e
PIN321 321 321
P6 - Nullpunkt........... Phase W ....... (HS3) BR3 BR2 BR1
P7 - \Verstérkung....... Phase W....... (HS3) TB1 - BUSS Minus
P5 - \Verstarkung....... Stromistwert TB2 - BUSS Plus
P8 - Nullpunkt........... Stromistwert TB3 - Precharge
TB4 - AnschluB der Spule von Schitz K1
AS1 - Motorleitung... (U) | enextern  TBS - +24V bis TA-BL/P 20.1 230VAC ab TA-BL/P 30.1
HS2 - Motorleitung ...... (V) | = " ensorboard. TB6/7 - Kiixon Thi siehe Prinzipschaltbilder Kap. 5.3
HS3 - Motorleitung....... (W) TB8/9 - Klixon siehe Prinzipschaltbilder Kap. 5.3
X1 - Verbindung zu der Steuerelektronik TB10 - Masse Stromistwertausgang
LP1 TA-BL/E91 durch Flachbandleitung TB11 - Minus Stromistwertausgang
BR1 - Stromistwert
PIN 1-2 gesteckt: Werkseinstellung
PIN 2-3 gesteckt: Option Stromistwert positiv gegen Masse
BR2 - PIN 2-3 gesteckt: Werkseinstellung
BR 3 - PIN 1-2 gesteckt: Werkseinstellung

Das Sensorboard ist vom Werk aus eingestellt und auf seine Funktion gepruft.
Bei Aufbruch der Versiegelung erlischt jeglicher Garantieanspruch!

5.2.3 LP4 - Schaltnetzteil
Eingangsspannung: (Zwischenkreisspannung)
200-400vVDC 450-800VDC
BR1: Geschlossen BR1: Offen
AnschluBpins fir Trafo TR1: AnschluBpins flr Trafo TR1:
PIN-Nr.: Farbe PIN-Nr:. Farbe
P3 - grin P1 - blau
P4 - blau P2 - grin
P5 - weil3 P5 - weif3
P6 - rot Pé6 - rot

Schaltnetzteil schaltet nach ca. 6-8 Sekunden bei voll

angelegter Netzspannung.

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten

BUSS-AnschluB an TB4-/TB5+

O

=
w
K
w
z

24V

)

— TB4 BUSS -

Dn

o0 0
pimls
o

“m O |
[ |
-
00 =

|
2|
it

TB5 BUSS +

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung
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TA-BL 4.1...300.1

5.2.4 LP6 - MDR-2000 Drehmomentregler (extern und optional)

LED1 - (gran) Versorgungsspannung EIN

LED2 - (rot)  Test (inaktiv)

LED3 - (gelb) Betrieb im 4. Quadranten

LED4 - (rot) Betrieb im 1. Quadranten

P1 - Max.-Drehmoment im 4. Quadranten

P2 - Max.-Drehmoment im 1. Quadranten

P3 - Spannungsabgleich (-10V)

P4 - Kalibrieren des Ausgangs

Klemme 1 - Elektronik Masse

Klemme 2 - nicht belegt

Klemme 3 - Md-Sollwert-Eingang 0-(-10V)
(-10V=2-fach I-Nenn) -Standard Einstellung

Klemme 4 - Elektronik Masse

Klemme 5 - nicht belegt

Klemme 6 - (-10V)

Klemme 7 - Elektronik Masse

Klemme 8 - MeBausgang (0-10V)

(10V=2-fach I-Nenn) -Standard Einstellung

AnschluB und Einstellung

Die Einstellung des maximalen Drehmomentes am
MDR- 2000 erfolgt entweder durch ein extern ange-
schlossenes Potentiometer und/oder den beiden
internen Potentiometer P1 und P2 auf der MDR-2000
Platine.

Externes Md-Potentiometer

Bei Verwendung eines externen Potentiometers kdnnen
Sie das Drehmoment zwischen 0 und dem mit P1 und
P2 eingestellten max. Drehmoment einstellen.

Interne Md-Potentiometer P1 und P2

Sollten Sie kein externes Md-Potentiometer benutzen,
so mussen sie die Klemme 3 (Md-Sollwerteingang) und
Klemme 6 (-10V) verbinden. Mit P1 stellen Sie das max.
Drehmoment flr den 4.-Quadranten und mit P2 das
max. Drehmoment fir den 1.-Quadranten ein.

MeBausgang

Mit Klemme 7 (elektr. Masse) und Klemme 8 (0-10V)
steht Ihnen ein MeBausgang zur Verfugung. Die
Ausgegebene Spannung von 0-10V entspricht dem 0-2
fachen Nennstrom des TA-BL Reglers (Standard
Einstellung).

Werkseinstellung:

Die Einstellungen des MDR 2000, entnehmen Sie
bitte dem jeweils beigeflugten Prufprotokoll des TA-
BL Reglers.

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

Der MDR-2000 ist vom Werk aus eingestellt und
auf seine Funktion gepriift. Bei Aufbruch der
Versiegelung erlischt jeglicher Garantieanspruch!

X1

0 0000 0
LED4321OE [ ]
X1

[IZIZJ Qm
[ -
F3(2) ©
[ [ 5 o]
w1
O P4P26

- Verbindung zu der Steuerelektronik
LP1 TA-BL/E91 durch Flachbandleitung

NN

Md-Sollwert
Eingang 0-(-10V)

MDR-2000

s >

o o
1 ’_-L T ’_-L 3

| |
112(3/4/5/,6|7|8 X1

s ] 1mA MeBwerk
ext. MD-Poti Ri=10KW

P1 P2 MDR-2000

Md-Sollwert
Eingang 0-(-10V)

ik

112/3/4|5

]

o —(-10V)

~

o —0-10V

X1

1mA MeBwerk
far 0-10V
Ri=10KW
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TA-BL 4.1...300.1

5.3 Prinzipschaltbilder
5.3.1 TA-BL 4.1...20.1

() Buss -
O Buss +

:
L.
T

1O Erde
TB1
‘TBZ

S
o :
=
< > D
779
0
D|®
— <
— o > l—«
_ \ ‘
&
2® . ©
Q| o s o) @ =]
L (o] 2 — —& = » 5 c
4 i 5
_ | | 3
= o
3 2° i ]
=) L | o O o — >
m =
s o S | |
I+ © 2
~ ~ Q
o = o
s = 5 % —| [ e S >
gt 2 2 X & S84
TR g ﬂ ﬂ 8ppp L]
= 1 1 - |
\ & J | tr/ &
< : : L=
igg 8 B B . . 53
= === = o 28
’ * © © a2
TA-BL S et B
41151 oy 122
TA-BL [ o T Y P I
20.1 Thi = The 1=

Sensorboard

C
hr R
S
o)
@
S
- X
48 S
ol g
£ X
N m
< o
-]
[
2
)

Schalt-
Netzteil

+24V
L
24V

%

Optionen

2l
[0 0 b+

LP4

@ (Erdpotential)

-]

" Option EMV-Filter
2 Option Stromistwert positiv gegen Masse
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5.3.2 TA-BL 30.1...300.1

TA-BL 4.1...300.1
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Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten

230V 3Ph
2 Option Stromistwert positiv gegen Masse

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

" Option EMV-Filter
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TA-BL 4.1...300.1

5.4 Sicherheits- und Uberwachungseinrichtungen
Trennende Schutzeinrichtung:

intern: Vorsicherung F1 Schaltnetzteil (siehe Kap.5.1 Aufbau und Lagepléane)
intern: Vorsicherung F2 Lufter und Schitz ab TA-BL 30.1 (siehe Kap.5.3 Prizipschaltbilder)
extern: Netzsicherung (siehe Kap. 4.2.2 Projektierungsdaten und Abmessungen)

Nicht trennende Schutzeinrichtungen:

Um einen sicheren Betrieb des Reglers zu gewahrleisten, werden folgende Fehlerzustédnde durch die
Steuerelektronik LP1 ausgewertet und angezeigt bzw. gespeichert.

Diese Fehler fihren zu einer Abschaltung der Stromzufuhr des Motors.
Kap. 7.5 gibt hierzu detailierte Auskunft.

Reglersperre an Klemme 2
Uberstrom Motor

KurzschluB Leistungsteil / Motor
Ubertemperatur Leistungsteil
Uber / Unterspannung BUSS
Rippelstrom

43 3 3 83 0

Zusétzliche Meldungen, die nicht zur Abschaltung fuhrt:

Stromgrenze 1Q oder 4Q
Drehzahl > 0 min™
Betriebsbereit

=
=
=
= Betrieb

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung 23



TA-BL 4.1...300.1

6.

6.1

6.1.1

24

Inbetriebnahme

Nur Regelgerate mit integriertem oder externem EMV-Filter halten die EMV-Normen zur Stéraussendung ein.
Bei der Konstruktion unserer Gerate wurde groBter Wert auf geringste Stéraussendung und gréBtmégliche Stor-
festigkeit gelegt. Die Installationsrichtlinien sollten genau befolgt werden. Unsaubere Ausflhrung der Installations-
arbeiten kann zur Uberschreitung der EMV-Grenzwerte und zu Fehlfunktionen bei Fremdgeraten flihren!

Installationshinweise

Die in Kap. 2 angeflhrten Sicherheitshinweise sind zu beachten. Des weitern gelten folgende Installationshinweise.
Die Installation sollte nur von hierzu befahigtem Fachpersonal ausgefuhrt werden.

Dieses Gerat arbeitet nicht als Frequenzumrichter. Ein Vertauschen der Klemmen U, V, W beim AnschluB3 des
blrstenlosen Motors bewirkt eine Fehlfunktion des Motors. Weiterhin ist darauf zu achten, daB die Steuerleitungen
(12-poliger Stecker am Klemmenkasten des Motors) abgeschirmt ausgefihrt werden. TAE bietet hierzu vorkonfek-
tionierte Steuerleitungen an. Ohne den korrekten AnschluB dieser Leitung ist der Antrieb nicht funktionsfahig.

Bei der elektrischen Installation sind die allgemeinen Installations-Vorschriften zu beachten:

VDE 0100  Bestimmung fur das Einrichten von Starkstromanlagen mit Nennspannungen bis 1000V.
VDE 0113  Bestimmungen fir die elektrische Ausristung von Be- und Verarbeitungsmaschinen.
VDE 0160  Ausrustung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln.

Liegen besondere Anwendungsbereiche vor, so missen ggf. noch weitere Vorschriften beachtet werden.
Als SchutzmaBnahme kénnen je nach EVU (Energie-Versorgungs-Unternehmen) folgende Schaltungen verwendet
werden:

Fehlerspannungsschutzschaltung (FU), Schutzerdung oder Nullung (sofern zugelassen).
Fehlerstrom (Fl) - Schutzschalter kénnen nicht in Verbindung mit den Transistorreglern TA-BL betrieben werden. In
einigen Landern ist dies verboten. Hierfur gibt es mehrere Grunde:

a) Alle Gleichrichterbelastungen (also nicht nur Transistorregler) kdnnen in den Netzleitungen einen Gleichstrom
nach Erde verursachen, der dann die Empfindlichkeit des Schutzschalters vermindert.

b) Unsymetrische Belastung durch Funkentstorfilter kann den FI-Schutzschalter vorzeitig auslésen, was einen
unerwinschten Ausfall des Antriebs zur Folge hétte.

c) Bei Verwendung von EMV-Filtern fiihren hierbei auftretende Ableitstréme zu ungewollten Auslésungen des
nachgelagerten FI-Schutzschalters.

Gerat nur in einwandfreiem Zustand betreiben. Nachdem Sicherheitseinrichtungen angesprochen haben, ist vor
Weiterbetrieb die Fehlerursache zu ermitteln und der Fehler zu beheben. Defekte am Gerét kdnnen nur von TAE
oder von TAE autorisiertem Fachpersonal behoben werden.

Sicherheitseinrichtungen duirfen nicht Gberbrickt oder demontiert werden.

Nahere Informationen zu den vorhandenen Sicherheits- und Schutzeinrichtungen finden Sie in den Kapiteln 5.4
und 7.5.

Schaltgerate

Die Transistorregler missen nach den VDE-Vorschriften so an das Netz angeschlossen werden, daB sie mit entspre-
chenden Freischaltmitteln (z.B. Hauptschalter, Schitz, Leistungs-Schutzschalter) vom Netz getrennt werden kénnen.
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6.1.2 Leitungsverlegung

Bei der Installation von Versorgungsleitungen ist auf méglichst groBflachig Kontaktierung des Kabelschirms zu
achten. Eindréhtige Leiterarten in einfachen Klemmanschliissen sollten vermieden werden. Hier bieten sich fein-
drahtige Leiterarten mit Quetschverbindungen an. Leiterschienen mit entsprechenden Schraubverbindungen sind
ebenfalls geeignet. Bei der Leitungsflhrung innerhalb des Schaltschrankes ist auf moglichst kurze Wege zu achten.
Die Netzzuleitung, Motorleitungen und die Steuerleitungen sind in getrennten Kabeln zu fihren. Werden die einzel-
nen Adern zu Kabelbdumen zusammengefaBt, missen die Adern der Steuerleitungen auf der gesamten Léange
verdrillt werden. Zur Vermeidung von Stérungen empfiehlt sich, die Elektronik-Signalleitungen getrennt von den
Leistungs- und/oder Schitz-Steuerleitungen zu verlegen. Der Abstand sollte mind. 20cm betragen. Die digitalen und
analogen Soll- und Istwertadern (Motorsteuerleitungen) sind generell abgeschirmt zu verlegen.

Die Hauptursache fur gestrahlte und leitungsgebundene Stérungen ist die Leitungsverbindung zwischen Regler und
Motor. Die Leitungsverbindung sollte abgeschirmt ausgefuhrt werden, wobei auch hier darauf zu achten ist,
daB die Leitungswege so kurz wie mdglich zu halten sind (siehe Abbildung).

TAE-Regler

IS [ mﬁ,«g

105

Geschirmtes Motorkabel ©
1: mit Schelle
| y {

i

6.1.3 Erdungsbedingungen

Alle metallisch leitfadhigen Geh&use sind einzeln durch entsprechende Leitungen zu erden. Auf einwandfreien
Potentialausgleich ist zu achten. Fir den Bereich der Sicherheitsvorschriften bezogen auf den Fehlerfall bei 50Hz
sind entsprechende Mindestquerschnitte vorgeschrieben. Diese sind unbedingt einzuhalten.

Im Fehlerfall, d.h. bei Ausfall zumindest einer Phase oder sehr groBer Schieflast im Drehstomsystem, kann der EMV-
Filter Ableitstréme von bis zu einigen 100mA erzeugen. Filter und Regler mit eingebauten Filtern sind daher unbe-
dingt vor dem Einschalten zu erden.

Zur Ableitung von Hochfrequenzstrémen muissen neben den oben angefiihrten Erdungsbedingungen noch weitere
Kriterien eingehalten werden:

Alle Erdungsleitungen sollten so kurz wie méglich sein. Schlechte Verbindungen und Leiterschleifen

wirken als Antennen, mit denen Strahlungsemissionen in das Netz gelangen und Stérungen verursachen kénnen.
Die Schirme mussen groBflachig und radial aufgelegt werden. Eine Verldngerung des Schirms mit einer Leitung ist
zu vermeiden. Der Schirm sollte in den Klemmkasten bzw. ins Gehause des angeschlossenen Betriebsmittels
hereinragen. Am Motor ist es moglich, eine EMV PG-Verschraubung zum Auflegen des Schirms zu verwenden.

Am Regelgeréat wird der Schirm von einer metallischen Schelle umschlossen und groBflachig auf das blanke Gehau-
se gepreBt (siehe Abbildung Kap.6.1.7).

Regelgerate groBflachig am Schaltschrank erden. Hierbei bietet sich die Méglichkeit an, das Gerét auf eine verzinkte
oder chromatierte Montagewand zu montieren. Diese MaBnahme entbindet nicht von einer korrekten

VDE-méBigen Erdung des Geréates fur einwandfreien Potentialausgleich.
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6.1.4 Gerate-MaBbilder TA-BL 50.1
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Alle Abmessungen in Millimeter
BaugréBe | 4.1...6.1 | 8.1...10.1 15.1 20.1...30.1 50.1 60.1 80.1 100.1 150.1
B 208 225 275 304 364 364 412 437 695
B1 182 198 245 275 337 337 381 406 660
H 290 305 385 500 645 750 1000 1100 980
H1 271 285 365 470 627 727 970 1070 955
T 288 342 309 309 340 340 360 360 391
T1 278 332 298 298 329 329 348 348 379
S 7 7 9 9 9 9 12 12 9
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6.1.5

6.1.6

6.1.7

TA-BL 4.1...300.1

Gehéause-Schutzart
Richtig Falsch

Die Transistorregler der Serie TA-BL besitzen die Schutzart
IP20 fur Schaltschrankmontage. .

Montagehinweis F
Es wird empfohlen, eine verzinkte oder chromatierte Montage-

platte zu verwenden.

Alle TA-BL Regelgerate sind mit 4 Schrauben an einer senk-
rechten Montageflache zu befestigen. ©
Der Einbauort sollte frei von leitfdhigem Staub, Feuchtigkeit
und aggressiven Gasen sein. Ist das Geréat bzw. der Schalt-

schrank gréBeren Schwingungen oder Vibrationen ausgesetzt, @

$4 9

o

empfiehlt es sich zum Schutze der elektronischen Bauteile, die
Montageplatte oder den Schaltschrank auf Dampfern oder
Schwingmetallen zu lagern. m
Wenn die Gerate im Schaltschrank montiert werden, muB die B -
Warme, die durch die Verlustleistung entsteht, durch entspre- H ﬁ
chende Bellftung abgefihrt werden. Neben der angegebenen  Skjzze

Verlustleistung ist der Volumenstrom der reglerinternen Lufter Links ist das Regelgerat optimal plaziert. Rechts ist
maBgebend flr die Dimensionierung der Schaltschrank- das Gerit zu hoch angebracht, dadurch staut sich
bellftung (siehe kap. 4.2.2). die Warme im oberen Schaltschrankbereich.

Die Summe der Volumenstrome der im Schaltschrank eingebauten Regler sollte etwa dem Volumenstrom der
Schaltschrankbeluftung entsprechen. Die in den technischen Daten angegebenen Leistungsdaten gelten flir eine
Schaltschrankinnentemperatur von 0 - 40°C. (siehe Skizze)

44

Raumliche Anordnung

Werden mehrere TA-BL... Gerate nebeneinander montiert, so ist ein Mindestabstand von 50mm einzuhalten.

Bei Montage mehrerer Geréate ubereinander muf3 ein Mindestabstand von 100mm eingehalten werden.

Werden Teile ohne eigene Warmequelle montiert - z.B. Kabelkanéle -, so ist auch hier ein Mindestabstand einzuhal-
ten. Dieser betragt oberhalb der Gerate 100mm, unterhalb der Gerate 100mm und neben den Geraten 50mm.

AnschluBleitung und Motorleitung

Eine rAumliche Trennung von netzseitiger AnschluBleitung und Motorleitung ist von groBer Wichtigkeit. AnschluB-
leitung und Motorleitung sollten nicht nebeneinander verlegt werden und nicht im gleichen Kabelkanal.
Motorleitung muB abgeschirmt verlegt werden

I~ Kuhlung, zusatzlich
oben saugenden Lufter
statt Filter montieren

Schaltschrank : @\ Bei nicht ausreichendem

NetzanschluB- Kabelkanal

. min. 100mm
Leitung — |

/

I~ Montageplatte
(metall, leitend)
Leitung

a

Grofflachige
Kontaktierung
des Kabelschirms
Sensor-
Leitung

<4—»{ min. 50mm

Kabelkanal

]

Motor-
Leitung
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6.1.8 Bremschopper

Verbindungen zwischen Bremschopper / Bremswiderstand und Regler sind stérbehaftet.
Die Leitungen sollten abgeschirmt ausgefuhrt werden, wobei darauf zu achten ist, méglichst kurze Leitungswege zu
wahlen. Auf korrekte Erdung (siehe Kap. 6.1.3) ist zu achten.

6.2 Anschlisse

6.2.1 Leistungsanschliisse
L1 - L2 - L3 NetzanschluB

6.2.2

Spannung nach Typenschild, 50/60 Hz
AnschluB birstenloser DC-Motor

Ab TA-BL 30.1.

Hilfsspannung fir Lufter und Zwischenkreisschutz.
AnschluBspannung siehe Artikel-Nummer-Schlussel
Punkt 4.2.2. Die Richtige Artikelnummer befindet sich
auf dem Typenschild bzw. Auftragsbestéatigung.

F2 Vorsicherung fur Schitz K1 und Lifter 20,0x5,0
Mitteltrage 2,5A/250V~

Steuer-Anschliisse
MeBusgang Stromistwert:

0-1,. 2 0-(5V)=3%

Klemme |
Klemme 0

Signalausgang
Masse (Erdpotential)

Hilfsspannung L1 L2 L3 <+
L|L1/N|{|O| | |+ ]{|L1L2/L3|L
AL Haupt-
F2 [] &) 4 netztanspcthB
Netz Liifter Stromistwert

‘ Leistungsklemmen ‘
L|IU|VIW +|-
- g
i Do+ -
ul v| w) BUSS-
Spannung
=M

Option Stromistwert positiv gegen Masse (Bitte bei Bestellung angeben)
Auf Wunsch kann der Signalausgang | positiv konfiguriert werden. 1 £ 0-5V.

Optionale-Anschliisse

Option BUSS-Spannung (Zwischenkreisspannung)

Die anliegende BUSS-Spannung héangt direkt von der Netzspannung ab. (siehe Technische Daten)

Bitte achten Sie unbedingt darauf, daB Gerat und Motor ordnungsgemaB geerdet sind. Es
besteht ansonsten die Gefahr, daB die Motorhallsensoren und die Elektronik beschadigt
oder zerstort werden. Elektronikmasse ist generell mit Erde verbunden.

28  Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung
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6.2.3 Steueranschliisse

10
11
12
13-20

Ausgang + 24V

Reglersperre

(bei offenem Kontakt keine Funktion des Antriebs,
wird als Fehler gespeichert und muB quittiert
werden. Auf Wunsch kann die Steuerelektronik
auch ohne Reglersperre Fehlerquittung geliefert
werden.)

Drehrichtungsumschaltung

(auch fir Schleichgang)

Bei geschlossenem Kontakt dreht der Motor
im Uhrzeigersinn.(Ansicht auf Motorwelle)

Schleichgang (Prioritat vor Betrieb)

Betrieb

Halt (Prioritat vor Schleichgang)

- Halt-Funktion bei 1Q-Reglern.

Motor trudelt bis Drehzahl 0 aus. Dort wirkt
ein Moment gegen das Drehen des Motors
entgegen der Antriebs-richtung.

- Halt-Funktion bei 4Q-Reglern
Motor-Schnellstop (ohne Runterlauf, mit max
Strom), mit Haltemoment bei Drehzahl 0.

FuBpunkt der Optokopplereingdnge

Elektronik Masse

Min.- Drehzahlpotentiometer

Sollwertausgang + 10 V (Referenzspannung)

Sollwertausgang - 10 V (Referenzspannung)

Sollwerteingang (+/- 10 V)

AnschluB3 Lagegeber und Impulsgeber BL-

Motor.

Bei Option SERVO durfen die Hallsensoren

HS4 und HS5 nicht angeschlossen werden.

Klemme 15 und 16 an externen Impulsgeber

anschliefen.

Bei Option SERVO wird der Servo- Impulsge-

ber 0-90° Impulse entsprechend AnschluBbild

angeschlossen. (siehe AnschluBbild Steuerelek-
tronik LP1)

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten
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22

23

24

TA-BL 4.1...300.1

Korrektur-Sollwerteingang ohne Hochlauf
(-0,7 bis +10V) Achtung, die Sollwerte an
Klemme 12 und Klemme 21 addieren sich.
(Eingang ist nur aktiv wenn R224 eingebaut wird).

Meldung Drehzahl > 0 (Open Kollektor
Ausgang) (siehe AnschluBbild Steuerelektronik
LP1).

Frequenzausgang Istwert oder Sollwert
(Signal) (Open Kollektor Ausgang) (Wahl des
Ausgangssignals siehe Kap. 7.4.11-BR21)

Meldung enable (Open Kollektor Ausgang)
Leistungsteil ist freigegeben.

25, 35 Externe Frequenzsteuerung EIN 15-30V

(OV = KI. 25, +24 V = KI. 35)

28, 36 Eingang Frequenzsollwert

(15-30V high / 0-3V low)
(OV = KI. 28, +24 V = KI. 36)

26, 27 Stromsollwert (KI. 27 Eingang, KI. 26 Ausgang)

29-34

37-44

42

Klixonanschlisse vom BL-Motor oder
alternativ Thermistoranschliisse (siehe auch
AnschluBbild). Die max. Belastung der
Klemmen+ Stecker betragt:
48VDC/500mA oder 48VAC/100mA

Vorwarnung:
(Klixon) bei 130°C 1P44 - 120°C 1P23.

Abschaltung:
(Klixon) bei 145°C 1P44 - 130°C 1P23.

ACHTUNG !
Klixon werden am Gerat nicht ausgewertet

Auf diese Klemmen kénnen verschiedene
Meldungen (Betrieb, Sammelstérung,etc.)
gelegt werden. (Genaue Beschreibung der
Ausgange siehe Kap. 7.4.14)

Stromistwert Ausgang |, 0-2V entspricht 0
bis Geratenennstrom. Toleranz »4% (Der
Ausgang ist nur aktiv, wenn R49 eingebaut ist).
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6.2.4 AnschluBbild Steuerelektronik LP1
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6.3

6.3.1

6.3.2

6.3.3

6.4

TA-BL 4.1...300.1

MaBnahmen vor der Erstinbetriebnahme

Jumper

Vor der Inbetriebnahme des Reglers ist es notwendig, einige Parameter durch Setzen von sogenannten Jumpern
(BR...) einzustellen bzw. zu wahlen. Die Jumper werden schon vom Werk aus konfiguriert.

Uberpriifen Sie dennoch ob die Konfiguration Ihren Anforderungen entspricht.

In Kap. 7.4 erhalten Sie ausfihrliche Hinweise Uber die Jumper auf der TA-BL Steuerelektronik LP1.

Einstellung der Motorparameter

Die Motorparameter (Kap. 7.4) sind ebenfalls werksseitig vorkonfiguriert. Die Einstellungen beziehen sich auf die
Nenndaten des vorgesehenen Motors und sind im mitgeliefertem Prufprotokoll dokumentiert.

DGM2000-DGM2002

Hinweise zum AnschlieBen des DGM-2000 oder des DGM 2002 finden Sie in der jeweiligen Betriebsanleitung dieser
Geréte.

Beachten Sie, daB bei Verwendung eines DGM-2000 oder DGM 2002 der analoge Eingangsteil des TA-BL Reglers
abgeschaltet ist und die Potentiometer Hochlauf, Runterlauf, Min.-Drehzahl, Max.-Drehzahl und Schleichgang ohne
Funktion sind.

Funktionsprifung und Ersteinstellung bei Inbetriebnahme

Wird der TA-BL Regler zum ersten Mal in Betrieb genommen, sollte nach der folgenden Checkliste vorgegangen
werden. Alle in diesem Kapitel gemachten Angaben beziehen sich auf die Steuerelektronik LP1. Kap. 6.2.3 und Kap.
7.4 erlautern die Steueranschlisse sowie Meldungen und Einstellméglichkeiten.

1) Montieren und verkabeln Sie das TA-BL Gerat entsprechend Kap. 6.1 und 6.2

2) Uberpriifen Sie,...

...ob ihre Netzspannung mit der auf dem TA-BL befindlichem Typenschild libereinstimmt.

...ob das Gerat und der Motor ordnungsgeman geerdet sind.

...daB alle Klemmen und Bolzen richtig angezogen sind.

...ob die Grundeinstellungen des Geréates mit der in der Beschreibung ubereinstimmt.

...die Jumperstellungen auf der Steuerelektronik LP1 oder andern Sie diese gegebenenfall so, daB die Konfigu-
ration lhren Anforderungen entspricht.

.. alle Anschlisse geméaB AnschluBbild

...mit einem Ohmmeter die Motorausgangsphasen u,v,w auf ErdschluB. MeBergebnis gegen Erde ca. 500KW-
1MW

...die Hallsensoren nach Kap 7.3.2

3) Netzspannung einschalten

O Nachdem der TA-BL Regler an das Netz geschaltet ist, muB nach ca. 5-10 Sekunden die LED 1-griin- (Netz-
Ein) leuchten. LED 9-rot- (BUSS-Ladevorgang) signalisiert Innen, daB die Elektrolytkondensatoren flr die
BUSS-Spannung geladen werden. LED 9 verlischt und LED 10-griin- (BUSS-Ready) leuchtet. Man hért den
Netzschitz einschalten. Der TA-BL Regler ist jetzt betriebsbereit.

O Innerhalb des Geréates leuchten auf dem Sensorboard BUSS-Spannung (LED 1-rot-) und Schiitz angezogen
(LED 2-gelb-).
4) Gerat Starten

O Schalten Sie den Antrieb ein, indem Sie z.B. den Kontakt "Betrieb" (KI. 5) schlieBen. LED 14-klar- (Betrieb) und
LED 8-gelb- (enable) leuchten. Wenn Sie jetzt einen Sollwert vorgeben, beginnt der Motor zu drehen und die
LED s vom Lagegeber und Drehzahlgeber leuchten entsprechend dem Diagramm 7.3.2 abwechselnd auf.
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5)

6)

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

Einstellung der Stromgrenze

Achtung !

Bei diesem Regler mit IGBT-Leistungsendstufe, ist das Drehmoment von 0 bis maximal Drehzahl fast linear. Die
Drehmomentenzunahme von maximal Drehzahl nach 0, betragt maximal nur noch 5% bei Betrieb an der Strom-
grenze. Bitte beachten Sie auch, daB in blockiertem Zustand die gemessenen Phasenstréme (mit einem Effektiv-
wert-Zangen-Ampermeter) um Faktor 1,5 gréBer sind, als der tatsachlich flieBende Nennstrom bei rotierendem
Motor.

O Die Stromgrenze ist bei Auslieferung des Regelgeréates auf die im Prifprotokoll angegebenen Nenndaten
eingestellt. Soll die Stromgrenze jedoch schon bei kleineren Strémen erreicht werden, so kann wie folgt
vorgegangen werden:

- HallsensorenanschluB an Steuerelektronik LP1 Klemme 17/18/19 trennen und Klemme 18 erden.

- Gerat einschalten und mit Hilfe der stromaquivalenten Spannung (0 bis -5V entspricht 0 bis Nennstrom) an
den Steuerklemmen I+ und I- (siehe Kap. 6.2.1) den gewuschten maximalen Strom (1Q) mit VR4 einstellen.
Mit folgender Formel kann der momentan flieBende Strom berechnet werden:

| = Gerate Nennstrom x MeBwert I+/I- (0 bis -5V)
-5V

Nachdem Sie den Antrieb in Betrieb genommen haben, stellen Sie die Parameter Min.-Drehzahl, Max.-Drehzahl,
Schleichgang, Hoch-Runterlaufzeit usw. auf Ihre Anforderungen ein. Bei kurzzeitigem Phasenausfall erfolgt keine
Meldung ! Erst wenn die Busspannung unter 420V abfallt, erfolgt die Meldung Unterspannung.

Damit ist die Inbetriebnahme des TA-BL Reglers abgeschlossen.
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7. Bedienung

7.1 Sicherheitsvorschriften

Die Bedienung bzw. Einstellung des Gerates darf nur von Benutzern vorgenommen werden, die aufgrund ihrer
Qualifikation dazu befahigt sind, einen ordnungsgemaBen und fachgerechten Umgang mit diesem Gerat zu gewahr-
leisten. Die in Kapitel 3 angefuhrten Verwendungsarten sowie VorsichtsmaBnahmen sind bei der Bedienung des
Geréates unbedingt zu beachten.

Achtung Lebensgefahr !

Vor jedem Eingriff ist das Gerat vom Netz zu trennen. Erst wenn die BUSS-Kon-
densatoren entladen sind (LED1 rot auf dem Sensorboard LP3 leuchtet nicht mehr
bzw. 5 Minuten nachdem das Gerat spannungsfrei geschaltet wurde), darf das
Gerat geoffnet werden und am Geréat gearbeitet werden.

Der Umgang mit elektrischen und elektronischen Maschinen und Geréten birgt Risiken in sich !
Aufstellung und Instandhaltung soll daher nur von ausgebildetem Personal
vorgenommen werden.

Beachten Sie die Einstellung des Spitzenabschaltstromes; er darf niemals gréBer sein als der
Spitzenstrom des Motors.

Bei Werksauslieferung einer kompletten Antriebseinheit (Geréat + Motor), wird die Nennleistung
und der Spitzenabschaltstrom des Geréates, den Motordaten angepaBt.

Bitte achten Sie unbedingt darauf, da Gerat und Motor ordnungsgemaB geerdet sind. Es besteht
ansonsten hohe Verletzungsgefahr durch elektrische Schocks. Weiterhin kénnen die Motorhall-
sensoren und die Elektronik beschédigt werden.

Elektronikmasse ist generell mit Erde verbunden.

> P> D> P

7.2 Ein-/Ausschaltsequenzen

Grundsatzlich besteht keine Ein-/Ausschaltsequenz. Wir empfehlen lhnen jedoch um Schitze, Sicherungen usw. zu
schonen, folgendes zu beachten:

- Geréat an das Netz schalten und zur gleichen Zeit Reglersperre-Kontakt schlieBen. Damit vermeiden Sie eine
Fehlerspeicherung (Reglersperre) wenn die Elektronik unter Spannung gesetzt wird. Nach der Meldung Betriebs-
bereit kdnnen Sie den Regler starten (z.B KI. 5 Betrieb).

- Bei Netzauschaltung sollte zuerst der Regler gestoppt (KI. 4,5 und 6 offen) und mit der Meldung Drehzahl 0 vom
Netz getrennt werden.

- Ein sofortiges Wiedereinschalten ist moglich, solange noch Betriebsbereit ansteht. Ist die Meldung erloschen,
sollte ein erneutes Einschalten erst dann erfolgen, wenn 10 Sekunden vergangen sind oder die Meldung an
Klemme 40 auf low-Pegel steht.

Achtung ! Schalten Sie das Gerat innerhalb 10 Sekunden, nach der Meldung Betriebsbereit

inaktiv, nicht wieder an die Netzversorgung. Es entsteht beim Einschalten ein groBer Strom-
stoB, der Netzschiitze und Sicherungen extrem belastet und zu vorzeitigen Ausféllen fiihren
kann.
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7.3 Einstellung der Antriebsparameter LED 2 Stromgrenze 1.Quadrant

LED 1
Netz EIN

VR4
I-Grenze im 1.Q.

VR3
I-Grenze im 4.Q.

LED 11
Kontakt Reglersperre
ist aktiv

LED 13
Schleichgang

LED 12
Drehrichtung

LED 14
In Betrieb

LED 3 Stromgrenze 4.Quadrant
LED 4 Gerét arbeitet im 4. Quadranten

VR10

Stabilitat (P-l-Anteil)
VR1

Stabilitat (D-Anteil)
VR2

Verstarkung (Regel-
abweichung)

Nur bei 1Q und 4Q

. ~LED 5

Reglersperre (Speicher)
—LED 6
Uberstrom/KurzschluB
—LED 7
BUSS-Spannung
(Uber-/Unterspannung)
Ubertemperatur

™~ LED 8

enable

LED 9
BUSS-Ladevorgang

Reset

VR7
Runterlaufzeit
VRS
Hochlaufzeit

LED 17
Nach Wahl

LED 16
Sammelstérung
VR6
LED 15 VR9 LED 22 21 LED 20 19 18  VR5 Max.Drehzahl
Halt Min.Drehzahl  Drehzahl-Sensoren Lage-Sensoren Schleichga LED 10

7.3.1 LED-Anzeigen-Steuerelektronik LP1

LED 1 grun
LED 2 rot
LED 3 rot
LED 4 Kklar
LED 5 rot
LED 6 rot
LED 7 rot
LED 8 gelb
LED 9 rot
LED 10 grun
LED 11 rot
LED 12 klar

ng
BUSS-ready
Stromversorgung (NEtZ EiN) ....oooouiiiiiii e s power on
I-Grenze im 1.Quadranten/ Uberdrehzahl ...............c.ccvvueueeievereeereseeseeseseseeeeeenn, current limit 1Q
I-Grenze im 4.QUAAIANTEN ......ccccuiiiiiee e current limit 4Q
Regler arbeitet im 4. Quadranten...........cccoooiviiiiiiiiin drive operates in 4Q
Reglersperre (SPEICNET) ........iii i e e drive lock
UDBErStrom, KUIZSCHIUB ......veveeeeeeeeeeeeeeeee e eee e ee et e e eeee et eneeeenenenees overcurrent / short circuit
BUSS-Spannungsfehler (Uber-/Unterspg.) / Ubertemperatur ................. BUSS-voltage over-/under
LT aF= o) [ TP TP PP PPPPP PP enable
BUSS-Ladevorgang ..........coceiiiiiiiii it BUSS-charging
BUSS Ready (Ladevorgang abgeschlossen, Regler betriebsbereit) ...........ccccoeviennee BUSS-ready
Kontakt Reglersperre ist aktiv ..........ccceiiiiiiiiiiiii e contact drive lock
DrehriChtUNG .....oooeiieeee e direction of rotation
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LED 13 gelb  SChIGICNGANG ...co.vviiiiiiiii et jog speed
LED 14 KlIar  BetrED ..oooeeiieiee e e run
LED 15 GelD  Halt ..o hold
LED 16 rot SAMMEISIOIUNG ..civiiiie e e common fault
LED 17 grin Betriebsbereit/ In Betrieb/Drehzahl O ............ccccooviiiiiiiiiiiiiee e running / ready / n=0
LED 18 klar  Lage-Sensor HST ... position sensors HS1
LED 19 klar  Lage-Sensor HS3 ...t position sensors HS3
LED 20 klar Lage-Sensor HS2.........coo i position sensors HS2
LED 21 klar Drehzahl-Sensor HSS5 ........oooiiiiiiiiiie e speed sensors HS5
LED 22 klar Drehzahl-Sensor HS4 .........coouiiiiiiiie et speed sensors HS4

(Definition - siehe Kap. 7.4.14)

7.3.2 Sensoren Uberpriifung
Die 5 Leuchtdioden LED 18 bis LED 22 (klar) dienen der Uberpriifung der Sensoren am Motor.
LED 18 /LED 19/LED 20 - Lage-Sensoren
LED 21 /LED 22 - Drehzahl-Sensoren
Um die Sensoren zu Uberprufen, missen Sie wie folgt vorgehen:
a) Regelgerat vom Netz trennen.
b) Steuerleitungen an Motor anschlieBen
c) Motor-Leistungskabel an den Leistungsklemmen U,V,W am Regelgerat abklemmen !
d) Netz und Steuerspannung einschalten und nach Betriebsbereit folgenden Test durchfuhren.
e) Von Hand die Motorwelle langsam entgegen dem Uhrzeigersinn drehen (von der Abtriebsseite gesehen). Die
Leuchtdioden LED 18 bis LED 22 fangen nun in einer bestimmten Reihenfolge (siehe Diagramm) an zu leuchten.
Diagramm: Leuchtsequenzen (idealisierte Darstellung)
Entsprechen die Leuchtsequenzen dem Diagramm, sind die Sensoren sowie die Motorsteuerleitung in Ordnung.
4-poliger Motor: BL-71, BL-90, BL-112, BL-132, BL-160 mit Impulsgeber 30 Impulse/360° Skala 0-360°
8-poliger Motor: BL-180, BL-200, BL-315 mit Impulsgeber 60 Impulse/360° Skala 0-180°
LED An
LED 18/ HS1 LED Aus
LED20/HS2| |
LED 19/ HS3 | |

(=3 0324 i 57 1 e A O A O O QSO
LED21/HS5 LML L L Ly L L L L L L

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten

0° 60° 120° 180° 240° 300° 360°
(30°) (60°) (90°) (120°) (150°) (180°)

1 Motor-Umdrehung 4-poliger Motor
(1/2 Motor-Umdrehung 8-poliger Motor)
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7.3.3 Potentiometereinstellungen

VR1

VR2

VR3

VR4

*VR5

*VR6

36

Die Werte erhéhen sich durch drehen der
Potentiometer im Uhrzeigersinn.
Stabilitat
Einstellung der dynamischen Verstarkung der
Regel-abweichung. (D-Anteil)

Verstarkung Nur bei 1Q und 4Q
Einstellung der statischen Verstarkung (Winkel-
abweichung des Motors zwischen Leerlauf & Last)

Stromgrenze 4.-Quadrant

(Bei 1Q-Reglern ohne Funktion)

Mit diesem Potentiometer wird der max. Ausgangs-
strom im 4.-Quadranten des Reglers begrenzt. Um
die Stromgrenze einstellen zu kénnen, bringen Sie
den Antrieb auf Nenndrehzahl bei Nennlast und
messen den Strom mit einem EffektivwertmeBgerét
in einer Ausgangsphase (u,v oder w). SchlieBen Sie
den Kontakt “Halt” (KI. 6) und stellen Sie wahrend
die LED 3 (Stromgrenze) leuchtet mit dem Potentio-
meter VR3 den gewlinschten max. Ausgangsstrom
(1-effektiv) ein.

Stromgrenze 1.-Quadrant

Mit diesem Potentiometer wird der max. Ausgangs-
strom des Reglers begrenzt. Bei Erreichen des
eingestellten Wertes leuchtet LED2
(Stromgrenze)auf. In der Regel wird die Stromgrenze
auf den Motor-nennstrom (bei Nenndrehzahl &
Nennlast) eingestellt. Messen Sie den Strom mit
einem Effektivwert-meBgeréat bei Nenndrehzahl und
Nennlast des Motors in einer Ausgangsphase (u, v,
oder w) und stellen Sie mit VR4 den gewlinschten
max. Ausgangsstrom (l-effektiv) ein.

Schleichgang
Mit diesem Potentiometer wird die Schleichgang-
drehzahl eingestellt.

Max.-Drehzahl (Drehzahlbegrenzung)

Die Einstellung der Drehzahlbegrenzung bei
Betrieb erfolgt mit dem Potentiometer VR6 bei
maximaler Sollwertvorgabe (10V). Leuchtet dabei
LED 2, arbeitet der Antrieb an der Stromgrenze
oder in Uberdrehzahl. Drehen Sie dann das
Potentiometer VR6 zurlick , bis LED2 erlischt.

Bei kaltem Motor (unter 25°C) oder 10% Netz-
unterspannung ist es moglich, daB die Nenndreh-
zahl unter Nennlast nicht erreicht wird. Auch dann
leuchtet LED 2.

Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung

*VR7
*VR8

*VR9

VR10

VR3
VR4
VR6
VR5
VR7
VR8

Runterlaufzeit

Hochlaufzeit

Die Hoch- bzw. Runterlauffunktion ist nur aktiv,
wenn die Jumper BR 5, BR 7, BR 11 und BR 27
entsprechend Kap. 7.4.6 und Kap. 7.4.7 gesteckt
wurden. Der einstellbare Bereich der Potentiometer
VR7 und VR8 entspricht etwa einer Hoch- bzw.
Runterlaufzeit von 0,8 bis 20 Sekunden. Die
einstellbare Zeitvorgabe fir den linearen Hochlauf
ist die Dauer, in der der Antrieb von Drehzahl 0 auf
die mit VR6 eingestellte Max.-Drehzahl hochféhrt.
Der einstellbare Zeitwert fir den linearen Runterlauf
gibt die Dauer vor, in der der Antrieb von der
eingestellten Max.-Drehzahl auf Drehzahl O her-
unterfahrt. (Die eingestellte Runterlaufzeit kann bei
1Q-Antrieben nicht kleiner als die Auslaufzeit des
Motors und der Maschine sein
(Gesamtschwungmoment)).

Zeitverlauf bei Sollwertverdnderung:

Sollwertsprung

Ausgangsfrequenz —— 'aurF AB

Min.-Drehzahl

Einstellung der minimalen Drehzahl bei Betrieb
(nur in Funktion, wenn ein FuBpunkt des Sollwert-
potentiometers an Klemme 9 der Steuerelektronik
LP1 angeschlossen ist)

Stabilitat

Einstellung der Stabilitat (P-I-Anteil). Durch Drehen
des Potentiometers im Uhrzeigersinn, wird das
Regelverhalten trager.

Potentiometer-Werkseinstellungen

VR1 VR2 VR10
Nur bei 1Q und 4Q
~270° 270° o
i q ]/\
/) vl }@
0 ] b
90° Sy 00 90° 00y Kk /
210°
auf Motornennstrom .......... (VR3-Rechtsanschlag)
auf Motornennstrom .......... (VR4-Rechtsanschlag)

auf Motornenndrehzahl

Die Werkseinstellung der Potentiometer entneh-
men Sie bitte dem jeweils beigefugten Prif-
protokoll des Transistorreglers TA-BL...

VR9
*

Die mit einem Stern gekennzeichneten Potentiometer
sind nur bei analogem Sollwert aktiv, da bei Verwen-
dung eines DGM-2000 die externe Frequenz-
steuerung den internen Analogteil abschaltet.
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7.4 Jumper auf der Steuerelektronik LP1

BR22 BR3 BR26
\

TA-BL 4.1...300.1

BR1 BR2 BR27 BR11

BR12

Bm\lzz[ 1 © [

:/y/ﬂr- — 9 A
BR5 §
IR
X1 - A —  1m
BR23 - 5 o
BRe ——+ LI Mo U
I i
BR16 ) 1) ()0
—
] =
e N o
BR9 30636363

ano — B L[ [TTLT[]]]

BR21 BR13 BR17 BR20
7.4.1 Meldung Drehzahl >0 BRI12 ..o
7.4.2 1- oder 4-Quadrantenregelung BR1+BR2+BR4+BR26 ...........
7.4.3 Erh6hung der Sollwertfrequenz BR8 ..o
7.4.4 Optokoppler Masseverbindung/Verbindung Klemme 25 mit 28 BR10, BR13 .....oeiiiiiiieiee
7.4.5 Drehrichtungsumkehr BRI+BR16 .....ccovieeeeieiee
7.4.6 Hoch- Runterlauf EIN/AUS BR7+BR11+BR27 ........cc.c.......
7.4.7 Gefuhrter Runterlauf bei Betrieb "AUS" BR5 .o
7.4.8 Verzogerte Reglersperre bei analog Sollwert 0 BR3 .o
7.4.9 Stillstandsmoment BR6 ...
7.4.10 120/240 Impulse (Motor) BR22 .....coiiiiiee e,
7.4.11 Soll-/Istwertausgang (KI. 23) BR21 ..o
7.4.12 Optionskarten BR23 ...
7.4.13 Reset BR24 ...
7.4.14 Definition der Meldeausgange BR14+BR15+BR17+ ..............
BR18+BR19+BR20
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7.4.1 Meldung Drehzahl >0
Jumper BR 12

Mit Jumper BR 12 kann die Meldung Drehzahl >0 auch bei
Betrieb "Aus" bzw. abgeschalteter Endstufe aktiviert werden.
Bei gefiihrtem Runterlauf (siehe Kap. 7.4.7) ist nach Betrieb
"Aus" die Meldung Drehzahl >0 bis zum Abschalten der
Endstufen bzw. Anhalten des Motors aktiv.

a) Mit Meldung Drehzahl >0 bei Betrieb "Aus"

BR12 [ |e@ |

Pin 1 2 3
b) Ohne Meldung Drehzahl >0 bei Betrieb "Aus"

BR 12 .|:||

Pn 1 2 3

Die Meldung Drehzahl >0 ist drehrichtungsabhéngig. Sie ist
nur aktiv fir die Drehrichtung, mit der sich der Motor zuletzt

bewegt hat.
Werkseinstellung:
BR12: Pin 1-2 gesteckt

7.4.2 1- oder 4-Quadrantenregelung

1Q-Betrieb - BR 1, BR 4 und BR 26 offen
- BR 2 gesteckt

BR 4 BR 26 BR 1
EI El ‘. >

4Q-Betrieb - BR 1, BR 4 und BR 26 gesteckt

BR2

L

- BR 2 offen
BR 4 BR 26 BR 1 BR2
EI EI ‘ ‘ =
Werkseinstellung:

Bei 1Q-Reglern: BR1,BR4 & BR26 offen BR2 gesteckt
Bei 4Q-Reglern: BR1, BR4 & BR 26 gesteckt BR2 offen

38  Inbetriebnahme und Einstellungsanleitung
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7.4.3

7.4.4

Erhéhung der Sollwertfrequenz

Jumper BR 8

Bei nicht gestecktem Jumper wird die interne
Sollwertfrequenz erhéht.
Der Jumper darf nicht gesteckt sein, wenn:

- die Motornenndrehzahl Gber 2500 UPM ist. (Nur
aktiv bei analogem Sollwert).

- der verwendete Impulsgeber mehr als 240 Impul-
se hat. Standard der TAE BL-Motoren ist bei :
MotorbaugréBe bis 160:

Geber mit 120 Impulsen (elektronisch ausgewertet)
pro Umdrehung.

MotorbaugréBe ab 180:

Geber mit 240 Impulsen (elektronisch ausgewertet)
pro Umdrehung

Werkseinstellung:

Optokoppler Masseverbindung,
Verbindung Klemme 25 mit 28

Jumper BR 10

Bei offenem Jumper sind die Steuereingédnge
(Betrieb, Halt, Schleichgang, etc.) galvanisch vom
Regler getrennt.

FuBpunkt ist dann Klemme 7. Diese Einstellung
empfiehlt sich fur SPS-Ansteuerung.

Bei gestecktem Jumper werden die Steuereingange
mit der Elektronikmasse des Reglers verbunden.

Verbindung Klemme 25 mit 28

Jumper BR 13

Mit diesem Jumper kann Klemme 25 mit Klemme 28
elektrisch verbunden werden.

Siehe auch Kap. 6.2 AnschluBbild Steuerelektronik LP1.

Werkseinstellung:
BR10: gesteckt
BR13: gesteckt

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten
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7.4.5 Drehrichtungsumkehr

BR 16
Jumper BR9 & BR 16 BR9
Mit Jumpern BR9 wahlen Sie vor, ob Sie die Dreh- o000 |
richtung per Schalter oder durch Sollwertpolaritats- Pn 1 2 3
anderung umkehren wollen.
Drehrichtungsumkehr fur Schleichgang erfolgt generell
per Schalter (Kontakt). D
- Drehrichtungsumkehr durch Sollwertpolaritét D:Da mo —
Ist der Jumper BR9 gesteckt, ist Drehrichtungsumkehr OC - D
nur durch eine Polaritdtsdnderung des Sollwertes OC ]
méglich. ~ D ]
O
|
0 U I
BR 16 i H H D H
BRQ Xi
XX I D H D
Pni 2 3 i
- Drehrichtungsumkehr durch Schalter (Kontakt) [ - = D
|
Bei offenem Jumper BR9 ist die Drehrichtungsumkehr gC0do OO 00
nur mit einem Schalter (Kontakt) mdglich. I D o
(siehe Kap. 6.2 AnschluBbild Steuerelektronik-LP1 KI. 3). D D
ogogg [H
L]
® | [ [T

Mit Jumper BR16 kdnnen Sie zwei Optionen der
Drehrichtungsumkehr per Schalter (Kontakt)
wéhlen:

Pin 1 - 2 gesteck
Drehrichtungswechsel méglich: BR 16

- im Normalbetrieb (KI. 5) bei jeder Drehzahl oder |:|. |

BR9

bei Stillstand des Antriebs.

- im Schleichgangbetrieb (KI. 4) bis max. 30 UPM.
Ist die Motordrehzahl gréBer als 30 UPM, muBB
der Schleichgang erst auf "AUS" geschaltet
werden. Wenn der Antrieb steht, kann die
Drehrichtung geandert werden.

Pin 2 - 3 gesteckt

BR9
Drehrichtungswechsel méglich: o |:| |

- im Normalbetrieb (KI. 5) bei jeder Drehzahl oder Pin 1 2 3
bei Stillstand des Antriebs.

- im Schleichgangbetrieb (KI. 4) ist Drehrichtungs-
wechsel nur bei Stillstand des Antriebes mdglich
(Schleichgang "AUS").

Werkseinstellung:
BRo: offen
BR16: Pin 2-3 gesteckt
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7.4.6 Hoch- Runterlauf EIN/AUS

7.4.7
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BR 11 BR27  ©In
Jumper BR 7, BR 11 und BR 27 3
Mit diesen Jumpern schalten Sie den gefiihrten "N X ) o0 2 BR7
Hoch- bzw. Runterlauf "EIN" bzw. "AUS". , 1
Pin1 2 3
a) Mit gefiihrtem Hoch- und Runterlauf
Pin . -
BR 11 BR27
3 . a ]
| o| (oo 2| || BR7 LI ]
1 = 3
Pin1 2 3 OO0 = ]
OO
b) Ohne gefiihrten Hoch- und Runterlauf (max Drehmoment)
Potentiometer VR7 & VR8 auf Linksanschlag stellen! D

BR 11 Pin

o

Pn1 2 3

BR27

1

BR7

- N W

Werkseinstellung:

BR11:
BR7:
BR27:

Pin 1-2 gesteckt
Pin 2-3 gesteckt
offen

Geflihrter Runterlauf bei Betrieb "AUS"

Jumper BR 5

Bei offenem Jumper wird nach Betrieb "AUS" die
Endstufe abgeschaltet; der Antrieb trudelt aus.
(Gesamtschwung-moment). Die Meldung Drehzahl
>0 kann mit BR12 (siehe Kap. 7.4.1) aktiviert bzw.
deaktiviert werden.

Wenn Jumper BR 5 gesteckt ist, wird der Regler
nach Betrieb "AUS" an der eingestellten Rampe
heruntergefuhrt. Voraussetzung dafur ist, daB3
Jumper BR 7 und BR 11 dem entsprechend
gesteckt sind.

Die Meldung Drehzahl > 0 bleibt hierbei solange
anstehen, bis der Antrieb steht. Der Jumper BR 12
hat auf den gefiihrten Runterlauf keinen EinfluB.

Werkseinstellung:

BR5: gesteckt

L s ]

I _ S
: 95
DDBEIDD %ﬂc})@ @@
([T D
BR5
o]
.
u:ﬂ QO %U@&__H HHH
sty gL
v M°0 3
=« 02/ C
000 igeS o
11 ol g
o U e
DEOOOOOD EID- II%%
Ty %ﬂjgoogooﬁgg
a (IO D
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7.4.8 Verzogerte Reglersperre bei analog Sollwert 0

Jumper BR 3 BR3

Die eventuelle Asnwendung dieser Funktion ist nur
sinnvoll bei 1Q-Regler!

Bei gestecktem Jumper werden bei analogem
Sollwert 0 die Leistungsendstufen abgeschaltet,
auch wenn die Reglerfreigabe (KI. 5 auf LP1) auf
"EIN" steht.

Bei nicht gestecktem Jumper bleiben die O
Leistungsendstufen in Funktion, d.h. der Motor O
wird nach analog Sollwert 0 nicht stromlos.

=0

=l=No o=
[ ]

L& ]

L]

O 0

1 0 o

Werkseinstellung: ED:EEEEEE 000 EEDD
00—l pmodmm

BR3: offen ey —
CINRRRRRRRRRAANARRRRNRRRARARRRRNEANL

7.4.9 Stillstandsmoment

BR 6
Jumper BR 6
Nur gliltig fir 4Q-Regler!

. . . = ]
Bei gestecktem Jumper wird der Motor nach % @ =] D —
Betrieb "AUS" und Drehzahl 0 noch ca. 0,5s mit i a m C|l H HHH H -
Stillstandsmoment festgehalten; z.B. um eine = O [©
Bremse zu aktivieren. OO - D D H [J— ] D

OOt = " o0
@

L& ]

I =i

HO0J0 OO0 J—= 5

D :IID- 1100
1 e J 2 ——

W ; - - elels DD
erkseinstellung: B30 83 5 _ [h

a0 — ] OO O- -

BRé: offen COLTT -

o ([T LTTT L]
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7.4.10 120/240 Impulse (Motor)

Jumper BR 22

Der Jumper muB offen sein, wenn der Geber am
Motor 120 Impulse (elektronisch ausgewertet) hat.
Der Jumper muB gesteckt sein, wenn der Geber

am Motor 240 Impulse (elektronisch ausgewertet) D
D)

hat. ? ]

Standard der TAE BL-Motoren ist bei : D

MotorbaugréBe bis 160: O

Geber mit 120 Impulsen (elektronisch ausgewertet) O D

pro Umdrehung. D

MotorbaugréBe ab 180:
Geber mit 240 Impulsen (elektronisch ausgewertet)
pro Umdrehung.

L& ]

Werkseinstellung: 555 ele)e 0
g —n ompoolem
Motorspezifisch :Q d
@ [ [T T LTI ]
7.4.11 Soll-/Istwertausgang (KI.23) BR 21
XX
Jumper BR21
Pin 3 2 1

Jumper BR21 bestimmt, ob die Istwertfrequenz
oder die Sollwertfrequenz an Klemme 23 ausgege-

ben wird.
s8N O
15 ‘s
Q0 = all
BR 21 O - D
Istwert an Klemme 23
] Y0 0o D

L& ]

BR 21
Sollwert an Klemme 23

. ' [
Pin 3 2 1 HH
I

|
e D
[ - =l

. L]

Pin 3 2 1 000 Od O 0O

I I— S

Werkseinstellung: B0 00 poo EED D
| 0 g omodiem-

BR21: Pin 2-3 gesteckt L2 -
® [ LT
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7.4.12 Optionskarten

BR23 | © @ @
Steckerleiste X3

Pin 1 2 3

Uber diesen Stecker werden die Optionskarten, wie
z.B.Drehzahlerhéhung (Phase Advance), Drehmoment-

Regelung (MDR 2000) und MeBwandler, angeschlossen.

|
Jumper BR23 H %
Dieser Jumper muB entsprechend der verwendeten D
Optionskarte gesetzt werden. Wird keine Option verwendet, D
ist die Standard-einstellung BR23, PIN 1-2 gesteckt. D
BR 23 D

e ]

Phase advance - Option - aktiv. Pin 1 2 3

L& ]

BR 23 - D
MDR-2000 Drehmomenten- | -
regelung - Option - aktiv ® \:l 11 % %
Pin 1 2 3 S S
Werkseinstellung: EED D
Il O MmO O -
BR23: je nach verwendeter Option. o —
@ [T LTI
7.4.13 Reset Pin ——
3@
Automatischer Reset 2 BR 24 Pin
1 3
2 BR 24
Pin — 1
Reset Uber Taster S1 3
2 BR 24
e
Jumper BR24

a) wenn die Funktionen Betrieb, Schleichgang und Halt
weggeschaltet werden und der Motor steht.

Dieser Jumper bestimmt, ob ein Reset automatisch & % E
erfolgen soll oder durch Betatigen des Tasters S1. [
Bei Jumperstellung - Automatischer Reset - erfolgt ein O D
Reset: O D

b) wenn das Netz mindestens 20 sec. ausgeschaltet ist.

L& ]

Bei Jumperstellung - Reset Uber Taster - erfolgt ein Reset:

a) durch Betatigung des Tasters S1

b) wenn das Netz mindestens 20sec. ausgeschaltet ist. 0 H D
-
Achtung! O % %
Reset darf nur betatigt werden wenn der Motor steht. I D D
I .
Werkseinstellung: .
BR24: PIN 1-2 gesteckt @ [ [T T LTI ]
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7.4.14 Definition der Meldeausgange

Jumper BR 14, BR 15, BR 17, BR 18, BR 19, BR 20

Mit diesen Jumpern werden die Relais- und Optokop-
plerausgange der Meldungen definiert. Das Prinzip-
schaltbild unten erklart die Funktionen der Jumper.

Meldung Meldung Meldung Meldung Meldung Werkseinstellung:
Drehzahl > 0 Betriebsbereit In Betrieb Sammelstérung Stromgrenze
PIN1 2 3
1L 1L 1L 1L L
BR 14
=0
g PIN1 2 3
BR 14
 feee) | | BR 15
123 PIN
3
BR 15 BR 17 2
L 0 o . 1
BR 1172 i dt d2 PIN1 2 3
ols BR 18
o |2
° BR 19 BR 18 PIN1 2 3
Il
reel @ BR 19
12 3 123 PIN
3
2
d @ BR 20 2
1
OK8 \
o] | Lo
X X
R230 R210
100W 100

8 39 a0 |41 a3 [aa] | WOTTITIATIAT T L/

- Bei Meldung zieht Relais an, bzw. Optokoppler OK8 Schaltet durch.

- Bei Meldung fallt Relais ab, bzw. Optokoppler OK8 sperrt.

BR17 BR20 BR19 BR18 BR15

Belastbarkeit der Ausgéange:

Klemmen 37, 38, 39, 40 : max. 30V/20 mA
Klemmen 41, 43, 44 : max. 250V/1A
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7.5 Stérungen

Das Gerat besitzt eine interne Fehlerkennung fur folgende Fehlerarten. Alle Fehlerarten l16sen
die Sammelstérung Klemme 41/44 (LED 16) aus und mussen quittiert werden.

Fehlerart

Anzeige
LP1 Steuerelektronik

Anzeige
LP3 Sensorboard

Auswirkung

Reglersperre an Klemme 2 LP1

LED 5 und LED 11

Uberstrom Motor LED 6
KurzschluB Leistungsteil / Motor LED 6
ErdschluB Motor LED 6
Ubertemperatur Leistungsteil LED 7 LED 3
Uber- / Unterspannung BUSS LED 7
Rippelstrom LED 7

Leistungsendstufe gesperrt,
Motor erhélt keinen Strom
mehr

Folgende Quittierungsmoglichkeiten sind bei den einzelnen Fehlerarten mdglich:

Bei "automatischem Reset" (siehe Kap. 7.4.13) kénnen die Fehler quittiert werden, wenn der Antrieb steht und an
den Eingangen Schleichgang oder Betrieb oder Halt ein Impuls aufgeschaltet wird. Weiterhin werden die Fehlermel-
dungen zurtickgesetzt, wenn das Netz mindestens 20 sec. ausgeschaltet ist.

Bei "Reset Uber Taster" (siehe Kap. 7.4.13) kénnen die Fehler durch Betatigen des Reset-Tasters quittiert werden.
Ein Quittieren Uber externe Eingange ist nicht méglich. Weiterhin werden die Fehlermeldungen zurlickgesetzt, wenn
das Netz mindestens 20 sec. ausgeschaltet ist.

Eine Quittierung des Fehlers ist nur dann moglich, wenn das die Fehlermeldung auslésende Signal nicht mehr

ansteht.
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7.6

TA-BL 4.1...300.1

Fehlersuche

Um die Suche nach defekten Bauteilen zu verkr-

zen, sollten Sie zunéchst den Regler, Motor, etc.
auf gebrochene oder lose AnschluBleitungen
Uberprtfen, die Isolierung an AnschluBdréhten

Zur Beachtung !

Verwenden Sie fiir Messungen kein Mega-Ohm-
meter, Summer oder ahnliche MeBinstrumente.
Alle verwendeten MeBinstrumente miissen

untersuchen und nach fehlerhaften Steckverbin-

dungen suchen.

Fehler:
Mégliche Ursache:

Fehler :

Mégliche Ursache:

Fehler :
Mégliche Ursache:

Fehler :
Mégliche Ursache:

Fehler :
Mégliche Ursache:

Fehler :
Mégliche Ursache:

Fehler :
Mégliche Ursache:

Druckfehler sowie technische Anderungen vorbehalten

galvanisch vom Netz getrennt sein.

LED 1 (Netz EIN) leuchtet nicht.

a) keine Netzspannung.

Sicherung F1 auf Netzteil.

) KurzschluB an Steuerelektronik Klemme 1 mit Klemme 7, 8 oder Erde.
Bussspannung kurzgeschlossen.

) Ladewiderstand defekt.

(SN IR}

Antrieb dreht nach dem Einschalten auf Héchstdrehzahl

(die Drehzahl IaBt sich mit dem Sollwertpotentiometer nicht regein.)
a) MotoranschluB U,V, W falsch angeschlossen.

b) Hallsensoren HS 4 und HS 5 vertauscht.

c) Hallsensoren HS 1, HS 2 oder HS 3 vertauscht.

Nach dem Einschalten leuchtet sofort LED 6 (rot, KurzschluB) & LED 16 (rot, Sammelstérung).
a) Motor oder Motorverkabelung hat Erd- oder KurzschluB.

b) Leistungstransistor IGBT defekt.

c) Falsche MotorbaugréBe (Motor hat zu geringe Induktivitat).

Antrieb lauft kurz an LED 6 (rot, KurzschluB) & LED 16 (rot, Sammelstérung) leuchten.
Stromgrenze zu weit aufgedreht.

Motor ist falsch angschlossen.

) Motor hat eine zu kleine Induktivitat (Motorleistung stimmt nicht mit der Geréateleistung tberein).
Motor hat ErdschluB.

) Motor hat WindungsschluB.

L

© a0

Motor steppt (dieselt)

a) Hallsensoren vertauscht oder falsch angeschlossen.

b) Ein Hallsensor vom Lagegeber hat keinen Kontakt (Steckverbindung kontrollieren).

c) Hallsensor defekt. Mit Hilfe von LED 18-22 Sensoren testen, Motor langsam von Hand drehen und
Hallsensoren entsprechend wie unter Punkt 7.3.2 Uberprifen.

Motor dreht nicht /| 1Q-Stromgrenze LED 2 (rot) leuchtet / Strom zum Motor vorhanden
a) Zu hohe Last am Motor.

b) Stromgrenze zu klein eingestellt.

c) MotoranschluB U, V, W falsch angeschlossen.

d) Hallsensoren HS 1, HS 2 oder HS 3 vertauscht.

Motor dreht nicht / 1Q-Stromgrenze LED 2 (rot) leuchtet /Strom zum Motor nicht vorhanden

a) Hallsensor HS 1,HS 2 oder HS 3 nicht angeschlossen (KI. 17,18 u. 19) oder defekt.

b) Nach dem Einschalten muB3 mindestens ein Hallsensor geschaltet haben (ca. 0,5V). Ein nicht
geschalteter Hallsensor hat ca. 8,0V. (LED 18-22 beachten)

c) Motoranschlusse U,V,W unterbrochen.

d) Bricke KI. 26 nach KI. 27 fehlt.
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7.7 Ersatzteilliste

TA-BL...
Artikel-Nr. Bezeichnung 41 6.1 8.1 10.1| 15.1| 20.1| 30.1] 50.1| 60.1| 80.1| 150.1
78243-1F |Steuerelektronik TA-BL/E91.1 (1Q/4Q) . . . . . . . . . . .
78243-2F [Steuerelektronik TA-BL/E91.1 (Option Servo) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1) 1)
LP2 78285-0F |IGBT-CONTROL EXB841 - - . - . - - - - - -
78304-0F |Sensorboard . . . . . . .
78313-0F |Sensorboard . . . .
LP4 78287-0F |Schaltnetzteil 24V . - . - . . . . - . -
78297-0F |EMV-Filter far TA-BL 4.1 2)
78298-0F |EMV-Filter far TA-BL 6.1 2)
78299-1F |EMV-Filter far TA-BL 8.1 2)
78299-2F |EMV-Filter fur TA-BL 10.1 2)
78300-1F |EMV-Filter fur TA-BL 15.1 2)
LP5 78300-2F |EMV-Filter fur TA-BL 20.1 2)
78300-3F |EMV-Filter fur TA-BL 30.1 2)
78300-5F |EMV-Filter fur TA-BL 50.1 2)
78300-6F |EMV-Filter fir TA-BL 60.1 2)
78300-8F |EMV-Filter fir TA-BL 80.1 2)
78300-9FC |EMV-Filter fur TA-BL 150.1 2)
34292-11 |IGBT-6MBI 25F-120 . .
34292-21 |IGBT-6MBI 50F-120 1) N
34292-47 |IGBT-2MBI 75N-120 -
34292-52 |IGBT-2MBI 100N-120 -
34292-57 |IGBT-2MBI 150N-120 -
34292-62 |IGBT-2MBI 200N-120 -
34292-67 |IGBT-2MBI 300N-120 - . -
34292-87 |IGBT-1MBI 400N-120 -
34364-00 |Gleichrichter 36 MT 120A DS-GL. 35A 1200V i .
34366-00 |Gleichrichter SKD 60/12 . . .
34370-A0 |Gleichrichter IRKD 61/12 . .
34370-CO |Gleichrichter SKKD 100/14 . .
34370-E0 |Gleichrichter SKKD 162/12 -
34374-07 |Gleichrichter SKKE 201/14 -
36315-00 |Netzdrossel NGD78/40-9,8/2x4,4 -
36317-01 |Netzdrossel ZKD96/36,5-2x16A/2,5mH -
36322-01 |Netzdrossel ZKD9/59,7-2x 28A/1,4mH . .
36329-01 |Netzdrossel ZKD105/86-2x40A/1,0mH .
36331-01 |Netzdrossel ZKD135/72-2x50A/1,1mH .
L1 36334-01 |Netzdrossel ZKD135/72-2x66A/0,8mH .
36343-01 |Netzdrossel ZKD150/66-2x120A/0,17mH .
36348-01 |Netzdrossel ZKD150/92-2x140A/0,17mH .
36350-02 |Netzdrossel ZKD192/110-2x190A/2x0,3mH -
36353-L0 |Netzdrossel ZKD174/102-300/0,24mH (L) -
36353-R0O |Netzdrossel ZKD174/102-300/0,24mH (R) -
30470-22 |BUSS-Ausgleichswiderstande 33k Ohm 11W . . . .
30522-U0 |BUSS-Ausgleichswiderstande 10k 65W . . . . . . .
R3 30522-K0 |BUSS-Ladewiderstdande 470 Ohm 65W . . . . . . . . . . .
C1.1.../C2.1.- | 32126-A0 |BUSS-Kondensatoren 2200uF (bis 460V)
- 32126-00 |BUSS-Kondensatoren 2200uF (bis 480V)
31791-00 |GL-Kondensator 0,22uF 1000V MKP1 i -
31791-A0 |GL-Kondensator 0,22uF 1250V FKP1 - - . . . - - - -
31665-A0 |Snubber-Kondensator 1uF F250V - - - -
31665-B0O |Snubber-Kondensator 2,2uF F250V . . - - - - -
35020-A0 |Relais SDS JA1a-TM DC24V - -
36738-AD |Schutz 20A 24VDC . - - -
K1 36745-10 |Schitz 35A 230V -
36751-10 |Schitz 90A 230V . . .
36754-10 |Schitz 160A 230V -
F1 34472-00 |Sicherung 30x5 Mitteltrage 3,15A . . . . . . . . . . .
F2 34442-00 |Sicherung 20x5 Mitteltrage 2,5A . . . . .
Th1.../Th2... 31330-00 |Klixon 80°C L3 - - - - - - - - . -
68053-00 |[Lufter 24V Typ 614 - . - - - -
68058-00 |Lufter 230V Typ 5656 - -
E1-E2-E3 68062-00 |Querstromllfter 230V Typ 621 AL-F38 . -
68065-00 |Querstromlifter 230V Typ D2E 133-AM47 .
68066-00 |Querstromllfter 230V Typ D2E 133-DM47 .
40426-B1 |Plexiglasabdeckung TA-BL 4.1...6.1 . -
40426-C1 |Plexiglasabdeckung TA-BL 8.1...10.1 . -
40426-D1 |Plexiglasabdeckung TA-BL 15.1 .
40426-E1 |Plexiglasabdeckung TA-BL 20.1...30.1 - -
40426-F1 |Plexiglasabdeckung TA-BL 50.1 -
40426-G1 |Plexiglasabdeckung TA-BL 60.1 -
40426-H1 |Plexiglasabdeckung TA-BL 80.1 -
40426-11 |Plexiglasabdeckung TA-BL 150.1 -

LP1

LP3

T1...T6

GL1

R1,R2

C3.1

Ca1

" Option Servo Geben Sie bei Bestellung bitte immer den Gerétetyp,
2 Option EMV-Filter Seriennummer und die AnschluBspannung
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