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TA-BL/P

Programmierbares Regelgerat fur
burstenlose Gleichstrommotoren
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HIGHLIGHTS

Der REGLER

O Sehr hoher Wirkungsgrad durch Einsatz unseres speziellen Taktverfahrens
O Uberdurchschnittlich hoher Leistungsfaktor A von ~0,95

O Weltweiter Eingangsspannungsbereich ohne Anpassungen
200 - 250V +=10% bei 50/60Hz oder 350 - 480V +10% bei 50/60Hz

O Zwei serienmaBig eingebaute Zwischenkreisdrosseln machen externe Netzdrosseln Uberflissig
O Optional integrierte CE-konforme Filter

O Moderne IGBT-Technologie

O Serielle Schnittstelle RS422 oder RS485 serienmaBig vorhanden

O Einfache Einbindung der Antriebe in Feldbussysteme wie Profibus DP Interbus-S, CANopen

O Unkomplizierte Inbetriebnahme des Reglers mit der optionalen Bedieneinheit PG 3000

O Sehr kurze Inbetriebnahmezeiten durch abgestimmte Motor-Regler Pakete

O Auch bei groBen Entfernungen zum Motor werden keine Ausgangsdrosseln bendtigt

O Bei der Entwicklung der Regelgerate wurde viel Wert auf eine konservative Auslegung der kritischen Kompo-
nenten, wie z. B. der Zwischenkreiskapazitaten und der Halbleiter gelegt, um lhre Investition fUr eine lange
Zeit zu sichern.

Der MoToR

O Permanent erregter und wartungsfreier Motor

O Schutzart IP23 bis IP65 verflgbar

O Wahlweise eigenbellftet, fremdbellftet, konvektionsbellftet oder wassergekuhlt
O Bester Wirkungsgrad und hohe Leistungsdichte durch Permanentmagnete

O Zunehmende Momentenverfugbarkeit bei abnehmender Drehzahl

O Geringe Betriebsgerausche

O Volles Drehmoment im Stillstand ohne zeitliche Limitierung

O Wesentlich kleinere BaugréBen bei gleicher Leistung im Vergleich zu konventionellen
AC-Antrieben

O Hohe Dynamik durch kleine Massen-
tragheitsmomente
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NetzanschluB-

RS422/485
klemmen

Serielle Schnittstelle
zur Parametrierung und
Steuerung der Antriebe

Chromatiertes
Metallgehause

zur optimalen | Display
Stérunterdriickung 7-Segment-Anzeige mit
B Betriebszustands-
R informationen
u
5
Kommunikationskarten H
Profibus DP Interbus-S, L
CANopen erlauben die E Status-Anzeige
einfache Anbindung an eine -] flr Lage- und Drehzahl-
Ubergeordnete Steuerung g impulse des Gebers
Réndelschrauben /* Tl"."""-:-.-._ PG 3000

fur einfache Montage/ Bedieneinheit zur
Demontage der Metallab- Parametrierung und Anzeige
deckung aller Ist-GroBen

Metallabdeckung Schaltnetzteil
BerUhrungsschutz und Stérunterdriickung durch DC/DC-Wandler
Trennung der Leistungs- und Steuerebene

CE-Filter
entsprechend
der Normen

Mikroprozessor EN50081/82

Steuerplatine zur
Steuerung aller
Geratefunktionen )
Treiberkarte
mit LED’s zur
einfachen
Funktionskontrolle

Steckbare
Steuerklemmen

Stromrickfihrung
der drei Motor-
phasenstréme

DC-BUS Klemmen i i
MotoranschluB- . . IGBT Leistungsteil
far Gruppenantrlebe und mit besonders hohem
klemmen . .
generatorischen Betrieb Wirkungsgrad mittels

spezieller PWM




ANTRIEBSSYSTEME IM VERGLEICH

Der WIRKUNGSGRAD

O Der burstenlose Gleichstromantrieb (BL-DC) von TAE Uber-
zeugt durch einen dberdurchschnittlich hohen Gesamt-
wirkungsgrad (Regelgeréat + Motor) im gesamten Drehzahl-
und Lastbereich.

O BeiNenndrehzahl und Nennlast erzeugt das BL-DC System
von TAE 20%...50% geringere Verlustleistung (2%...5% bes-
serer Wirkungsgrad) wie vergleichbare Gleichstrom- oder
Frequenzumrichterantriebe.

O Im Teildrehzahlbereich vergréBert sich die Leistungsein-
sparung auf bis zu 80%.

O Typische Werte fur den Gesamtwirkungsgrad eines BL-DC
Antriebs: 4kW = 85%; 20kW = 89,5%; 100kW = 95%

DER LEISTUNGSFAKTOR

O Der Leistungsfaktor A kennzeichnet den cos (9) des An-
triebs im Netzeingang, wobei auch die erzeugten Ober-

wellen mitbewertet werden. T1 = Effektivwert der Grundwelle

In = Effektivwert der n. Oberwelle

I1

(= g x cos(0) =
\/ I+ I+ I5+ .+ In°

x cos([)

O Die TA-BL/P Regelgeréte belasten das Netz nur mit sehr
geringen Oberwellen.

O Das BL-DC System von TAE benétigt keine Kompensations-
anlagen und belastet vorhandene auch nicht.

Der NETZSTROM

O Durch den speziellen Aufbau unserer TA-BL/P Regelgerate
wird der Effektivwert des Netzstroms betrachtlich reduziert.

Grund- und Oberwellen des Netzstroms
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Das Balkendiagramm zeigt die typischen
Netzstrome der Grund- und Oberwellen.

Esist deutlich sichtbar, daB das TAE BL-DC
System das speisende Netz mit geringen
Oberwellen belastet. Dies reduziert vor al-
lem unerwinschte Wechselwirkungen mit
anderen Geraten, die vom gleichen Netz
gespeist werden.
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KOSTENREDUKTION DURCH DEN
EINSATZ VON BURSTENLOSEN
(GLEICHSTROMANTRIEBEN

ENERGIEEINSPARUNGEN

O Sehr hoher Wirkungsgrad des gesamten TAE BL-DC Systems im Vergleich zu Gleichstrom- und
Frequenzumrichterantrieben.

QO Geringe Blindleistungsaufnahme durch Uberdurchschnittlich hohen Leistungsfaktor.

EINSPARUNGEN DURCH GERINGEREN MATERIALAUFWAND

O Externe Drosseln entfallen, da zwei Zwischenkreisdrosseln bereits in jedem TA-BL/P integriert sind.
O Blindstrom-Kompensationsanlagen werden nicht bendtigt.
O Externe Filter entfallen, da CE-konforme Filter optional im TA-BL/P integriert sind.

O Kleinere Kabelquerschnitte in den Zuleitungen zum TA-BL/P Regler, da der Leistungsfaktor A und der
Wirkungsgrad r Uberdurchschnittlich gut sind.

O Komponenten wie Steuerplatine, Treiberkarte, Schaltnetzteil und StromrdckfUhrung sind bei allen
LeistungsgroBen identisch, was eine evtl. Ersatzteilbevorratung vereinfacht und minimiert.

KURzZE INBETRIEBNAHMEZEITEN

O Aufgrund der abgestimmten Motor-Regler Pakete werden sehr kurze Inbetriebnahmezeiten erreicht.

O Durch die sehr kurzen Inbetriebnahmezeiten reduziert sich der Personalaufwand, und Maschinen-
stillstandszeiten werden verkdirzt.

O Strukturierte Unterteilung der Parameter in Gruppen erleichtert die Parametrierung.

SYSTEM - EIGENSCHAFTEN

O Die nachstehende Tabelle zeigt die unterschiedlichen System-Eigenschaften unserer burstenlosen DC
Antriebe im Vergleich zu Frequenzumrichtern (open loop) und Gleichstromsystemen auf.

birstenloses DC System Gleichstromantrieb
wartungsfrei ja ja nein
S . bedingt :
Dauerlast bei kleiner Drehzahl ja (nur mit Drehzahirtickftinrung ja
und Fremdbeltiftung)
Drehmomentenregelung ja nein ja
iedi ut
Anfahrdrehmoment sehr gut befnedlgend (aber Kommgutatorproblem)
; i ut
Betrieb bei Nenndrehzahl sehr gut gut (aber Bmgenverscmeia)
Drehzahlregelung sehr gut befriedigend ~gut
(Standard 0,03%) (nur mit zusatzlichem Tacho)
Drehzahl-/Drehmomentregelung sehr gut schlecht sehr gut

Inbetriebnahme unkompliziert aufwendig einfach
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BEDIENUNG & KOMMUNIKATION

KeyPap PG 3000 - DIE MULTIFUNKTIONALE BEDIENEINHEIT

Die multifunktionale Bedieneinheit PG 3000 erlaubt die komfortable Kontrolle aller Geratefunktionen und gibt
dem Anwender einen Uberblick (iber den aktuellen Betriebszustand.

O
o
o
O
O
O
Q
o

Anzeige von Istwerten wie Drehzahl, Strom, Liniengeschwindigkeiten usw.
Anzeige und Einstellung aller Parameter

Steuerung des Antriebs sowie Sollwertvorgabe bei der Inbetriebnahme
Gut sichtbarer Wechsel der Displayfarbe von grin auf rot im Fehlerfall
Passwortschutz gegen unbefugten Zugriff

Lese- / Schreibeinheit fur die SmarTCarD im KeyPad integriert
Archivierung aller Parameter kostengunstig und sicher auf der SmarTCarD
Duplizieren von Parametersatzen ohne PC

Istwertanzeigen
Das Display kann zwei unabhangige Istwerte gleichzeitig anzeigen.
Die erste GroBe wird numerisch und die zweite grafisch dargestellt.

Beispiel: Numerische Anzeige des Motorstroms in A und grafische Anzeige der Dreh-
zahl im Bargraph (10 Digit).

) v - Geratesteuerung und Sollwertvorgabe

In diesem MenU wird das TA-BL/P vom KeyPap aus gesteuert. Die gebrauchlichsten Steuerbefehle wie
’,SSU .« Start, Stop und Drehrichtung sowie die Sollwertvorgabe stehen zur Verfligung.

Beispiel: Numerische Anzeige des Drehzahlsollwerts vom KevyPap in min (Mitte), numerische Anzeige der

w Istdrehzahl in %o (links oben) und grafische Anzeige des Motorstroms im Bargraph (10 Digit).

e @D Parametrierung
Das Menu erlaubt das komfortable Editieren aller Geréteeinstellungen. Ein guter Uberblick Uber die Para-
’\/’H VL =1 meter wird durch die Anzeige der Parametergruppe, der Parameternummer und des Parameternamens
N —] im Kurztext gewahrleistet.

H_ Beispiel: Anzeige des Parameters /1AX5 (Max. Drehzahl) der Gruppe 1, Parameter Nr. 02.
SMARTCARD Fehlermeldung
Die kostengunstige und sichere Archi- Im Fehlerfall wechselt die Displaybeleuch-

II\IRI _,r _ vierung aller Parametereinstellungen R’ TE,\/”’J tung von griin auf rot. Der Fehler wird im
|

wird mit Hilfe der SMARTCARD realisiert. Kurztext angezeigt.

Beispiel: Schreiben der Parameterein- Beispiel: Die Anzeige RTEAF signalisiert die
stellungen auf die SMARTCARD. Ubertemperatur des Regelgerétes.

SCHNELLE DATENWIEDERHERSTELLUNG

Mit jedem TA-BL/P wird eine SmarTCARD mitgeliefert auf der sich die kundenspezifische Grundkonfiguration befin-
det. Bei versehentlicher Fehlprogrammierung oder Austausch der Reglerkarte ist dadurch eine schnelle und un-
komplizierte Wiederherstellung der Geratekonfiguration ohne langwierige Neuparametrierung moglich.
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BEDIENUNG & KOMMUNIKATION

Der TAE DRrivE ADMINISTRATOR

Die komfortable Parametriersoftware lauft unter Windows 3.x/95/98/NT. Sie konnen zwischen deutscher und eng-
lischer Sprache wahlen. Alle Parameter lassen sich auf Datentrager speichern und in weiteren Applikationen ver-
wenden. Der Ausdruck der Werte erfolgt Uber die Druckfunktion. Bei Fragen stehen dem Bediener Hilfefunktionen
mit leicht verstandlichen Texten zur Verfigung . Mit der Software kann der Antrieb auch im ON-LINE Betrieb Uber
den PC gefahren werden. Weiterhin ist das bequeme Vorbereiten der Parameterséatze im OFF-LINE Modus mog-
lich.

© Typenschilddaten des angeschlossenen

TA-BL/P Reglers. [T
® Auswahl der zu bearbeitenden Parameter- ®\ oo |
T EEED] CRLIHE - Mads J |
gruppe. :n w0 I — {{b?"ﬁr
© Auswahl der Gerateadresse bei parallelem Swdbn [T = “5’ =]  onve AumistraTon
Betrieb mehrerer Gerate mittels RS422/485 ® e— S
O Parameteranzeige im Klartext. Editierung der T (O l: 'J':T m “
Parameter im ON-/OFFLINE Modus. Tt T TR | e
© Name der in Arbeit befindlichen Parameter- D0 PRI s et i i ———— @
datei G | == ol == |
LEc ] Cigrwst: bt 131 gyt Lo = . —_—
® Steuerung des Antriebs und Sollwertvorgabe it s s i
@ Klartext Fehleranzeige mit Detailangaben zur @/::3 T T T S [0 @] A |
1712 DECEL D et e nn s
Fehlerursache und Fehlerquittierung 113 Leale Leackn gsosersim - \@
® Istwertanzeigen — sewmmm |
© Kommunikations-/Statusanzeigen é}

KOMMUNIKATIONSVARIANTEN DES TA-BL/P

Parametrierung und Parametereinstellungen drucken

Y - 0 Steuerung durch IPé:lramete_rshatz
. KeyPAD PG 3000 aden/speichern
® ® SwARTCARD OTAEN
I =
B
R
u
S
H RS485/232
L Konverter
E
S
S\y Parametersatz
AN i .
P Parametrierung laden/speichern
und Steuerung mit =~
AP =y dem DRIVE ADMINISTRATOR (PC) =~
o =
Steuerung und Parametrierung
Uber serielle Schnittstelle RS422/485
Steuerung und
Parametrierung ! ’ i

durch Feldbussysteme
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e
(GERATEUBERSICHT

Netz | Leistung 1Q | Wirkungsgrad | Strom (1)
| Spannung | Strom | Ausgang | Verlust | Gerat | System | I-Nenn | I-Spitze | I-Abschalt |
TA-BL/P 4.1 400V 4,6 kW
/ | & A o pw | 160W  968%  855%  130A 220A  29,0A
17050-xxxx )
TA-BL/P 6.1 400V 6,2 kW
/ —480V 122A W 200 W 97,0 % 86,2 % 170A 28,0 A 340A
1707 0-xxxx )
TA-BL/P 8.1 400V 9,4 KW
f g ] EEs Ciigey | 280w oni% - 865% | 27.0A 420A  540A
17090-xxxx )
- . 400V 14,0 KW
TA BL/P 10 1 W 235A W 420 W 97,2 % 87,5 % 40,0 A 68,0 A 82,0A
17110-x00x )
- . 400V 20,0 KW
TA BL/P 15.1 W 34,0A m 570 W 97,2 % 88,5 % 58,0 A 910A 120,0 A
17160-x00x )
- . 400V 26,0 KW
TA BL/P 20 1 W 43,3 A W 720 W 97,3 % 89,6 % 75,0 A 135,0 A 170,0 A
17220-xxxx ,
1)
- . 400V 35,0 kW
TA BL/P 30.1 W 60,5 A m 890 W 97,5 % 90,2 % 100,0 A 175,0 A 210,0 A
17320-xxxx ,
1)
- ] 400V 59,0 kW
TA BL/P 50.1 —48OV 950A W 1360 W 97,7 % 91,3 % 170,0 A 260,0 A 320,0 A
17520-xxxx ,
1)
- . 400V 67,0 kW
TA BL/P 60.1 —480V 1150 A W 1480 W 97,8 % 92,2 % 190,0 A 340,0 A 410,0 A
17620-xxxx ,
1)
- . 400V 96,0 kW
TA BL/P 80.1 —480V 155,0 A W 2200 W 97,8 % 94,8 % 280,0 A 510,0 A 560,0 A
17820-xxx ,
1)
- 400V 110,0 kW
TA BL/P 100.1 —480V 176,0 A W 2500 W 97,8 % 94,9 % 330,0 A 510,0 A 560,0 A
17910-xxxx o
TA-BL/P 150.1"| 400v 150,0 KW
/ —480V 240,0 A W 3100 W 98,0 % 95,0 % 440,0 A 700,0 A 840,0 A
17930-xxxx g
TA-BL/P 180.17| 4o0ov 180,0 KW
/ —480V 2x 1450 A m 4000 W 97,8 % 948% 2x270,0A 2x510,0A 2x560,0 A
17940-xxxx o
TA-BL/P 200.1?| 400V 210,0 kW
/ —480V 2x176,0 A —240 0 KW 4700 W 97,8 % 949% 2x320,0A 2x510,0A 2x560,0 A
17950-xxxx 0
TA-BL/P 300.17| 400V 300,0 kW
/ oy X2A00A T ay 0300W  980%  950%  2x4400A 2x7000A 2x8400A
1797 0-xxxx )

1) Die Regelgerate TA-BL/P 30.1 bis TA-BL/P 150.1 bendtigen eine zusétzliche Steuerspannung von 230V AC. (andere Steuerspannungen auf Anfrage)
2) Ab dem Regelgerat TA-BL/P 180.1 werden zwei parallel aufgebaute Leistungsendstufen anschiuBfertig in einem Schaltschrank (IP54) geliefert.

Stamm-Artikelnummer —| li Ausfiihrung/Optionen
r 1 r 1
17520-0F 01

I— EMV-Filter
AnschluBspannung (1) z %T;'”'t:g:er
0 = 350V - 460V ¥/ (230v) "
1 =360V - 480V / (230v) " Gerateausfiihrung
2 = 350V - 460V3/ (110v) " 0 = 1Q (ohne DC-Bus Klemmen)
3 =360V -480V /d1ov) " 1 = 4Q (mit DC-Bus Klemmen)
Optionen

F = ohne Option
G= mit Profibus DP
H= mit Interbus-S
CANopen

3) Bei Einsatz von Geréaten mit einem AnschluBspannungsbereich von 350-
460V und integriertem EMV-Filter reduziert sich aus technischen Grin-
den der AnschluBspannungsbereich auf 350-420V. I




ABMESSUNGEN

TA-BL/P 4.1...50.1
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GeratebaugroBe TA-BL/P ...

[ 41/64 | 84/904 ] 451 [204/304] 501 ] 601 [ 804 | 001 | 1504 ]

B 211 228 278 307 367 367 415 440 698
B1 182 198 245 275 337 337 381 406 660
H 290 305 385 500 645 750 1000 1100 980
H1 271 285 365 470 627 727 970 1070 955
T 301 355 320 320 350 350 369 389 399
T1 277 331 296 296 326 326 345 365 375
S 7 7 9 9 9 9 12 12 12
| GeratebaugréBe | Brete | Héhe | Tiefe |
TA-BL/P 180.1 (Schaltschrankausfuhrung) 1200 2000 600
TA-BL/P 200.1 (Schaltschrankausfuhrung) 1600 2000 600
TA-BL/P 300.1 (Schaltschrankausfuhrung) 2000 2000 600

Alle MaBe sind in Millimeter angegeben




TECHNISCHE DATEN

Umgebungsbedingungen

0-40 °C, weniger als 90% Luftfeuchte nicht kondensierend, bis 1000m tber N.N.

Schutzart

P20

AnschluBspannung

wahlweise 200-250V, 350-460V*) oder 360-480V, =10%, 3 phasig, 50/60Hz

*) Bei Geraten mit einem AnschluBspannungsbereich von 350-460V und integriertern EMV-Filter

reduziert sich aus technischen Grinden der Anschlu3spannungsbereich auf 350-420V.

Steuerspannung
(fur Ladeschutz und Lufter)

wahlweise 230V oder 110V, £10%, 1 phasig, 50/60Hz
( wird nur bei den Regelgeraten TA-BL/P 30.1 bis TA-BL/P150.1 bendtigt )

Modulationsmethode

spezielle PWM mit Blockkommutierung

Betriebsmodi

* 1- Quadrant (motorisch)
* 4- Quadrant (generatorisch)

* Servo
Taktfrequenz 300Hz bis 18kHz (bis 4,5kHz ohne Leistungsreduzierung)
Gruppenbetrieb * Master/Slave

* elektronisches Getriebe

Regelgenauigkeit

* Digitalvorgabe 0,01%
* Analogvorgabe 0,1%
» Master/Slave = 1 Digit

Drehzahl - Rampengenerator

» Beschleunigungs- und Verzdgerungszeit 0,1 bis 599,9 s
* 2 Rampenpaare, intern oder extern anwahlbar
* Kurvenform linear oder S-Kurve

Drehzahlvorgabe

* analog 0-10 V, =10V oder 0(4) bis 20 mA
* digital mit einem Impulssignal

* Uber drei Festdrehzahlen

* mittels Netzwerk oder KeyPap PG 3000

* elektronisches Motorpoti

Drehmomentvorgabe

* analog 0-10V oder Uber Feldbussysteme mit einstellbarer Rampe

Stromerkennung

0 -5V = 0 - Nennstrom

Analogausgang

+10V, parametrierbar flr Strom oder Drehzahl

Digitaleingédnge

12 frei-programmierbare, potentialfreie Eingange, 24V DC

* Reset * Start rechts, Start links
* Sollwert vom Motorpoti Ein / Aus * Motorpoti schneller / langsamer
» Master / Slave Betrieb * Winkelgleichlauf / Synchronlauf
* Positionierung * Drehmomentlimitierung aktivieren
* Drehzahlanhebung/-absenkung * Anwahl der Festdrehzahlen
fr Master- / Slave - Betrieb * Winkelkorrektur
* Endschalterfunktion mit * Drehzahl - Rampenumschaltung
Drehrichtungssperre

Digitalausgange

Zwei Relais und drei Digitalausgange 24V DC

* Betriebsbereit

¢ Drehzahl n>9min-’
e KurzschluB IGBT

¢ Drehzahl erreicht

* Sammelstérung

* Betrieb

* Uberspannung im Zwischenkreis

 Stromgrenze erreicht, inkl.
einstellbarer Verzogerung

Standards

JAHR

(€ Gooo VDE
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APPLIKATIONEN

Extrusionsanlagen

Extruder stellen hohe Anspriche an das Antriebssystem. Durch die vorteilhafte Charakteristik des burstenlosen
Gleichstromsystems stehen beim Kaltstart hohe Anlaufmomente zur Verfigung. Im Betrieb gewahrleistet der hohe
Drehzahlstellbereich auch bei kleinen Drehzahlen gute Rundlaufeigenschaften. Hierdurch wird eine kontinuierli-
che Produktqualitat erreicht. Weiter werden die Betriebskosten durch den wartungsfreien Aufbau aller Komponen-
ten und den geringen Energiebedarf des Antriebsystems reduziert.

Die burstenlosen Gleichstromantriebe von TAE sind bereits im Einsatz in Folienextrudern, Plattenextrudern, Extru-
dern fur Blasformmaschinen, Extudern fur die Lebensmittelindustrie sowie in Co-Extrudern.

Blasformmaschine zur
Herstellung von
Kunststoffbehaltern.

Co-Extruder im Einsatz an einer
Extrusionsanlage zur Herstel-
lung mehrschichtiger
Tubenschlauche

Wickler

Wickelantriebe bendtigen neben einem groBen Drehzahlstellbereich gute dynamische Eigenschaften und eine
konstante Momentenverflugbarkeit Uber den gesamten Drehzahlbereich, um den gewlnschten Materialzug ge-
wahrleisten zu kdnnen. Hierbei unterstitzen unsere Antriebe sowohl Tanzer- als auch Drehmomentregelung, un-
abhangig davon, ob es sich um Zentrums- oder Umfangswickler handelt. Bei Bedarf kann die Durchmesser-
berechnung im TA-BL/P Regelgerat erfolgen.

Materiallogistik

Moderne Materiallogistik wird durch dynamisch arbeitende Antriebe mit einer hohen MomentenverfUgbarkeit bei
kleinsten Drehzahlen oder gar bei Drehzahl Null erst ermdglicht. Ob bei Einsatz in einem elektrischen Fahr- oder
Hubantrieb, burstenlose Gleichstromantriebe Uberzeugen mit Uberdurchschnittlich guten Eigenschaften. Die volle
Momentenverfugbarkeit bei Drehzahl Null ermoglicht es, Nennlasten zeitlich unbegrenzt in der Schwebe zu halten
oder mit kleinsten Kriechgeschwindigkeiten zu verfahren. Durch das sanfte Anlaufverhalten der TAE BL-DC Antrie-
be wird die Mechanik geschont und die Lebensdauer der Maschine verlangert.

Master- / Slaveantriebe

Durch die Struktur der TA-BL/P Regelgrate kénnen sehr leicht Antriebseinheiten
realisiert werden, bei denen mehrere Slaveantriebe dem Masterantrieb folgen.
Die Kopplung der Antriebe kann wahlweise mit einem veranderlichen Drehzahl-
verhaltnis (elektronisches Getriebe bzw. Synchronlauf der Antriebe) oder einer
Drehzahl- / Drehmomentenregelung erfolgen.

Typische Einsatzgebiete: Funktional verknUpfte Transportbander, Tuben-Produk-
tionslinien, Strickmaschinen, Streckmaschinen (Industriemangeln oder Draht-
ziehmaschinen), Raffmaschinen.

Master / Slaveantriebe mit Synchronlauf und Drehmomentenlimitierung an einer
Produktionsanlage fur Dammstoffplatten.
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Vorteile

O niedrige Energiekosten durch hohen
Wirkungsgrad

® geringe Belastung des speisenden
Netzes mit Oberwellen

© wartungsfreier und gerauscharmer
Antrieb

O hohe Momentenverfugbarkeit ab Dreh-
zahl Null

© Drehzahlregelung mit unterlagerter
Momentenlimitierung méglich

O einfache und kurze Inbetriebnahme
durch vorkonfigurierte Antriebspakete

@ je nach Anwendung kann auf die Beluf-
tung des Motors verzichtet werden

® hohe Dynamik durch niedrige Motor-
massentragheiten

© Implementierung weiterer kundenspe-
zifischer Funktionen

Wegweisend

Die “Burstenlose DC Antriebstechnik®
ist anbetracht der weltweit zunehmen-
den Verknappung und der 6kologischen
Situation das Antriebssystem der
Zukunft.
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TAE Antriebstechnik GmbH
Am Kappengraben 20
D-61273 Wehrheim

Postfach 11 63
D-61268 Wehrheim

Telefon 0 60 81/95 13-0
Telefax 0 60 81/98 00 52

E-mail: info@tae-antriebstechnik.de

http://www.tae-antriebstechnik.de
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